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Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Spremembe verzije strojnoprogramske opreme 2.03 in 3.03

Kompaktni regulator v novi izvedbi razpolaga z infrarde€im vmesnikom. Poleg upravljanja
in nastavljanja prek tipk regulatorja lahko kompaktni regulator nastavljamo in upravljamo
prek preko infrardeCega vmesnika z programom TROVIS-VIEW.

Za obe izvedbi kompaktnega regulatorja je bila razSirjena programska oprema:
6493-01 verzija strojnoprogramske opreme 2.03
6493-02 verzija strojnoprogramske opreme 3.03

Merilno obmodje Zelene vrednosti (¢ WINT, 7N WINT) se bo avtomatsko prilagodilo na
prej dologeno merilno obmogje regulirane veli¢ine (% IN1, X IN1 ali X IN2, X IN2).
Naknadna sprememba obmocja Zelene vrednosti, nima za posledico avtomatske
prilagoditev obmocje regulirane veli€ine (glej poglavje 3.3.1).

Avtomatska prilagoditev v funkciji CLAS (glej poglavje 3.2.5):

Z funkcijo CLAS dolo€imo signala X in WE analognima vhodoma IN1 in IN2. Standardno
je X dolo&en vhodu IN2 in WE vhodu IN1. Ce pa je dologen X vhodu IN1, potem je WE
avtomatsko dolo€en vhodu IN2. Do sedaj je bilo potrebno tukaj WE ro¢no dolo¢iti vhodu
IN2.

Funkcija PAR je dobila dodaten parameter Y.PRE.
S tem parametrom doloCimo preostanek nastavitvenega signala (glej poglavje 3.1).
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1 Napotki

Kompaktni regulator TROVIS 6493 je mikroprocesorsko krmiljen regulator z fleksibilnim
programskim konceptom za avtomatizacijo industrijskih in procesnih naprav. Primeren je
tako za gradnjo enostavnih regulacijskih krogov, kot tudi za reSitev kompleksnejsih
regulacijskih nalog. Fleksibilen programski koncept dopusca, da spreminjamo regulacijske
vezave brez da bi konfigurirali strojno opremo. Fiksno shranjene funkcije se lahko
prilagodijo Vasim specialnim konfiguracijam naprav.

V teh navodilih za vgradnjo in obratovanje (EB) so predstavljene zmogljivosti naprave.
Najprej Vas bomo seznanili z udobnim upravljanjem naprave. V poglavju 3 najdete opis
vseh funkcij in parametrov. V poglavju 4 Vam na posamezni primerih kazemo, katere
nastavitve morate izvesti v konkretnem primeru prikljucitve.

Napotke za elektricno prikljucCitev in za vgradnjo naprave najdete v poglavju 6 in 7.
Stvarno kazalo na koncu Vam pomaga pri posebnih vpra$anijih in problemih.

Naprava sme biti vgrajena in dana v pogon le s strani strokovno
usposobljenega osebja, ki je seznanjeno z vgradnjo, zagonom in
obratovanjem tega izdelka.
Strokovno usposobljene osebe v smislu teh navodil za
vgradnjo in obratovanje so osebe, ki po svoji osnovni
strokovni izobrazbi, po svojem znanju in izkuSnjami, kot tudi
po svojem znanju o tozadevnih predpisih, lahko oceni svoje
delo in prepozna mozne nevarnosti.
Naprava je predvidena za visokonapetostne inStalacije. Pri
prikljucitvi in servisiranju je potrebno dosledno upostevati
varnostne predpise.
Predpostavljen je ustrezen transport in strokovno korektno
skladiCenje naprave.
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2 Upravljanje

Kompaktni regulator TROVIS 6493 lahko nastavljamo in upravljamo tako prek sprednjih
tipk regulatorja, kot tudi s pomocjo programa TROVIS-VIEW (glej poglavje 2.7).

V nadaljevanju poste spoznali upravljanje kompaktnega regulatorja prek sprednijih tipk.
Najprej odgrnite zadnjo zavihano stran. Na njej vidite sprednjo stran naprave z
prikazovalnikom in Sestimi tipkami. V osnovi regulator razlikuje med dvema nivojema v
katerih se funkcije tipk in prikazovalnika razlikujejo: uporabniski nivo in upravljavski nivo.
Funkcije regulatorja lahko dolocCite preko konfiguriranja in parametriranja. V dodatku A
lahko najdete tabelo konfiguracij in parametrov. S pomocjo primera v poglavju 2.6 se
boste naucili konfiguriranja in parametriranja s pomocjo te tabele.

2.1 Prikazovalnik

Po izbranem nivoju vidite v prikazovalniku sledece veliine in obratovalna stanja (glej
zadnjo zavihano stran):

St. Uporabniski nivo Upravljavski nivo

1 Regulirana veli€ina Opisi, nastavitve in

2 Vrednost veligine W, W2, WE, Y ali Xd vrednosti funkci,
parametrov;
OkrajSavo najdete v
dodatku A

3 Stikalo mejne vrednosti L2 je aktivho ni prikazano

4 Tri to€kovni izhod - ni prikazano

5 Stikalo mejne vrednosti L1 je aktivho ni prikazano

6 Tri toCkovni izhod + ali dvo to¢kovni izhod ni prikazano

7 Javljanje napak glej poglavje 3.2.3 ni prikazano

8 Simbol roka je prikazan pri ro€nem ni prikazano

obratovanju, avtomatsko obratovanje je brez simbola

9 N _ 3 X in X se uporabljata za
Po pritisku na tipko se bodo eden za logevanja parametra

drugim pojavljali W, W2, WE, Y ali Xd%. maksimalne in minimalne

Prlpadajoca vrednost se pquaze v.(2). ' vrednosti.
W2 in WE samo takrat kadar sta aktivirani glej poglavje 3.3.1

10 Crtasti prikaz Xd v procentih ni prikazano
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2.2 Tipke

GIA-S, Grosuplje

Kompaktni regulator upravljamo s Sestimi tipkami, katerih funkcije so odvisne od

izbranega nivoja.

Tipka Funkcija v uporabniskem nivoju Funkcija v upravljavskem nivoju

Tipka za Pokli¢e upravljavski nivo. Pokli¢e funkcije, parametre za

programiranje spreminjanje (prikaz potem utripa)

(rumena) VKklju€i novo Zeleno vrednost, Potrjuje novo nastavljene funkcije
kadar njen simbol (W, W2 ali WE) in parametre. (prikaz ne utripa
utripa na prikazovalniku (9) vel)

Tipka za Preklaplja spodnji del Poklice parametrirni nivo.

izbiranje prikazovalnika med:

t1

w interna zZelena vrednost 1,
W2* interna zZelena vrednost 2,
WE* zunanja zZelena vrednost,
Y zvezna izhodna vrednost
Xd% regulacijski odstopek

*: samo kadar je izbrana S.24

V parametrirnem nivoju skace v
zalogi vrednosti.

Tipka ro¢no-

Preklaplja med ro¢nim in

brez funkcije

avtomatsko avtomatskim obratovanjem.
O Pri ro€nem obratovanju je v prikazovalniku
® prikazan simbol
Smerni tipki Kadar sta v spodnjem delu Listanje naprej in nazaj po glavnih
A v prikazovalnika prikazani vrednosti  skupinah, funkcijah, nastavitvah in
W ali W2, spreminjata njuni parametrih.

vrednosti.

V ro€nem obratovanju in pri
prikazu Y v spodnjem delu
prikazovalnika spreminjata
regulirni izhod.

Spreminjanje nastavitev funkcij in
vrednosti parametrov.

Tipka za
vracanje
t

Pokaze aktualno zeleno vrednost

VraCanje v predhodni nivo vse do
uporabniskega nivoja

Brez pritiska
na tipko

Po ca. 5 min preklopi na aktualno
aktualno Zeleno vrednost.

Izjema: Pri ro€nem obratovnju in
prikazu regulirne veliine

Po ca 5 min preklopi v uporabniski
nivo.
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2.3 Uporabniski nivo

V uporabniskem nivoju Zato pritisnite

lahko

GIA-S, Grosuplje

Pazite!

prikazete razlicne
veli¢ine: W, W2, WE, Y,
Xd

t1

tipko za izbiranje
tolikokrat, da se prikaze
Zelena veli¢ina na
prikazovalniku

W2 in WE se prikazeta
samo, ko ju vkljuCite v
SEPT glej poglavje 3.3.1

izberete drugo Zeleno i tipko za izbiranje Pri neaktivni zeleni
vrednost tolikokrat, da se prikaze  vrednosti na
zelena Zelena vrednost  prikazovalniku utripa W,
(W, W2 ali WE) na W2 ali WE, pri aktivni pa
prikazovalniku, nato ne.
pritisnite tipko za
programiranje
spreminjate vrednost 3 tipko za izbiranje Nova vrednost je takoj
interne Zelene vrednosti tolikokrat, da se na nastavljena. Ni Vam je
W ali W2 prikazovalniku prikaze W potrebno potrjevati.
AN ali W2, nato s smernima
tipkama spremenite
\/| Vrednost.
preklopite v ro¢no @) tipko ro€no-avtomatsko  V ro€nem obratovanju z
obratovanje A\l smernima tipkama
nastavljate regulirno
velicino
spreminjate regulirno @) tipko ro¢no-avtomatsko,
veli¢ino N na prikazovalniku se
/\| prikazeY, natos
smernima tipkama
\V/ spremenite vrednost.

pokliCete upravljavski
nivo za konfiguriranje in
parametriranje

tipko za programiranje

Ne pri utripajo€em prikazu
W, W2 ali WE, ker potem
vkljucite novo zeleno
vrednost.
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2.4 Upravljavski nivo

V tem nivoju bo kompaktni regulator konfiguriran in parametririan. |z uporabniSkega nivoja
doseZete upravljavski nivo, ko enkrat pritisnete tipko za programiranje. Tukaj lahko
prilagodite (konfigurirate) obstojeCe funkcije svojim potrebam in spreminjate parametre.
Funkcije pripadajo devetim tako imenovanim glavnim skupinam:

PAR (regulacijski parametri),

IN (vhodne funkcije),

SEPT (zelena vrednost),

CNTR  (struktura regulatorja in funkcij),

ouT (izhodne funkcije),

ALRM (sporocilne funkcije),

AUX (dodatne funkcije),

TUNE (zagonska adaptacija) in

I-O (prikaz procesnih podatkov).
Parametri so vedno vezani na funkcijo, kateri pripadajo. Torej, ko pri prikazu nastavitve

funkcije pritisnete tipko za izbiranje @ dobite vedno samo parameter, ki je relevanten za
to funkcijo.

V dodatku A teh navodil za vgradnjo in obratovanje lahko vidite vse funkcije in parametre
kompaktnega regulatorja. Na levi strani te tabele so glavne skupine in funkcije z
moznostmi nastavitev, na desni strani pa so pripadajoCi parametri. S pomocjo te tabele se
lahko hitro uvedete v upravljanje kompaktnega regulatorja. Paziti morate samo na
naslednje:

Od leve proti desni (v stolpcih) se premikate z tipko za programiranje

V obratni smeri greste z tipko za vraCanje .
Geslo (KEY) je v upravljavskem nivoju zahtevano samo pri prvi spremembi funkcije ali
parametra.

Desno stran tabele, torej parameter, dosezete z tipko za izbiranje @
Nato spet pritisnete tipko za programiranje, da se premikate naprej po stolpcih.

Od zgoraj proti navzdol (po vrstah) se pomikate z smerno tipko , hazaj pa s smerno

tipko \Y4 . Vedno, kadar je nastavitev funkcije ali parametra nastavljiva, prikazovalnik

utripa. Novo nastavitev ali novo vrednost potrdimo z tipko za programiranje
Parametriranje in konfiguriranje bo obrazloZeno na primeru v poglavju 2.6.
Opozorilo: 5 minut po zadnjem pritisku na tipko bo naprava preklopila iz
upravljavskega nivoja nazaj v uporabniski nivo!
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2.5 Geslo

Zahteva gesla pri spremembi nastavitev funkcije ali parametra

Kompaktni regulator lahko obratuje z ali brez gesla. Tovarnisko je nastavljeno
obratovanje brez gesla. Vsaki€, ko v upravljavskem nivoju Zelite prvi€¢ spremeniti funkcijo
ali parameter, bo zahtevano geslo. Opravite potem naslednje korake:

Pritisnite! Prikazovalnik kaze Opomba

KEY utripa. PriCakuje se geslo.

Preskocite naslednji korak pri
obratovanju brez gesla.

Opozorilo: Pri tem prikazu lahko
geslo vedno spremenimo

JAN KEY utripa.

ali Nastavite veljavno geslo.
V tem primeru 12.

V

Ce ste nastavili veljavno geslo, se bo sedaj prikazala utripajo¢a izbrana
funkcija. V nasprotnem primeru bo Se vedno prikazana zahteva za
geslo z 1 v zgorniji vrsti, t.j. naprava obratuje z geslom.

t

Ponovite vnos ali prekinite z tipko za vracanje

Sprememba gesla

Lahko definirate novo geslo ali nastavite kompaktni regulator za obratovanje brez gesla.
Za to morate vsekakor poznati servisno geslo. Nahaja se na strani 99. Da bi preprecili
Zlorabo servisnega gesla ga izrezemo ali naredimo neprepoznavnega.

Za nastavitev novega gesla ravnajte tako kot sledi na nasledn;ji strani:
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Pritisnite!

Prikazovalnik kaze

GIA-S, Grosuplje

Opomba

Nahajate se v uporabniSkem
nivoju. Prikazovalnik kaze nekaj
podobnega kot je na sliki.

3 - krat

KEY utripa.

Opozorilo: Pri tem prikazu lahko
geslo vedno spremenimo.

ali

KEY utripa.
Nastavite servisno geslo. Nahaja
se na strani 99.

Potrdili ste servisno geslo. Prikaze
se leva slika: KEYP pomeni geslo
za programiranje. V zgorniji vrstici
se prikaze veljavno geslo. Stiri
¢rtice pomenijo »brez gesla.

Nastavite svoje novo Zeleno geslo.
- - - - za »brez gesla«. Tukaj v tem
primeru je geslo 12.

EB 64931 9
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Pritisnite! Prikazovalnik kaze Opomba

Potrdili ste novo geslo in priSli spet
k izbrani funkciji oz. k parametru.
. Tukaj vrednost Kp.

KT

2.6 Konfiguriranje in parametriranje na primeru

V tem poglavju se boste na primeru naucili konfiguriranja in parametriranja funkcij in
parametrov s pomocjo tabele v dodatku A. Naloga je nastaviti regulator kot PID-regulator
in nastaviti parametre.

Najvedji problem pri reSevanju naloge je vedno seveda vpraSanje, v kateri funkciji moram
spreminjati in na katerem mestu jo najdem. Funkcijo lahko najdete v tabeli v dodatku A,
tam najdete tudi povezavo na stran, kjer so opisani detajli, drugace lahko iSCete v
stvarnem kazalu. Za na$ primer najdete pod PID-regulator funkcijo C.PID, ki pripada
glavni skupini CNTR. Ko torej veste, katero glavno skupino morate poklicati in katero
funkcijo spremeniti, izpeljite naslednje korake:

Pritisnite! Prikazovalnik kaze Zgodi se!

Nahajate se v uporabniSkem
nivoju. Prikazovalnik kaze nekaj
podobnega kot je na sliki.
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Pritisnite!

Prikazovalnik kaze

GIA-S, Grosuplje

Zgodi se!

AN

da pridete do
CNTR!

tolikokrat,

Listate po glavnih skupinah, v
tabeli v dodatku A se pomikate
navzdol, dokler ne dosezete
glavne skupine CNTR. Tukaj se
nastavlja odzivna funkcija
regulirnih izhodov, kot je bilo
povedano ze pre;j.

Odprli ste glavno skupino CNTR,
se pomaknili v tabli v desno in
dosegli funkcije. Vedno so
oznacene z -CO- za konfiguriranje.
V prikazovalniku se prikaZe prva
funkcija C.PID, »odzivna funkcija
regulirnih izhodov, torej Ze iskana
funkcija.

Pomaknili ste se Se za en stolpec
naprej v desno in sedaj vidite
aktualno nastavitev funkcije: PI-
odzivna funkcija. To nastavitev
zelimo spremeniti v PID-odzivna
funkcija.

KEY utripa.

Tu bo najprej zahtevano geslo
(KEY). Ta zahteva se prikaze, ko
po odprtju upravljavskega nivoja
prvi€ spremenite funkcijo. Pri
nadaljnjih spremembah to odpade.
V primeru, da delate brez gesla,
preskocCite naslednji korak.

ali

S smernimi tipkami nastavite
geslo. Na primer 27.
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Pritisnite! Prikazovalnik kaze Zgodi se!

Ko ste vnesli pravilno geslo, se
prikaze leva slika. V nasprotnem
primeru se zahteva ponovi. Gornja
vrsta utripa, t.j. lahko spreminjate
nastavitve funkcije. V tabeli ste se
pomaknili naprej za en stolpec v
desno in dosegli »variante

nastavitev«.

\ Gornja vrsta utripal!

ali S smernimi tipkami izberite Vaso
Zeleno nastavitev, v nasem

\V4 primeru Pld za PID-odzivna

funkcija regulirnih izhodov.

Potrdite novo nastavitev z tipko za
programiranje. Gornja vrstica ne
utripa veC. Prvi del naloge je
opravljen. Sedaj moramo
spremeniti Se regulacijske
parametre KP, TN in TV. Zato
moramo poklicati parametrirni
nivo.

S pritiskom na tipko za izbiranje
ste odprli parametrirni nivo in v
tabeli sko€ili na desno stran. V
spodniji vrsti prikazovalnika se
izmenoma prikazujeta C.PID in
CP.YP.

Pokaze se prvi parameter Kp.

Opozorilo: do tega prikaza pridete
tudi neposredno iz prikaza PAR,
ko enkrat pritisnete tipko za
programiranje (rumena tipka).
Potem lahko spreminjate izklju¢no
samo regulacijske parametre KP,
TN, TV in Y.PRE.
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GIA-S, Grosuplje

Pritisnite! Prikazovalnik kaze Zgodi se!
KP utripa, t.j. lahko spreminjate ta
parameter.

N\ Nastavite novo vrednost za KP.

i Na primer 1,5. Gornja vrstica
utripa Se naprej.

V
Potrdili ste novo vrednost za KP.
Gornja vrstica sedaj vec ne utripa.

\ Prikaze se naslednji parameter.
Tega in naslednje parametre
spreminjate enako kot KP, t.j.
ponovite sivo obarvane korake.
Spet ste v uporabniskem nivoju!

|, .

tolikokrat, Kompaktni regulator je v roénem

da na _ obratovanju, kar se vidi po simbolu

prikazovalniku \N

zagledate

nekaj

podobnega,

kot na sosedniji
sliki!
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2.7 Program TROVIS-VIEW

Kompaktni regulator TROVIS 6493 lahko konfiguriramo, parametriramo in upravljamo z
SAMSON programom TROVIS VIEW preko prednjega infrardeCega vmesnika.

Upravljanje z TROVIS VIEW je podobno upravljanju Windows-Explorer (raziskovalca).
Poleg konfiguriranja, parametriranja in upravljanja vsebuje TROVIS VIEW tudi nadaljnje
funkcije za dokumentacijo kompaktnega regulatorja. Te so npr. urejanje tekstov naprav,
shranjevanije in tiskanje razli¢nih konfiguracijskih podatkov in podatkov o parametrih,
tabelari¢ni prikazi analognih vhodov in izhodov, kot tudi binarnih sporodil stanja.

Program TROVIS VIEW bo dobavljen skupaj z specificnim modulom kompaktnega
regulatorja 6493 na CD-ROMu, &t. artikla.: 6661-1031.

Zahteve za sistem lahko razberete iz TROVIS VIEW tipski list T 6661, kot tudi iz datotek
liesmich.txt in readme.txt v glavni mapi CD-ROMa.

Komunikacija med PC-jem in kompaktnim regulatorjem poteka preko v regulator
integriranega infrardeCega vmesnika. Infrardeci vmesnik je dostopen iz prednje strani
regulatorja in se nahaja levo poleg rumene tipke za programiranje (glej sliko 1).

Za prenos podatkov med serijskim RS232 vmesnikom PC-ja in integriranim infrarde€im
vmesnikom regulatorja je potreben infrardeci adapter (narocilna §t. 8864-0900).

Opozorilo:

Podrobnosti o namestitvi, prikljuCitvi in upravljanju lahko najdete v navodilih za upravljanje
EB 6493-2.
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TROVIS 6493

1 InfrardeCi adapter
2 po izbiri
COM1...COM4-prikljucitev na PC

Slika 1 : Prikljucitev infrarde¢ega adapterja
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3 Funkcije kompaktnega regulatorja

V tem poglavju bodo opisane vse funkcije upravljavskega nivoja. Predpostavljeno je, da
ste seznanjeni z upravljanjem naprave, t.j. veste kako spremeniti funkcijo ali parameter.
Kompaktni regulator im devet glavnih skupin: PAR, IN, SEPT, CNTR, OUT, ALRM, AUX,
TUNE in I-O. Vsaki glavni skupini je posve€eno eno izmed poglavji od 3.1 do 3.9. Glavne
skupine imajo razli¢ne funkcije, ki jih na kompaktnem regulatorju prepoznate po -CO- v
zgornji vrstici prikazovalnika. Funkcije so vedno pojasnjene v podpoglavjih (npr, 3.2.1), pri
¢emer naslov istoasno vsebuje tudi oznako funkcije. Za vsako funkcijo lahko iz ve¢
nastavitvenih moznosti izberete eno in s tem funkcijo prilagodite svojim potrebam.
Nastavitveno moznost funkcije v teh navodilih (EB) prepoznate po sivem kvadratu ' . Ce
morate za funkcijo nastaviti tudi parameter, bo ta prav tako naveden in pojasnjen. Zalogo
vrednosti in tovarniSko nastavitev parametra lahko razberete iz dodatka A.

3.1 PAR regulacijski parametri

Ta skupina ima posebno nalogo. V nasprotju z vsemi drugimi glavnimi skupinami ta ne
vsebuje nobene funkcije. Pri klicu tega nivoja boste takoj sko ili v parametrirni nivo. Tam
lahko potem nastavljate regulacijske parametre Kp, Tn, Tv in Y.PRE. Ta glavna skupina
tako omogoca zelo hitro nastavitev regulacijskih parametrov. Enako nastavitev lahko
izvedete tudi v glavni skupini CNTR, funkcija C.PID.

3.2 IN vhodne funkcije

V tej glavni skupini se dolocijo vse funkcije dveh analognih vhodov In1 in In2. Tukaj
nastavite obmocje vhodnega signala, nastavite analogni vhod regulirani veli€ini X ali
zunaniji Zeleni vrednosti WE. Poleg tega dolocCite merilno obmocje obeh signalov. Lahko
izvedete nadzor nad merilnim obmoc¢jem in filtrirate vhodne signale kot tudi pustite
funkcionalizirati.
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3.2.1 IN1 obmogéje vhodnega signala IN1

S to funkcijo dolodite vrsto in obmocje vhodnega signala za analogni vhod In1. Parameter
zacetek in konec merilnega obmocja navedete v absolutni vrednosti Vase Zelene veliCine.
|zberite med:

0-20 mA Vhod 0 do 20 mA

4-20 mA Vhod 4 do 20 mA

0-10V Vhod 0 do 10 V

2-10V Vhod 2 do 10 V
Parametra za nastavljanje
Y [N1 ZaCetek merilnega obmocja v absolutni vrednosti
A IN1 Konec merilnega obmocja v absolutni vrednosti

3.2.2 IN2 obmog¢je vhodnega signala IN2

Pazite, da za analogni vhod In2 obstajata dve hardverski moznosti: Izvedba regulatorja
6493-01 (Model-No. |1z tipske ploscice) ima temperaturno tipalo npr. uporovni vhod,
izvedba regulatorja 6493-02 z mA-vhodom.

IN2 za izvedbo regulatorja 6493-01
S to funkcijo doloc€ite vrsto in obmocje vhodnega signala za analogni vhod In2. Merilno
obmodje dolodite z parametroma X IN2 in 7N IN2. Pazite, da razpon ni manjsi od 100 °C!
|zberite med:
100 PT Pt 100 uporovni termometer (obmocje: -100 do 500 °C)
1000 PT Pt 1000 uporovni termometer (obmocje: -100 do 500 °C)
100 NI Ni 100 uporovni termometer (obmocje: -60 do 250 °C)
1000 NI Pt 100 uporovni termometer (obmocje: -60 do 250 °C)
0-1 KOHM  Vhod 0 do 1000Q
Parametra za nastavljanje
Y |[N2 ZaCetek merilnega obmocja v absolutni vrednosti
A IN2 Konec merilnega obmocja v absolutni vrednosti

IN2 za izvedbo regulatorja 6493-02

S to funkcijo dolodite vrsto in obmocje vhodnega signala za analogni vhod In2. Parameter
zacetek in konec merilnega obmocja navedete v absolutni vrednosti Vase Zelene veliCine.
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Izberite med:
0-20 mA Vhod 0 do 20 mA
4-20 mA Vhod 4 do 20 mA
Parametra za nastavljanje
Y |[N2 ZaCetek merilnega obmocja v absolutni vrednosti
A~ IN2 Konec merilnega obmocja v absolutni vrednosti

3.2.3 MEAS nadzor nad merilnim obmogé¢jem analogni vhod 1 in 2

S to funkcijo dolodite, ¢e naj bo nadzirana prekoracitev in nedoseganje merilnega
obmoc¢ja analognega vhodnega. Izbirate lahko med naslednjimi mozZnostmi:

oFF ME.MO brez nadzora merilnega obmocja

In1 ME.MO nadzor merilnega obmocja iz analognega vhoda IN1

In2 ME.MO nadzor merilnega obmocja iz analognega vhoda IN2

ALL ME.MO nadzor merilnega obmocja iz analognega vhoda IN1 in IN2

Pri prekoracitvi ali nedoseganju merilnega obmocja se na prikazovalniku prikaZze simbol
sporoCanja napake 'I, ob tem se vkljuci tudi binarni izhod za sporo€anje napak. Poleg
tega v zgorniji vrsti utripa »_o1« pri prekoracitvi in »_u1« pri nedoseganju merilnega
obmocja iz analognega vhoda 1 ali analognega vhoda 1 in 2. Pri prekoracitvi ali
nedoseganju merilnega obmocja na analognem vhodu In2, se tako prikaze » 02« ali

»_ U2«.

Pri prekoracitvi ali nedoseganju merilnega obmocja lahko kompaktni regulator preklopi v
ro¢no obratovanje; glej poglavje 3.2.4.

3.2.4 MAN preklop v roéno obratovanje pri motnjah merilnega
pretvornika

S to funkcijo nastavite, ali naj pri prekoracitvi ali nedoseganju merilnega obmocja preklopi
v ro¢no obratovanje in katera vrednost regulirne veli€ine bo potem nastavljena. Ta
funkcija velja samo takrat, ko je v funkciji MEAS vklju€en nadzor nad merilnim obmocjem;
glej poglavje 3.2.3. Roéno obratovanje prepoznate po simbolu X\ na prikazovalniku.
Na voljo imamo naslednje nastavitve:
oFF FAIL Brez preklopa v rocno obratovanje pri motnjah merilnega pretvornika
FO1 FAIL Preklop v ro¢no obratovanje z 2. regulirno veli¢ino Y 1K1
FO2 FAIL Preklop v ro€no obratovanje z zadnjo vrednostjo regulirne veliCine
Parameter za nastavljanje
Y1K1 2. vrednost regulirne veliCine
Opozorilo:
Y 1K1 bo pri prekoracitvi ali nedoseganju merilnega obmocja aktivha samo takrat, ko je
kompaktni regulator v avtomatskem obratovanju.

EB 64931 19



Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Parameter Y1K1 lahko nastavimo tudi v glavni skupini OUT pri funkciji SAFE in v glavni
skupini AUX v funkciji RE.CO; glej poglavje 3.5.1 in 3.7.1.

3.2.5 CLAS dodelitev X in WE

Kompaktni regulator interno dela z analognima vhodnima signaloma X in WE. Z funkcijo
CLAS dodelite ta dva signala analognemu vhodu IN1 ali IN2. Po tovarniSkih nastavitvah je
X dodeljen analognemu vhodu IN2 in WE analognemu vhodu IN1.

Dodelitev X
INT X X bo dodeljen analognemu vhodu IN1
IN2 X X bo dodeljen analognemu vhodu IN2
Dodelitev WE

IN1 WE WE bo dodeljen analognemu vhodu IN1
IN2 WE WE bo dodeljen analognemu vhodu IN2

3.2.6 DLI.Flfiltriranje vhodne veli¢ine X in WE

S to funkcijo lahko dolocite, €e naj bosta X in/ali WE filtrirana. Filter prvega reda (Nizko
pasovni oz. zadrzevalnik 1.reda) gladi izbrani signal in dusi visokofrekvencne motnje
vhodnega signala.

Casovna konstanto zadrzevalnika 1. reda (filtra) dolo&imo z parametrom TS.X za vhodni
signal X in TS.WE za vhodni signal WE. Vrednost podamo v sekundah.

Filtriranje vhodne veli¢ine X

oFF X Filtriranje vhodne veli€ine X je izkljuceno

on X Filtriranje vhodne veli€ine X je vklju¢eno
Filtriranje vhodne veli¢ine WE

oFF WE Filtriranje vhodne veli€¢ine WE je izklju€eno

on WE Filtriranje vhodne veli€ine WE je vkljuceno
Parametra za nastavljanje

TS.X Casovna konstanta X-filtra v sekundah

TS.WE Casovna konstanta WE-filtra v sekundah

3.2.7 SQR korenjenje

Ta funkcija Vam omogoc&a korenjene, tako lahko korenite tako signal X kot tudi WE. Tako
lahko na primer zelo enostavno izraCunate pretok iz diferenénega tlaka.
|zberite:
Korenjenje X
oFF X X ne bo korenjen
on X X bo korenjen
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Korenjenje WE

oFF WE WE ne bo korenjen
on WE WE bo korenjen

3.2.8 FUNC funkcionaliziranje X in WE

GIA-S, Grosuplje

Funkcijo funkcionaliziranje lahko uporabite tako za signal X kot tudi za WE.

Izberite:
Funkcionaliziranje X
oFF X signal X ne bo funkcionaliziran
on X signal X bo funkcionaliziran
Funkcionaliziranje WE
oFF WE signal WE ne bo funkcionaliziran
on WE signal WE bo funkcionaliziran

Pri funkcionalizaciji bo signal za nadaljnjo obravnavo na novo ovrednoten. Tako lahko
prilagodite merilno procesno pogojene pomozne, osnovne in ekvivalentne veliine v
obliko, ki se prilega regulacijskemu krogu. Za ta namen morate vnesti 7 tock, ki dolo¢ajo

“A
AR s s iy e i —}
K7.Y4 i
| |
E | | E'
K5.Y 1T |
— : | ——
| 1
| |
| |
| |
K1.Y- {
MIN—4q-t-————————+———————/ -
i -
1K1.X K5.X KB.X K7X | E
MBA MBE

MBA zacetek merilnega obmoc¢ja MBE konec merilnega obmodja

Slika 3 : Primer parametrov funkcionalizacije

odvisnost med
funkcionaliziranim
signalom E (X ali WE)
in med Zelenim novim
izhodnim signalom E'
(X"aliW'). Ta
odvisnost Vam je
znana iz fizikalnih
zakonov, izkusen;j ali
izraGunanih vrednosti,
kot npr. odvisnost
med tlakom pare in
temperaturo. Najbolje
je, da si sestavite
tabelo ali si
ponazorite potek
krivulje v karteziCnem
koordinatnem
sistemu. 7 toCk
izberite tako, da se

krivulja, ki jo dobite, Ce povezete sosednje tocke, €im bolje prilega originalni krivulji.
TocCke za vhodni signal vnesete z parametrom K1.X do K7.X za izhodni signal pa z
parametrom K1.Y do K7.Y. Vrednosti so podane v absolutnih veli€inah, t.j. v enoti, ki jo
razume uporabnik (v °C, barih ali %).
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Sedem toCk podamo tudi takrat, ko je mo€ potek signala opisati z manj kot sedmimi
toCkami. Eventualno so dolo€ene skladno z zadnjo tocko.

Z parametroma MIN in MAX dolo¢imo merilno obmocje izhodnega signala E', ki je v
skladu z ne funkcionaliziranim signalom E in se nanasa na izhodni signal E'. Z vnosom
obeh teh parametrov je vzpostavljena pravilna zveza za programski procentualni
preracun.

V kolikor se K1.Y ali K7.Y ne ujemata z MIN in MAX, bo izhodna vrednost za
funkcionalizirani signal pod ali nad to mejno konstanto umirjena na K1.Y oz. na K7.Y.
Kompaktni regulator preko tvorjenja vodoravnih premic tako reko¢ dopolnjuje »poligon« -
graf (glej slika 3).

Ce je izhodna vrednost veg&ja kot MAX ali manj$a kot MIN, se nastavi na vrednost MAX
0z. MIN.

Primer funkcionaliziranja najdete v poglavju 4.3.

Opozorilo:

Potek poligona programsko ni omejen. Potek poligona z ve€ maksimumi in minimumi je
mogoc. Potrebno pa je paziti na to, da eni vrednosti na abscisi priredimo le eno vrednost
na ordinati. V nasprotnem primeru ni ve¢ podana enoli¢na dolocCitev vhodnih signalov.

Parametra za nastavljanje

MIN ZacCetek merilnega obmocja izhodnega signala
MAX Konec merilnega obmocja izhodnega signala
K1.X do K7.X Vhodne vrednosti za tocke 1 do 7

K1.Y do K7.Y Izhodne vrednosti za toCke 1 do 7

3.3 SEPT Zelena vrednost

V tej glavni skupini dolocCite Zeleno vrednost ali ve€ Zelenih vrednosti, med katerim lahko
preklapljate. Kompaktni regulator ima dve interni zeleni vrednosti W in W2 za regulacijo
konstantne vrednosti, pri Eemer morate W2 Se vkljuciti. Standardno je kompaktni regulator
nastavljen na regulacijo konstantne vrednosti. Za sledilno regulacijo morate zgolj vkljuciti
zunanjo zeleno vrednost WE. Kljub temu se lahko vhod WE pri regulaciji konstantne
vrednosti uporabi kot vhod za javljanje polozaja pri tri toCkovnem izhodu z zunanjo
povratno informacijo ali za predkrmiljenje motilne veli€ine . To morate prav tako dolociti v
tej glavni skupini. Nadalje lahko izberete rampo Zelene vrednosti z razliCnimi zaCetnimi

pogoji.
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3.3.1 SP.VA

S to funkcijo dologite, katera Zelena vrednost je aktivna: W, W2 ali/in WE. Ce vkljugite
WE, je avtomatsko aktivna sledilna regulacija, razen tedaj, ko uporabite WE kot vhod za
javljanje polozaja pri tri toCkovnem izhodu z zunanjo povratno informacijo (FO1 WE) ali za
predkrmiljenje motilne veli¢ine (FO2 WE).
Zeleno vrednost Zelene vrednosti (W, W2) in merilno obmogje Zelene vrednosti (3%
WINT, X WINT) dologite v parametrirnem nivoju. To merilno obmocje se mora ujemati z
merilnim obmod&jem regulirane veli¢ine (X IN1, 7N IN1 ali X IN2, X IN2). Obmodje Zelene
vrednosti lahko $e omejite z parametroma X WRAN in X WRAN. Zeleno vrednost lahko
izberete samo med X WRAN in X WRAN, tudi v uporabnidkem nivoju.
|zberite iz:
Interna zelena vrednost W

on W interna Zelena vrednost W, vedno aktivna
Parametri za nastavljanje

W interna zZelena vrednost W

¥ WINT zaCetek merilnega obmoc¢ja za W, W2, WE
A WINT konec merilnega obmocja za W, W2, WE
¥ WRAN omejevanje W, W2, WE spodnja meja

A WRAN omejevanje W, W2, WE zgornja meja

Interna zelena vrednost W2

oFF W2 interna Zelena vrednost W2 ni aktivha
on W2 interna Zelena vrednost W2 vkljuCena
Parameter za nastavljanje
W2 interna Zelena vrednost W2

Zunanja zelena vrednost WE

oFF WE zunanja zelena vrednost izklju¢ena

on WE zunanja zelena vrednost vklju€ena

FO1 WE WE kot vhod za zunanjo povratno informacijo pri tri to€kovnem izhodu

FO02 WE WE kot vhod za predkrmiljenje motilne veli€ine (v tem primeru WE ne
bo prikazan v uporabniskem nivoju! Prikaz samo v I-O-nivoju glej
poglavje 3.9.3)
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3.3.2 SP.FU

GIA-S, Grosuplje

S to funkcijo lahko definirate rampo Zelene vrednosti in preko binarnega vhoda preklopite

zeleno vrednost.

Rampa Zelene vrednosti je sprememba Zelene vrednosti z konstantno hitrostjo. Ce se
Zelena vrednost spremeni, kompaktni regulator to spremembo zakasni, s tem ne pride do

= WINT
Wz/
R
s WINT
- ] ——

< TSRW

M \WINT zacCetek merilnega obmocja
AN WINT konec merilnega obmogja
TSRW Casovni interval rampe Zelene

vrednosti

Slika 5 : rampa Zelene vrednosti

Wi
W,
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-
t

stara zelena vrednost
nova zelena vrednost
dejanski ¢asovni
interval rampe Zelene
vrednosti

regulacijske
oscilacije. Casovni
interval rampe
Zelene vrednosti je
dolocen z
parametrom
TSRW. TSRW je
odvisen od
merilnega
obmocja, torej od
X WINT in X
WINT. Ce se
Zelena vrednost
spremeni iz
vrednosti W1 na
novo vrednost W2,
znaSa dejanski
Casovni interval
rampe zelene
vrednosti ¢as ty
kot je prikazano

na sliki 5. Rampo Zelene vrednosti lahko vkljuCite preko binarnega vhoda in pri tem
izbirate med dvema zacetnima vrednostima (Dejanska vrednost ali parameter WIRA).
Prav tako je lahko rampa Zelene vrednosti aktivna pri vsaki spremembi Zelene vrednosti.

Izberite izmed:
Rampa zelene vrednosti
oFF RAMP
FO1 RAMP
F02 RAMP
FO3 RAMP
Parametri za nastavljanje
TSRW
WIRA

rampa zelene vrednosti izkljuCena
rampa zelene vrednosti se vklju€i z BI1 in dejansko vrednostjo
rampa zelene vrednosti se vklju€i z BI1 in WIRA

rampa zelene vrednosti vkljuCena, brez zaCetnih pogojev

Casovni interval rampe Zelene vrednosti v skendah
zacetna vrednost Zelene vrednosti v absolutni vrednosti

Z binarnim vhodom lahko preklapljate med interno in zunanjo Zeleno vrednostjo:

Preklapljanje W preko BI1
oFF CH.SP
WE

FO1 CH.SP

zunanjo WE preko binarnega vhoda BI1

brez preklapljanja med interno zeleno vrednostjo W(W2) in zunanjo

Preklapljanje med aktivno interno zZeleno vrednostjo W(W2) in
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FO02 CH.SP  preklapljanja med interno zeleno vrednostjo W in W2 preko
binarnega vhoda BI1. Ce je W2 aktivna, ko je postavljen binarni
vhod, se ne bo izvedla nobena funkcija. Funkcija -CO- SP.VA za WE
ne sme biti postavljena na »on«.

Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dodelimo ve¢ funkcij!

3.4 CNTR struktura regulatorja in funkcije

V tej glavni skupini doloCite funkcije za regulacijski algoritem. Tako lahko dolocCite odzivno
funkcijo regulirnega izhoda, smer delovanja regulacijskega odstopka in regulirno veli€ino,
izberete vhodno vrednost za D-¢len in dolocite spremembo vrste regulatorja. Ko uporabite
vhod WE za predkrmiljenje motilne veli€ine, lahko ta signal povezete preko parametra. Z
binarnim vhodom je mogoce po izbiri vplivati na dejansko vrednost. Kon¢no imate
moznost, da v rocnhem obratovanju pustite doloCeno delovno tocko, ki se potem v
avtomatskem delovanju pristeje k izraCunani delovni tocki.

3.4.1 C.PID odzivna funkcija regulirnega izhoda

S to funkcijo dolodite odzivna funkcija kompaktnega regulatorja z ozirom na regulacijski
algoritem. Po tovarniskih nastavitvah je nastavljen na Pl-odzivna funkcija. Poleg tega
dolocite tu regulacijske parametre. Za regulacijski odstopek lahko doloCite mrtvo cono
DZXD, znotraj katere se regulirni signal ne spreminja. Poleg tega lahko za regulacijski
odstopek navedete mejne vrednosti z parametroma X DZXD in 7~ DZXD s katerima
dolocCite, katera je najmanj$a oz. najvecja razlika, ki se uporablja za izraCun regulirnega

signala.
|zberite:
P P-regulator
Pl Pl-regulator
PD PD-regulator
PID PID-regulator
PPI P?|-regulator
Parametri za nastavljanje
KP proporcionalni faktor
TN integrirni Cas
TV diferencirni ¢as
TVK1 diferencirno ojacenje
Y.PRE Y-preostanek
DZXD mrtva cona regulacijskega odstopka
X~ DzXD Omejevanje regulacijskega odstopka spodnja
meja
AN DZXD Omejevanje regulacijskega odstopka zgornja
meja
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3.4.2 SIGN invertiranje regulacijskega odstopka Xd

S to funkcijo lahko obrnete vhodno smer delovanja. Preko mnozenja z -1 se bo
narascajoci regulacijski odstopek spremenil v padajoci ali obrnjeno padajoci v naras¢ajoci.
S tem se v svoji smeri delovanja prav tako spreminja regulirni signal. Pazite na
nastavljeno smer delovanja v nivoju DIRE glej poglavje 3.4.6! Tam se lahko smer
delovanja regulirnega signala ponovno spremeni.
|zberite med naslednjimi nastavitvami:

dir.d ni invertiranja regulacijskega odstopka

in.d z invertiranjem regulacijskega odstopka

3.4.3 PID doloéitev D-€lena regulirnega izhoda

Pri nastavljeni odzivni funkciji z D-delom (glej poglavje 3.4.1) lahko za D-Clen dolocCite
razlicni vhodni veli€ini: regulacijski odstopek ali regulirana veli€ina.
Ce je izbrana regulacijski odstopek, se kompaktni regulator odzove na hitro &asovno
spremembo regulirane veli¢ine, Zelene vrednosti ali motnje z D-skokom. Ce je izbrana
regulirana veli€ina, vpliva samo hitra Casovna sprememba regulirane veliCine z D-skokom
regulirne veli€ine. Sprememba motenj ali Zelene vrednosti s strani D-dela kompaktnega
regulatorja se ne upoSteva.
|zberite med:

FO1 DP.YP dolocitev D-Clena regulirnega izhoda k regulacijski razliki

FO2 DP.YP dolocitev D-Clena regulirnega izhoda k regulirani veli€ini

28 EB 6493-1



Navodila za vgradnjo in obratovanje

GIA-S, Grosuplje

3.4.4 CH.CA sprememba vrste regulatorja P(D)/PI(D)-regulacije

Sprememba vrste regulatorja omogoca, da kompaktni regulator pri razli¢nih obratovalnih
stanjih obratuje z razli€nimi regulacijskimi algoritmi. Izbira preklopa je v osnovi smiselna
samo, kadar bo izbrana regulacija z I-delom (glej poglavje 3.4.1). Pri izbrani spremembi

W, XD}
CUupP¢————— RO e e
PI(D)
CLLM @i i i i
P(D)

Slika 7 : sprememba vrste regulatorja

vrste regulatorja
bo v odvisnosti
od
regulacijskega
odstopka ali od
Zelene vrednosti
aktivna P- (oz.
PD) ali PI- (oz.
PID) regulacija.
Zunaj
definiranega
obmocja
regulacijskega
odstopka ali
Zelene vrednosti
bo v teku P- oz.
PD-regulacija,
znotraj tega
obmocja pa bo

vklju€en Se I-del. Imenovano obmodje je dolo¢eno z parametroma CLI.P in CLI.M. Slika 7

ponazarja dejansko stanje.
Izberite iz sledec€ih moznosti:

oFF CC.P  brez spremembe vrste regulatorja

FO1 CC.P  sprememba vrste regulatorja preko regulacijskega odstopka

FO1 CC.P  sprememba vrste regulatorja preko Zelene vrednosti

Parametra za nastavljanje

CLIL.P zgornja meja za obmocje PI(D)-regulacije
CLILM spodnja meja za obmocje PI(D)-regulacije
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3.4.5 M.ADJ nastavitev delovne tocke preko rochega obratovanja za
YeiD

S to funkcijo lahko vkljucite nastavitev delovne tocke preko ro¢nega obratovanja. V
tovarnidkih nastavitvah je ta moznost izklju¢ena. Nastavitev delovne tocke preko ro¢nega
obratovanja funkcionira takole, kot sledi: v ro€nem obratovanju z smernima tipkama
nastavite regulirno veli€ino na Zeleno vrednost. Pri preklopu v avtomatsko obratovanje se
bo kot delovna toCka shranila zadnja vrednost in priStela k regulirni veli€ini izraCunani iz P-
ali PD-algoritma. Shranjena delovna to¢ka bo aktivna toliko ¢asa, dokler ne bomo izkljucili
nastavitev delovne toCke preko roCnega obratovanja z izbiro oFF MA.YP ali nastavili nove
delovne toCke v ro€nem obratovanju.

Ce je nastavitev delovne tocke v roénem obratovanju izklju¢ena, se bo v ro&nem
obratovanju doloCena regulirna veli€ina v ca. 2 sekundah spremenila v izraCunano
vrednost.

|zberite med:
oFF MA.YP  nastavitev delovne toCke preko roCnega obratovanja za Ypp
izkljuCena
on MAYP nastavitev delovne toCke preko roCnega obratovanja za Ypp
vklju€ena

3.4.6 DIRE smer delovanja regulirne veli¢ine

Regulirna veli€ina lahko deluje obratno ali direktno od regulacijskega odstopka. Ta smer
delovanja je doloCena v nivoju DIRE. Pazite, da se lahko smer delovanja obraca tudi v
nivoju SIGN glej poglavje 3.4.2!

|zberite med:
dir.d DI.LAC direktna smer delovanja regulirne veli€ine (tovarniSke nastavitve)
in.d DILAC obratna smer delovanja regulirne veli€ine

3.4.7 F.FOR predkrmiljenje motilne veli¢ine

Vhod Wex lahko uporabite za predkrmiljenje motilne veliCine glej poglavje 3.3.1. Ta signal
motilnih veli€in lahko ovrednotimo preko parametra in seStejemo po ustrezni formuli:
+(|Wex — FC.K1|) FC.K2 + FC.K3. Takoj nato bo vklju¢ena regulirana veli¢ina. FC.K1,
FC.K2 in FC.K3 so konstante, ki jih je potrebno definirati v parametrirnem nivoju.
Predznak formule dolo¢imo v funkciji F.FOR.
Pri tem velja:

oFF FECO predkrmiljenje motilne veli€ine izklju€eno (tovarniSke nastavitve)

POS FECO  predkrmiljenje motilne veli€ine z pozitivnim predznakom

nE6 FECO predkrmiljenje motilne veliCine z negativnim predznakom
Parametra za nastavljanje

FC.K1 konstanta za formulo
FC.K2 konstanta za formulo
FC.K3 konstanta za formulo
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3.4.8 AC.VA zviSanje, znizanje dejanske vrednosti

S to funkcijo lahko nastavite zviSanje ali znizanje dejanske vrednosti. Brz ko je aktiven
binarni vhod, se vhodnemu signalu X priSteje parameter AV.K1. Nova dejanska vrednost
se uporabi za regulacijo. Prikazana je tudi na digitalnem prikazu za regulirano veli¢ino
(zgornja vrstica). Brz ko je binarni vhod ne aktiven, se za regulacijo spet uporabi vhodni
signal X.
Parameter AV.K1 vstavimo v parametrirnem nivoju v procentih v obmocju od -110 do
110%. Pri vnosu na primer AV.K1 = 30% se bo trenutna X-vrednost poviSala iz 50 na
80%.
S to funkcijo lahko izbirate med:

oFF IN.DE zviSanje, znizanje dejanske vrednosti je ne aktivho

bi1 IN.DE zviSanje, znizanje dejanske vrednosti preko binarnega vhoda BI1
Parameter za nastavljanje
AV.K1 konstanta v %

Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dolo¢imo ve¢ funkcij!
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3.5 OUT izhodne funkcije

V tej glavni skupini dolocCite izhodne funkcije kompaktnega regulatorja. Dolocite, ¢e naj
kompaktni regulator dela z zveznim ali stikalnim izhodom. Omejite regulirni signal in lahko
definirate rampo. Po izbiri lahko na zveznem izhodu dajete tudi X, WE ali XD in jih
posredujete na zapisovalnik. Za zvezni izhod lahko izvajate matematiCne uskladitve.
Stikalni izhod lahko uporabite tudi kot binarni izhod za signalizacijo razli¢nih obratovalnih
stanj. Binarnemu vhodu lahko v tej glavni skupini dolo€ite naslednje funkcije: blokiranje
regulirnega signala, preklop med roCnim in avtomatskim obratovanjem, vkljucitev rampe
regulirne veli€ine ali inicializacija 2. regulirne veliCine Y1K1.

3.5.1 SAFE inicializacija 2. regulirne veli¢ine Y1K1 na Ypp

|zberite to funkcijo, tako bo, ko se bo vkljucil binarni vhod, na regulirni izhod dana prej
doloCena vrednost regulirne veli€ine. Ta parameter je Y1K1. Nastavimo v parametrirnem
nivoju v procentih.

oFF SA\VA izklopljeno

bi1 SA.VA inicializacija Y1K1 preko binarnega vhoda BI1
Parameter za nastavljanje
Y1.K1 2. regulirna veli¢ina v %
Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dolo¢imo vec€ funkcij!

3.5.2 MA.AU preklop ro¢no-avtomatsko

Pri tej funkciji izberite nastavitev bi1, tako bo prislo do preklopa v ro€no obratovanje pri
aktivnem binarnem vhodu in isto€asno bo blokirana tipka ro¢no/avtomatsko. Ko se binarni
vhod izklju€i, kompaktni regulator spet preklopi v avtomatsko obratovanje. I1zjema: Ce je
kompaktni regulator med vkljucitvijo binarnega vhoda Ze v ro€nem obratovanju, ostane v
roénem obratovanju. Ro&no obratovanje je signalizirano z simbolom X\ v prikazovalniku.
S to funkcijo izbirate med naslednjimi moznostmi:

oFF CH.MA funkcija izklopljena

bi1 CH.MA preklop v rocno obratovanje preko binarnega vhoda BI1
Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dolo€imo vec¢ funkcij!
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3.5.3 Y.LIM omejitev regulirnega signala Ypp

Omejevanje regulirnega signala je vedno vklju¢eno. S to funkcijo lahko pri klicu
parametrirnega nivoja samo dolocite minimalno in maksimalno regulirno veli¢ino.

on LLYP omejevanje regulirnega signala Ypp je vkljuCeno
Parametra za nastavljanje

Xy minimalna regulirna veliina

ANy maksimalna regulirna veli€ina

3.5.4 RAMP rampa regulirne veli€ine ali omejevanje hitrosti
spreminjanja regulirne veli€ine

S to funkcijo lahko realizirate rampo regulirne veli€ine ali omejite spremembo hitrosti
regulirne veli€ine. Nastavitev je po izbiri druga¢na za narasc¢ajoc ali/in padajoc¢ regulirni
signal.
Rampa regulirne veli€ine je sprememba regulirne veli€ine z konstantno hitrostjo.
Parameter TRSA doloca
Casovni interval rampe
regulirne veliCine in s tem
Yo %]} hitrost. Nanasa se na

110 - spremembo regulirne

100- veli€ine za 100% glej
slika 9. Rampa regulirne
veli€ine se vkljuCi preko
postavitve binarnega
vhoda bi1. Pri tem lahko
izbirate ali se rampa
zactne z-10% ali z
vrednostjo parametra
10 - Y1RA. Ro¢no

1001 TSRA ; t obratovanje in ponovni

zagon po izpadu

napetostnega omrezja
izklju€ita rampo regulirne
Slika 9 : rampa regulirne velic¢ine veliine.

Ypip | Y'piD
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Hitrost spreminjanja regulirne veli€ine lahko omejimo pri naras€ajoci in padajoci regulirni
veliini (FO3 RA.YP), samo pri narasc¢ajocCi (FO4 RA.YP) ali samo pri padajo€i (FO5
RA.YP). Regulirna veli€ina se potem spreminja v omejeni(ih) smeri(eh) samo tako hitro,
kot je dolo&eno s parametrom TSRA. Ce je hitrost regulirne veligéine manjsa, kot je
definirana hitrost spremembe, omejevanje ne deluje. Slika 10 prikazuje delovanje opisane
funkcije. Hitrost spreminjanja regulirne veli€ine se izracuna tako kot sledi:

100%

v, =
TSRA

Izberite med naslednjimi moznostmi:
oFF RA.YP izklopljeno
FO1 RA.YP rampa, ko je postavljen Bl1; zaCetek z -10%
FO2 RA.YP rampa, ko je postavljen Bl1; zaCetek z parametrom Y1RA
FO3 RA.YP omejevanje pri naras¢ajoci in padajoci regulirni velicini
FO4 RA.YP omejevanje pri naras€ajoci regulirni veli€ini
FO5 RA.YP omejevanje pri padajoci regulirni veli€ini
Parametri za nastavljanje
TSRA Casovni interval rampe regulirne veli€ine
Y1RA zaCetna vrednost za rampo regulirne veliine
Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dolo¢imo ve¢ funkcij!
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3.5.5 BLOC blokiranje regulirnega signala Ypp

Ta funkcija blokira regulirni signal pri aktiviranju binarnega vhoda BI1. Trenutna vrednost
regulirne veli€ine ostane na regulirnem izhodu ista toliko ¢asa dokler je aktiven binarni
vhod. Ce se le ta spet deaktivira, bo blokiranje ukinjeno in regulacija se bo nadaljevala z
zadnjo izraCunano vrednostjo regulirne veli€ine.
|zberite:

oFF BL.YP blokiranje regulirnega signala preko binarnega vhoda je izklju¢eno

(tovarniske nastavitve)

bi1 BL.YP blokiranje regulirnega signala preko binarnega vhoda BI1

Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dolo€imo vec¢ funkcij!

3.5.6 FUNC funkcionalizacija regulirne veli¢ine

Regulirno veli€ino lahko funkcionalizirate prav tako, kot vhodni veli€ini X in WE.
Funkcionalizacija je obSirno pojasnjena v poglavju 3.2.8 in je tukaj ne bomo ponavljali.
Vendar pazite, da so tu pari vrednosti podani v procentih. Parametra MIN in MAX tukaj
fiksno dolo¢ena (-10 in 110%).
|zberite:

oFF FU.YP brez funkcionalizacije regulirne veli€ine

on FU.YP  funkcionalizacija regulirne veliCine
Parametra za nastavljanje
K1.X do K7.X vhodne vrednosti za tocke 1 do 7 v %
K1.Y do K7.Y izhodne vrednosti za tocke 1 do 7 v %

3.5.7 Y.VA obmoc¢je regulirnega signala

S to funkcijo dolocite obmoc€je zveznega izhoda kot sledi:
oFFY brez zveznega izhoda
0-20 mA izhod 0-20 mA
4-20 mA izhod 4-20 mA
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3.5.8 Y.SRC dolocitev zveznega izhoda

S to funkcijo dolodite, ali se zvezni izhod uporablja kot regulirni izhod (PID-izhod) ali pa je
dolo€en vhodu X ali WE ali tudi regulirnemu odstopku in se lahko nato na primer poslje na

zapisovalnik.
on Y.PID dolocitev k PID-izhodu
onY.X ~ k X-vhodu
on Y.WE ~ k WE-vhodu predkrmiljenje motilne veli€ine
on Y.XD ~ k regulirnemu odstopku Xd

3.5.9 CALC matemati¢na prilagoditev iz zveznega izhoda Y

S to funkcijo lahko zvezni izhod matemati¢no spremenite in ga npr. prilagodite za izpis na
zapisovalniku. Za to se bo uporabila naslednja formula:

y' = +(]Y — CA.K1|) CA.K2 + CA.K3
oFF CAY  matemati¢na prilagoditev izklju€ena (Pozor, brez izhodnega signala!)

POS CA.Y matemati¢na prilagoditev z pozitivnim predznakom
nE6 CAYY  matemati¢na prilagoditev z negativnim predznakom

on CAY matemati¢na prilagoditev brez pogojev
Parametri za nastavljanje
CA.K1 konstanta za zgornjo formulo v %
CA.K2 konstanta za zgornjo formulo (nastaviti pri zveznem izhodu > 0!)
CA.K3 konstanta za zgornjo formulo v %

EB 64931 = 37



Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

3.5.10 C.OUT dolocitev dvo- ali tri-tockovnega izhoda

S to funkcijo izberete dvo-to¢kovni- ali tri-to¢kovni-izhod. Aktiven dvo-tockovni-izhod
prepoznate po simbolu kd na prikazovalniku. Pri tri-toCkovnem-izhodu se pri aktivnem
izhodu Y+ prikaze B in pri aktivnem izhodu Y- H.
Pazite! Izbira pri tej funkciji ima vi$jo prioriteto v primerjavi z nastavitvijo v funkciji B.OUT
(glej poglavje 3.5.11), LIM1 in LIM2 (glej poglavje 3.6). Pri uporabi tri-toCkovnega-izhoda
torej ne morete uporabljati binarnega izhoda ali funkcij stikala mejne vrednosti! Pri uporabi
dvo-toCkovnega-izhoda lahko uporabljate funkcije binarnega izhoda BO2 ali stikala mejne
vrednosti L2.
Lahko izbirate med naslednjimi moznostmi:

oFF 2/3S. brez dvo-tockovnega- ali tri-to¢kovnega-izhoda

on 2.STP dvo-to¢kovni-izhod

i.Fb 3.STP tri-toCkovni-izhod z notranjo povratno zanko

E.Fb 3.STP tri-to¢kovni-izhod z zunanjo povratno zanko

PP 2.STP dvo-tockovni-izhod z Pulz-Pavzno-Modulacijo (PPM)

i.PP 3.STP tri-toCkovni-izhod z notranjo povratno zanko in (PPM)

E.PP 3.STP tri-toCkovni-izhod z zunanjo povratno zanko in (PPM)
Pri klicu parametrirnega nivoja se bodo prikazali vsi mozni parametri za izhodne definicije.
Na naslednjih straneh boste izvedeli, kateri parameter je relevanten za dolo¢en izhod. Te
morate potem samo Se definirati.
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Dvotockovni izhod

DvotocCkovni izhod lahko zavzame samo dve vrednosti in sicer vklju¢eno (1) ali izkljuCeno
(0). Ta regulirni signal je lahko uporabljen npr. za elektri¢ni grelnik z termostatom.
Parametra mrtva cona TZ in XSDY dolocata vklopno in izklopno to¢ko dvoto¢kovnega
izhoda. Parameter XSDY je preklopna razlika, s tem dvotockovni izhod ob majhnih
regulacijskih odstopanijih stalno ne preklaplja sem in tja.

Parametra za nastavljanje

XSDY preklopna histereza
TZ mrtva cona
XSDY
Y+A
'| 4
Ypip i 4 Y+
R e
0-
T L

Slika 11 : dvoto¢kovni izhod
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Trito¢kovni izhod z notranjo povratno zanko

Pri tritoCkovnem izhodu z notranjo povratno zanko bo nastavitev regulirne naprave
izracunana iz regulirnega Casa prikljuenega aktivatorja. Ta regulirni Cas bo dolo¢en z
parametrom TY.

Regulirna veli€ina tritoCkovnega lahko zavzame tri vrednosti: -100 %, 0 in 100 %. Ta
regulirni signal se bo uporabljal npr. za elektricni aktivator. Tri regulirne veliCine
odgovarjajo tukaj »vrtenje v levo«, »motor izklopljen«, »vrtenje v desno«. Med obema
preklopnima toCkama lezi nastavljiva mrtva cona. Ta mrtva cona je parameter TZ glej sliko
12. Poleg tega morate dolociti parameter XSDY, ki dolo¢a preklopno razliko. Preklopna

razlika velja za obe tocCki preklopa. Pazite, da je preklopna razlika vedno manjsa od %

Med signalom Ypp in povratno zan¢nim signalom Yr se na primerjalniku tvori razlika, ki
potem tvori izhodno vrednost tritoCkovnega izhoda. Pri tem velja:

Ce je razlika vegja od % in ve€ja od 0 potem bo aktiven izhod Y+.
< . . 17 . . , .
Ce je vedja od - in manj$a od 0 bo aktiven izhod Y-.

Ce je vrednost te razlike manj$a od %—XSDY je trito€kovni izklopljen.

Prekoracitev 105% vrednosti YPID ali nedoseganje -5%, ima za posledico stalen signal na
regulirnem izhodu.
Parametri za nastavljanje

XSDY preklopna histereza
TZ mrtva cona 3toc€.-izhoda
TY regulirni ¢as aktivatorja

Tritoékovni izhod z zunanjo povratno zanko

Pri tritoCkovnem izhodu z zunanjo povratno zanko bo nastavitev prikljuenega aktivatorja
regulirana od zunaj preko WE-vhoda npr. z daljinskim uporovnim dajalnikom.

Sicer je ta tritoCkovni izhod enak trito€kovnemu izhodu z notranjoo povratno zanko.

Ce ja za zunanjo povratno zanko uporabljeno daljinski uporovni dajalnik, potem ga je
potrebno umeriti zato glej poglavje 3.9.5.

Parametra za nastavljanje

XSDY preklopna histereza 2toc€./3.to¢-izhoda
TZ mrtva cona 3toc€.-izhoda
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XSDY
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Y

Y, XSDY
TY
Slika 11 : trito¢kovni izhod z notranjo povratno zanko
XSDY
—— - |
Y+‘ — Y+
—
Y; \
ool Ay
-
%
WE
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Y-
Y- —»
\J
—— |——

XSDY

Slika 13 : trito¢kovni izhod z zunanjo povratno zanko
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Dvotockovni izhod z Pulz-Pavzno-Modulacijo (PPM)

Dvotoc¢kovni izhod z Pulz-Pavzno-Modulacijo (PPM) spreminja zvezni signal Ypp v
zaporedije impulzov, katerih razmerje-Pulz-Pavza je v odvisnosti od vrednosti Ypp glej
sliko 14. Cas vklopa Te dvotockovnega signala Y+ je sestavljen iz:

_ (Y[%] - TZ[%)])- KPLI
£ 100[%]

-TYL1[s].

Parameter TYL1 je Cas trajanja periode in isto€asno maksimalni ¢as vklopa.
KPL1 je faktor ojacenja.

Nadalje je potrebno dologiti parameter % TYL1, ki dolo¢a minimalni ¢as vklopa v
procentih periode. Minimalni ¢as vklopa v sekundah si izraCunajte iz:

_ TYLI[s]
100%

X TYLA[%]

Emin

Hardversko pogojeno zna$a Tgmin vsaj 0,3 s.

Z ustrezno izbiro parametrov TYL1, KPL1 in X TYL1 je mogode z dvotockovnim izhodom
z PPM najti dober kompromis med majhno Sirino nihanja regulirne veli€ine (visoka
preklopna frekvenca) in visoko zivljenjsko dobo regulirnih delov (nizka preklopna
frekvenca).

Parametri za nastavljanje

KPL1 ojaCenje Y+

TYL1 Cas trajanja periode, maksimalni ¢as vklopa v s
X TYLA minimalni ¢as vklopa BO1 v % od TYL1

TZ mrtva cona 3toc.-izhoda
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Te Y+
™ A A
= &/ /=
11 |
I
|
Yoo Y. = 50% : Y+
—P KPL1 1 "D : .
|
!
| T i
TZ YPlD |  —
YL | TYLD ~TYLl

Slika 14 : dvoto¢kovni izhod z PPM
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Trito€kovni izhod z notranjo povratno zanko in PPM

Pri tritoCkovnem izhodu z notranjo povratno zanko in Pulzno-Pavzno-Pretvorbo bo tri
toCkovni signal spremenjen v zaporedje impulzov.

Karakteristika tega izhoda je prikazana na sliki 15. Nastavitev regulirnih naprav bo
doloCena iz nastavitvenih ¢asov priklju€enih aktivatorjev. Ta nastavitveni Cas podate z
parametrom TY. |z signala Ypip in povratno zanénega signala Yr bo izraCunana razlika.
Ta signal razlike bo potem glede na nastavljeni Cas trajanja periode pretvorjen v
zaporedje impulzov. Cas trajanja periode lahko lo&eno dologimo tako za Y+ kot tudi za Y-
signal. Parameter TYL1 nastavi Cas trajanja periode za signal Y+, parameter TYL2 pa za
signal Y-. Poleg tega dolo€imo minimalni €as trajanj vklopa v procentih z parametrom

X TYL1 za signal Y+ in X TYL2 za signal Y-. Minimalni ¢as vklopa v sekundah si
izraCunaijte iz:

0 0
M zaY+ 0z. Temin= £ TYL2 [%] M

0 0

Temin= X TYL1 [%] sa Y-

Za ta izhod morate nadalje dolociti mrtvo cono preko parametra TZ. Mrtva cona je podana
v procentih in se nana$a na signal razlike Ypip — WE. Po potrebi lahko spremenite tudi
parametra KPL1 in KPL2. Ta dva parametra sta faktorja ojacenja. Z njima in
parametroma TYL1 in TYL2 lahko priklju€eni aktivator prilagodimo za razlicne Case
odpiranja in zapiranja.

Parametri za nastavljanje

KLP1 ojaCenje Y+

KLP2 ojaCenje Y-

TYL1 Cas trajanja periode Y+ v s

TYL2 Cas trajanja periode Y-v s

X TYL1 minimalni ¢as trajanja vklopa Y+ v % nanasajoC€ se na TYL!
X TYL2 minimalni ¢as trajanja vklopa Y- v % nana$ajo¢ se na TYL2
TZ mrtva cona 3toc.-izhoda

TY regulirni Cas aktivatorja
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Slika 15 : tritoCkovni izhod z notranjo povratno zanko in PPM
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Trito€kovni izhod z zunanjo povratno zanko in PPM

Trito€kovni izhod z zunanjo povratno zanko in Pulz-Pavzno-Modulacijo (PPM) je podoben
tritoCkovnemu izhodu z notranjo povratno zanko in PPM. Tukaj je samo povratna znaka
izvedena zunanje preko WE-vhoda npr. z daljinskim dajalnikom upornosti. Parameter TY
tu ne pride v postev. Ce je za povratno zanko uporabljen daljinski dajalnik upornosti,
potem je je potrebno umeriti zato glejte poglavje 3.9.5.

Parametri za nastavljanje

KLP1 ojaCenje Y+
KLP2 ojacenje Y-
TYL1 Cas trajanja periode Y+ v s
TYL2 Cas trajanja periode Y-v s
¥ TYL1 minimalni ¢as trajanja vklopa Y+ v % nanasajoC€ se na TYL!
X TYL2 minimalni €as trajanja vklopa Y- v % nanasSajoC se na TYL2
TZ mrtva cona 3to¢.-izhoda
Y+
A
T T >
y VL2, YL - *
LN 1 TYLT »TYL]
¥ KPL2 KPLT
WE_| _ i ,
1 L
. ¥
TYL2 s TYL2

Slika 16 : trito¢kovni izhod z zunanjo povratno zanko in PPM
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3.5.11 B.OUT Nastavljanje binarnih izhodov BO1 in BO2

S to funkcijo dolocite, katera obratovalna stanja naj prikazujeta binarna izhoda BO1 in

GIA-S, Grosuplje

BOZ2. Ta stanja binarnih izhodov lahko prikazete v nivoju I-O pod BIN glej poglavje 3.9.4.

Pazite! Ce ste izbrali tritoékovni izhod (glejte poglavje 3.5.10), te funkcije ne morete

uporabljati na obeh binarnih izhodih. Ce ste izbrali dvotogkovni izhod, lahko izberete samo
funkcijo na BO2. Vse nastavitve iz B.OUT imajo prednost pred nastavitvami v funkcijah
LIM1 in LIM2 glejte poglavje 3.6.1.

Izberite:

Nastavljanje binarnega izhoda BO1

oFF B.BO1
FO01 B.BO1
F02 B.BO1
FO03 B.BO1

binarni izhod BO1 izklju¢en

vklju€en pri vklju¢enem binarnem vhodu
vklju€en, ko je izbrana zunanja zelena vrednost
vklju€en pri avtomatskem delovanju

Nastavljanje binarnega izhoda BO2

oFF B.BO2
FO1 B.BO2
F02 B.BO2
FO03 B.BO2

binarni izhod BO2 izkljuen

vklju€en pri vklju€enem binarnem vhodu
vklju€en, ko je izbrana zunanja Zelena vrednost
vklju€en pri avtomatskem delovanju
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3.6 ALRM sporogilne funkcije

V tej glavni skupini doloc€ite funkcije stikal mejnih vrednosti L1 in L2.

Stikalo mejne vrednosti bdi nad prekoracitvijo ali nedoseganjem mejne vrednosti dolocene
veligine. Stikalo mejne vrednosti ima dve stanji. Ce je preklopni pogoj izpolnjen je zaprto,
drugace je odprto.

Z funkcijama LIM1 in LIM2 dolocite, katera veli€ina naj bo opazovana in e naj se stikalo
mejne vrednosti ob prekoracenju ali nedoseganju vkljuci. Mejno vrednost izbrane veli€ine
se nastavi v parametrirnem nivoju z LI1.X, LLWE, LI.YPID ali LI1.XD. Poleg tega s
parametrom L.HYS dolocite preklopno razliko (histerezo). Ta preklopna diferenca je
preklopna razdalja med vklopom in izklopom stikala mejne vrednosti in je podana v
procentih glede na merilno obmocje. Na sliki 17 je predstavljena funkcija stikala mejne
vrednosti na primeru nadzorovanja regulirane veli€ine X z nastavitvenimi parametri.
Vemo: Ce je s strani stikala mejne vrednosti neka veli€ina kontrolirana na prekoracitev, se
bo stikalo mejne vrednosti vkljucilo, ko bo dosezena nastavljena mejna vrednost LI.X,
LI.WE, LI.YPID ali LI1.XD. V obratni smeri se bo stikalo mejne vrednosti zaprlo, ko doseglo
mejno vrednost z odbitkom preklopne razlike L.HYS. Pazite na to, da sta LI.X in LI.WE
podana v absolutnih vrednostih, na sliki 17 pa sta podani v procentih!

Ce je s strani stikala mejne vrednosti neka veli¢ina kontrolirana na nedoseganje, se bo
stikalo mejne vrednosti vklju€ilo, ko bo dosezena LI.X, LLWE, LI.YPID ali LI.XD. V obratni
smeri bo stikalo vklju€eno toliko ¢asa, dokler ne bo dosezena mejno vrednost LI.X, LI.WE,
LI.YPID ali LI.XD s pribitkom preklopne razlike L.HYS.

Pri aktivnem stikalu mejne vrednosti se na prikazovalniku prikaze simbol & za stikalo
mejne vrednosti 1 in B4 za stikalo mejne vrednosti 2.
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3.6.1 LIM1 stikalo mejne vrednosti L1

Funkcija stikala mejne vrednosti je bila izErpno opisana v predhodnem poglavju 3.6.
Pazite! Funkcije dvo- ali tritoCkovnih izhodov C.OUT (glejte poglavje 3.5.10) in funkcije za
binarne izhode B.OUT (glejte poglavje 3.5.11) imajo prednost pred nastavitvami v
funkcijah LIM1 in LIM2.

Za stikalo mejne vrednosti L1 lahko izberete naslednje nastavitve:

Stikalo mejne vrednosti L1

oFF L1 stikalo mejne vrednosti L1 je izkljuCeno
Lo L1.X ~L1 se vkljuci pri nedoseganju LI.X

Hi L1.X ~L1 se vkljuci pri prekoracitvi LI.X

Lo L1.WE ~L1 se vkljuci pri nedoseganju LI.WE
Hi L1.WE ~L1 se vkljuci pri prekoracitvi LI.WE

Lo L1.YP ~L1 se vkljuci pri nedoseganju LI.YP
Hi L1.YP ~L1 se vkljuci pri prekoracitvi LI.YP

Lo L1.XD ~L1 se vkljuci pri nedoseganju LI.XD
Hi L1.XD ~L1 se vkljuci pri prekoracitvi LI.XD

AbS L1.XD ~L1 se vkljuci pri prekoracitvi absolutne vrednosti LI.XD
Parametri za nastavljanje

LI.X mejna vrednost za X v absolutni vrednosti

LIL.WE mejna vrednost za WE v absolutni vrednosti
LLLYP mejna vrednost za Ypp vV %

LI.XD mejna vrednost za XD v %

L.HYS preklopna razlika, v % glede na merilno obmocje

3.6.2 LIM2 stikalo mejne vrednosti L2

Z funkcijo LIM2 dolocite funkcijo za stikalo mejne vrednosti L2. Funkcija stikala mejne
vrednosti je bila izErpno opisana v predhodnem poglavju 3.6.

Pazite! Funkcije dvo- ali tritoCkovnih izhodov C.OUT (glejte poglavje 3.5.10) in funkcije za
binarne izhode B.OUT (glejte poglavje 3.5.11) imajo prednost pred nastavitvami v
funkcijah LIM1 in LIM2.

Tocéno tako kot za stikalo mejne vrednosti L1 lahko izberete naslednje nastavitve:

Stikalo mejne vrednosti L2

oFF L2 stikalo mejne vrednosti L2 je izkljuCeno
LoL2.X ~L2 se vkljuCi pri nedoseganju LI.X

Hi L2.X ~L2 se vkljuci pri prekoracitvi L1.X

Lo L2.WE ~L2 se vkljuci pri nedoseganju LI.WE
Hi L2 WE ~L2 se vkljuci pri prekoracitvi LI.WE

Lo L2.YP ~L2 se vkljuCi pri nedoseganju LI.YP
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Hi L2.YP ~L2 se vkljuci pri prekoracitvi LI.YP
Lo L2.XD ~L2 se vkljuci pri nedoseganju LI.XD
Hi L2.XD ~L2 se vkljuci pri prekoracitvi LI.XD

AbS L2.XD ~L2 se vkljuci pri prekoracitvi absolutne vrednosti LI.XD
Parametri za nastavljanje

LI.X mejna vrednost za X v absolutni vrednosti

LI.WE mejna vrednost za WE v absolutni vrednosti
LLYP mejna vrednost za Ypp V %

LI.XD mejna vrednost za XD v %

L.HYS preklopna razlika, v % glede na merilno obmocje

3.7 AUX dodatne funkcije

V tem poglavju dolocite pogoje ob ponovnhem zagonu po izpadu elektrichnega omrezja.
Funkcije, parametre in umeritvene vrednosti lahko postavite nazaj na tovarniske
nastavitve in blokirate upravljalne tipke. Koncno si lahko tukaj spremenite nastavitev
kontrasta prikazovalnika.

3.7.1 RE.CO pogoji ob ponovhem zagonu po izpadu el. omrezja

S to funkcijo dolocite regulirno veli€ino in nacin obratovanja po izpadu omrezne napetosti.
Pri izbiri FO3 je po izpadu omrezne napetosti nujno potrjevanje, da doseZzemo normalno
regulacijsko obratovanje. V tem primeru utripa digitalni prikaz Zelene vrednosti in
regulirane veliCine toliko ¢asa, dokler ne pritisnete tipke za vraCanje.
Podate lahko naslednje pogoje:
FO1 MODE rocno obratovanje z 2. regulirno veli€¢ino Y 1K1
FO2 MODE  avtomatsko obratovanje z zadnjo Zeleno vrednostjo in Y1K1, brez
potrjevanja
FO3 MODE  avtomatsko obratovanje z zadnjo Zeleno vrednostjo in Y1K1, ponovni
zagon z potrjevanjem preko tipke za vracCanje

3.7.2 ST.IN postavitev nazaj na tovarniSke nastavitve

S to funkcijo lahko vse nastavitve parametrov, funkcij in umeritvenih vrednosti skupaj ali
loCeno postavite nazaj na tovarniSke nastavitve:

FrEE INIT postavitev nazaj izkljuena/konana

All INIT postavitev nazaj vseh funkcij, parametrov in gesla

FUNC INIT postavitev nazaj vseh funkcij

PArA INIT postavitev nazaj vseh parametrov in gesla

AdJ INIT osnovna inicializacija umeritvenih vrednosti za In1, In2 in Y1
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Postopaijte tako, kot sledi:
Nahajate se v glavni skupini AUX in ste izbrali ST.IN.
1. Pritisnite tipko za programiranje. PrikaZze se FrEE INIT.
2. S smernimi tipkami izberite eno izmed zgornjih nastavitev (All, FUnC, FUnC ali AdJ)
3. Pritisnite tipko za programiranje. |zbrana nastavitev se je postavila naza;.
Na koncu se prikaze: FrEE INIT

3.7.3 KEYL upravljalne tipke

Ta funkcija vam omogoca, funkcijo izklopa in sprostitve vseh Sestih tipk preko binarnega
vhoda ali blokiranja sledecih tipk: tipka za izbiranje, tipka ro€no- avtomatsko kot tudi
smerni tipki.
oFF LOCK upravljalne tipke so vkljucene
bi1 LOCK vklop/izklop vseh tipk preko binarnega vhoda BI1
on noH.W tipka za izbiranje, tipka rocno- avtomatsko in smerni tipki so
izklju€ene. Kompaktni regulator vztraja v nacinu obratovanja, pred
vklopom te funkcije.
Opozorilo: binarnemu vhodu lahko dolo¢imo ve¢ funkcij!

3.7.4 VIEW nastavitev kontrasta prikazovalnika

S to funkcijo lahko spreminjate kontrast prikazovalnika od 1 do 10. Tako lahko najdete
optimalno osvetlitev na mestu vgraditve Vasega kompaktnega regulatorja. 1 je primerna
za posebej visoke in 10 za nizke vgradnje,
Izberite med:

1 VIEW nastavitev kontrasta 1

'10 VIEW .nastavitev kontrasta 10

3.7.5 FREQ frekvenca omrezja

S to funkcijo nastavite frekvenco omreZja po izbiri na 50 ali 60 Hz.

Izberite med:
on 50Hz frekvenco omrezja 50 Hz
on 60Hz frekvenco omrezja 60 Hz
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3.7.6 DP nastavitev decimalne vejice

S to funkcijo lahko za vse veli€ine, ki se nana$ajo direktno na analogna vhoda In1 in In2,
dolodite Stevilo prikazanih decimalnih mest.

|zberite med:
on DPO brez decimalnih mest
on DP1 eno decimalno mesto (tovarniska nastavitev)
on DP2 dve decimalni mesti

3.8 TUNE zagonska adaptacija

V tej glavni skupini zaZzenete adaptacijo. Realizirali boste postopek s prevojno tangento,
pri ¢emer se bodo iz prevoja in prevojne tangente funkcije nastavile razlicne
karakteristike. Po nastavitveni regulaciji Chien, Hrones in Reswick za aperiodi€ni mejni
primer in spremembo zZelene vrednosti, bodo izraunani parametri Kp, Ty in Ty.
Za zagonsko adaptacijo morate paziti na naslednje:

Reguliran sistem mora biti stabilen. Motilne veli€ine je potrebno odstraniti (npr.

lezenje).

Reguliran sistem naj bo ob zaCetku adaptacije izreguliran.

Adaptirati je mozno samo izravnane regulirane sisteme.

Adaptacija mora biti zakljuCena po 5-ih urah.

3.8.1 ADAP zagonska adaptacija

Adaptacija se zacne, ko izberete nastavitev run ADP.S. Pred zaCetkom morate dolociti
parameter Y.JMP. Njegova vrednost bo pristeta k regulirni veli€ini in po tem bo izraCunan
odziv na stopnico. Stopnica regulirne veli€ine lahko poteka v obe smeri. Po moznosti naj
bo velika in naj lezi na delovni togki, brez da bi zapustila obmogje regulirne veligine. Ce se
to zadnje med adaptacijo zgodi, se bo adaptacija prekinila in na prikazovalniku se bo
prikazal Err 32.
Po uspesni adaptaciji bodo izraunani parametri takoj vklju€eni. Kompaktni regulator se
nahaja v rocnem obratovanju. Preklopiti morate Se v avtomatsko obratovanje.
Funkcija ADAP vsebuje naslednje parametre:

OFF ADP.S  brez adaptacije

on ADP.S zagonska adaptacija
Parameter za nastavljanje
Y.JMP vrednost stopnice v %

Pri zagonski adaptaciji morate izvesti naslednje korake:
Kompaktni regulator je v uporabniSkem nivoju.
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Pritisnite! Prikazovalnik kaze Opomba
PAR Odprli ste upravljavski nivo.
TUNE Dosezena je glavna skupina
V]2 krat TUNE.
-CO- DoseZena je funkcija zagonska
ADAP adaptacija.
OFF Zagonska adaptacija je Se
ADP.S izklju€en
3 PA Najprej morate poklicati
ADAP (utripajoc€) parametrirni nivo, da nastavite
vrednost stopnice.
1.0 (tovarnigka nastavitev) KP, TN, TV so isti kot v C.PID
KP
\V4 20.0 (tovarniska nastavitev) Parameter vrednost stopnice
Y.JMP
---- evtl. Povprasevanje po geslu,
KEY postopajte kot Vam je poznano,
glejte stran 8
\ Al (utripajoc prikaz) Nastavite vrednost stopnice
V
Potrdite vrednost stopnice.
Prikaz ne utripa vec.
. oFF Zapustite parametrirni nivo
ADP.S
oFF (utripajog)
ADP.S
/\ run (utripajod)
ADP.S
20 Adaptacija se je zaCela. Eden za

ADP.S (utripajog)

drugim se v zgorniji vrstici
prikazujejo statusni simboli, ki
oznacujejo potek.
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Prikazovalnik kaze

GIA-S, Grosuplje

Opomba

End
ADP.S

Se prikaze na koncu po uspesni
adaptaciji.

Prekinitev adaptacije

Pritisnite!

Prikazovalnik kaze

Opomba

StoP
ADP.S

Adaptacijo lahko kadarkoli
prekinete, da spremenite
parameter. Po ponovnem pritisku
na tipko za programiranje se
zacne adaptacija na novo.

Napake med adaptacijo
Na prikazovalniku se prikazujejo napake iz sledeCe tabele, poleg tega se aktivira binarni
izhod za sporocanje moten;.

Prikazovalnik Vrsta napake Opomba
kaze

30 Timeout > 5h Po 5h se adaptacija zakljuCi
ERR
31 Izracun parametrov ni mogoc¢ Postopek adaptacije ne more
ERR izraCunati nobenega parametra.
32 Vhod X <0% ali >100% Spremenite parameter Y.JMP
ERR
33 Prevelik Sum Povecajte Y.JMP, preverite Sum
ERR
34 Izbrana PID nastavitev ne V funkciji C.PID (glavna skupina
ERR omogoca adaptacije CNTR) nastavite P-, PI- ali PID-

regulacijo.

35 Regulirni signal na meji Spremenite parameter Y.JMP
ERR
36 Motnje Ponovno zazenite adaptacijo
ERR
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3.9 I-O prikaz procesnih podatkov

V tem meniju so prikazane razli¢ne veli€ine in informacije. Poleg tega lahko tukaj umerite
ni¢elno tocko in razpon analognih vhodov IN1 in IN2 in analognega izhoda Y.

3.9.1 CIN verzija strojnoprogramske opreme

V tem nivoju najdete verzijo strojnoprogramske opreme (Firmwareversion)
FIR Prikaz verzije strojnoprogramske opreme

3.9.2 S-No serijska Stevilka

V tem meniju najdete serijsko Stevilko naprave. Vse naprave so s strani proizvajalca
oStevilCene.
Prikaz serijske Stevilke

3.9.3 ANA prikaz vrednosti analognih vhodov

V tem meniju si lahko prikazete vrednosti analognih veli€in. Pri tem poglejte tudi stran 17
slika2; stran 23 slika 4; stran 27 slika 6 in stran 33 slika 8. Tam so predstavljene prikazane
vrednosti.

IN1 Analogni vhod 1 (absolutna vrednost)

IN2 Analogni vhod 2 (absolutna vrednost)

CO.VA Regulirana veli€ina pred funkcionalizacijo

WE.VA Zelena vrednost pred funkcionalizacijo

FE.CO WE pred predkrmiljenjem motilnih veli€in (pri povezavi WE k

predkrmiljenju motilnih veli€in, to je v glavni skupini SEPT je SP.VA
nastavljen na FO2 WE, WE v uporabniSkem nivoju ne bo prikazan.)

SP.CO Zelena vrednost na primerjalniku
YPID Ypip PO OMejevanju
YOUT Regulirni izhod po matematicni prilagoditvi Yout

3.9.4 BIN status binarnih vhodov in izhodov

V tem meniju so prikazana stanja binarnih vhodov in izhodov.

Bl Status binarnega vhoda BI1 on/oFF
BO1 Status binarnega izhoda BO1 on/oFF
BO2 Status binarnega izhoda BO2 on/oFF
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3.9.5 ADJ umeritev analognih vhodov in izhodov

S to funkcijo lahko umerite ni€elno to¢ko in razpon za analogna vhoda in analogni izhod.
Ravnajte takole, kot sledi:
Nahajate se v glavni skupini I-O in ste izbrali ADJ.

1.
2.

o0k w

®© N

9.

10.

56

Pritisnite tipko za programiranje. Prikaze se ADJ IN1.

S smernima tipkama izberite ustrezen vhod ali izhod:

AdJ IN1 umeritev analognega vhoda IN1

AdJ IN2 umeritev analognega vhoda IN2

AdJ Y1 umeritev analognega izhoda Y

Pritisnite tipko za programiranje

Zahtevano bo geslo. Smernimi tipkami nastavite geslo!

Potrdite ga z tipko za programiranje!

S precizno merilno napravo nastavite ustrezen signal na zacetno vrednost. V
izravnalnem obmocju se na prikazovalniku kompaktnega regulatorja izmenoma
prikazujeta ZERO in IN1 (IN2 ali Y1)

Pritisnite tipko za programiranje! Ni¢elna toCka je nastavljena. Prikaze se 0.0 in ZERO.

.S precizno merilno napravo nastavite ustrezen signal na konéno vrednost. V

izravnalnem obmocju se na prikazovalniku kompaktnega regulatorja izmenoma
prikazujeta SPAN in IN1 (IN2 ali Y1)

Pritisnite tipko za programiranje! Razpon je nastavljen. Prikazovalnik ne utripa vec,
prikaze se 100,0 in SPAN.

Enkrat pritisnite tipko za vraCanje! Nadaljujte z korakom 2, v primeru da zelite umeriti
naslednji vhod ali izhod. Zahteva za geslo bo sedaj izpuS€ena (korak 3 in 4).
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4 Primeri uporabe

GIA-S, Grosuplje

V tem poglavju Vam bomo pokazali, kako lahko Vas kompaktni regulator TROVIS 6493
pripravite za regulacijo konstantne vrednosti, sledilno regulacijo in sledilno regulacijo z
funkcionalizacijo. Predpostavljamo, da znate upravljati z kompaktnim regulatorjem. Sicer
preberite poglavje 2. Pazite na izvedbo regulatorja zaradi razli¢nih vhodov In2!

4.1 Regulacija konstantne vrednosti

Za primer regulacije konstantne vrednosti nam kot primer sluzi enostavna regulacija
temperature kot kaZe slika 18. Regulirana veli€ina X je temperatura dotoka, ki je zajeta s

TROVIS
6493

S

Slika 18: enostavna regulacija temperature

tipalom PT 100 na vhodu
IN2 in bo regulirana na
konstantno Zeleno
vrednost. Zato ima
regulator TROVIS 6493-01
zvezni signal 4 do 20 mA,
kot regulirno veli¢ino Y . Za
ta primer uporabe morate
samo nastaviti Zeleno
vrednost in dolociti
parametre regulatorja.
Zeleno vrednost nastavite
direktno v uporabniSkem
nivoju s smernimi tipkami.
Parametre regulatorja
morate dolociti v
upravljavskem nivoju,
glavna skupina CNTR.

Vse ostale nastavitve so v kompaktnem regulatorju nastavljene v skladu z standardi.

Naslednja tabela Vam kaZe potrebne nastavitve:

Upravljavski nivo

Glavna- Funkcija Nastavitev Parameter  Vrednost  Opomba
skupina -CO- -PA-
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Dolocitev parametrov

C.PID (tovarnidka TN 16,0
nastavitev)

regulatorja

-CO-DIRE  dird -

evtl. sprememba
smeri regulirne
veli€ine

Uporabniski nivo

z tipko za izbiranje prikazite W na prikazovalnik,
z smernima tipkama nastavite novo vrednost

Dologitev nove
zelene vrednosti
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4.2 Sledilna regulacija

TROVIS
7N\ 6493-02
WE  4...20 mA
L | 4..20mA Y _
\ X Messumformerspelsung

4...20 mA
-

- >

Slika 19: regulacija tlaka

P1

GIA-S, Grosuplje

Sledilna regulacija je
prikazana na sliki 19. Tukaj je
reguliran tlak od 0 do 10 bair,
zajet z dvozi¢nim merilnim
pretvornikom. Dvozicni
merilni pretvornik je lahko
npr. naprava SAMSOMATIC
994-0050.

Zunanja Zelena vrednost je
doloCena preko signala 4 do
20 mA. Enako je lahko Zelena
vrednost konstantna.
Nastavitvena naprava z
nastavitvenim regulatorjem
bo regulirana preko zvezne

regulirne veli€ine Y od 4 do 20 mA. Regulator je naprava TROVIS 6493-02 z dvema mA —
vhodoma. Za ta primer morate izvesti naslednje spremembe:
Regulirana veli€ina je tlak p4, ki je zajet z dvozilnim merilnim pretvornikom tlaka in je
priklju¢en na vhod In2. Ta vhod je v osnovi nastavljen na 4 do 20mA , zato ga ni
potrebno spreminjati. Dolociti pa morate merilno obmoc¢je 1 do 10 barov za ta vhod.
|zberite zato glavno skupino IN funkcijo —CO- IN2 in v parametrirnem nivoju dolocite

merilno obmodje.

Zunanja zelena vrednost WE je priklju¢ena na vhod In1 kot signal 4 do 20 mA. Vhod
In1 je v osnovi nastavljen na 4 do 20mA , zato ga ni potrebno spreminjati. Popraviti pa
je potrebno merilno obmocje Zelene vrednosti na 0 do 10 barov. Zato v glavni skupini
IN poklicite funkcijo -CO- IN.
WE v osnovi ni vkljuéen. Vklju€ite WE na naslednji nacin: v glavni skupini STEP
izberite funkcijo -CO- SP.VA in tam WE. Nastavitev WE na »on«. Pri tej funkciji
nastavite razen pri W (interna Zelena vrednost) merilno obmocje tudi na 0 do 10 barov.
V uporabnigkem nivoju lahko sedaj Zeleno vrednost izbirate kot W ali WE. Ce dologite
WE kot aktivno Zeleno vrednost, imate avtomatsko sledilno regulacijo. Ce preklopite
na W na aktivno, potem imate regulacijo konstantne vrednosti, za katero lahko v
uporabniskem nivoju z smernimi tipkami dolocite vrednost.

Regulator ne sme biti nastavljen na PI, kot je to v tovarniSkih nastavitvah ampak na
PID regulacijo. Zato v glavni skupini CNTR spremenite nastavitev funkcije —CO-
C.PID na PID in v parametrirnem nivoju tudi KP, TN in TV.
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Izhodna veliCina Y je v osnovi nastavljena na zvezen signal 4 do 20 mA in je v tem
primeru ni potrebno spreminjati

V naslednji tabeli najdete potrebne nastavitve Se enkrat in krajSe oblike definicij

parametrov.
Upravljavski nivo
Glavna-  Funkcija Nastavitev Parameter Vrednost  Opomba
skupina -CO- -PA-
IN -CO- 4-20 mA X N1 0 [bar] Dolocitev merilnega
IN1 (tovarniSka AN IN1 10 [bar] obmocdja za vhod 1, ki
nastavitev) pripada WE (tovarniSka
nastavitev)
-CO- 4-20 mA X N2 0 [bar] Dologitev merilnega
IN2 ANIN2 10 [bar] obmogja za vhod 1, ki
pripada X (tovarniska
nastavitev)
-CO- X In2 Regulirana veli€ina na
CLAS (tovarniska vhodu In2
nastavitev)
WE In1 Zunanja Zelena
(tovarniska vrednost na vhodu In1
nastavitev)
SEPT -CO- WE on WE in s tem sledilna
SP.VA regulacija vklju¢ena
W on W 5,2 [bar] Vrednost za interno W
(tovarniska X WINT 0 [bar] Merilno obmocje za W
nastavitev) AN WINT 10 [bar]
CNTR -CO- Pid KP 0,8 Izbira PID-regulacije in
C.PID TN 16,0 dolocitev parametrov
TV 6,0 regulatorja
TVK1 1,0
-CO- dir.d - evtl. sprememba smeri
DIRE regulirne veli€ine

Uporabniski nivo

z tipko za izbiranje prikazite WE na prikazovalnik,
pritisnite tipko za programiranje

Dologitev WE, kot
aktivne zelene
vrednosti
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4.3 Sledilna regulacija s funkcionalizacijo

!

Pt 100

GIA-S, Grosuplje

S pomocjo z zunanjo
temperaturno vodene
regulacije dotoka, Vam na
sliki 20 prikazujemo uporabo

tv

Slika 20: temperaturna requlacija z funkcionalizacijo

funkcionalizacije.
Regulirana veli€ina je
temperatura dotoka. Zunanja
temperatura se meri z
tipalom Pt 100 in se takoj
nato preko funkcionalizacije
spremeni v temperaturo
dotoka. Zveza med zunanjo
temperaturo in potrebno
temperaturo dotoka je
podana v tabeli spodaj. Ta
karakteristika sluzi kot

Tty 4..20mA

-~
]
temperatura dotoka

ta zunanja temperatura

zunanja Zelena vrednost.

Nastavitveni ventil bo regulirana z kompaktnim regulatorjem 6493-1 preko trito¢kovnega
signala z notranjo povratno zanko.
Za ta primer morate izvesti naslednje spremembe:

60

Regulirana X je temperatura dotoka, ki je zajeta z dvozilnim merilnim pretvornikom.
Dvozilni pretvornik lahko pri 6493-1 priklju€ite samo na vhod In1. Ta vhod je navadno
nastavljen na 4 do 20 mA, torej ga ni potrebno spreminjati. Morate pa spremeniti
merilno obmocje za ta vhod od 0 do 150° in dolociti, da regulirana veli¢ina priklju¢ena
na vhod In1.

Zunanja temperatura je zunanja Zelena vrednost WE in je prikljuena na vhod In2. Ta
vhod je ze standardno nastavljen na tipalo Pt 100. Merilno obmocje je prav tako
dolo¢eno. Vseeno pa morate navesti, da je WE priklju¢en na vhod In2. Poleg tega WE
standardno ni vklju€ena. Nastavite poleg tega tudi merilno obmocje za interno zeleno
vrednost W na 0 do 150°C. V uporabniskem nivoju boste lahko potem izbirali med
Zeleno vrednostjo W in WE. Ko WE definirate kot aktivho Zeleno vrednost, imate
avtomatsko sledilno regulacijo.

Zvezo med zunanjo temperaturo in potrebno temperaturo dotoka dolocite v glavni

skupini IN, funkcija FUNC, WE in tam v parametrirnem nivoju.
ta v °C (K1.X...K7.X) -20,0 -10,0 -0,0 10,0 20,0 30,0 40,0
tv v °C (K1.Y...K7.Y) 100,0 90,0 85,0 75,0 60,0 55,0 50,0

Za izhod izberite trito¢kovni izhod z notranjo povratno zanko.
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GIA-S, Grosuplje

V naslednji tabeli najdete potrebne nastavitve in krajSe oblike definicij parametrov:

Upravljavski nivo

Glavna-  Funkcija Nastavitev Parameter Vrednost Opomba
skupina -CO- -PA-
IN -CO- 4-20 mA X N1 0,0 [°C] Dologitev merilnega
IN1 (tovarniska AN IN1 150,0 [°C] obmocdja za vhod 1
nastavitev) Dolocitev (tv)
-CO- X In1 Regulirana veli¢ina X
CLAS (tv) na vhodu In1
WE In2 Zunanja Zelena
vrednost (ta) na vhodu
In2
-CO- WE on MIN 0,0 [°C] Funkcionalizacija za
FUNC MAX 150,0 [°C] WE je vklju€ena;
K1.X -20,0 [°C] Merilno obmocje za
K1.Y 100,0 [°C] izhodni signal ty
K2.X -10,0 [°C] funkcionalizacije je
K2.Y 90,0 [°C] doloceno;
K3.X 0,0 [°C] 7 parov odvisnosti med
K3.Y 85,0 [°C] zunanjo temperaturo in
K4.X 10,0 [°C] temperaturo dotoka je
K4.Y 75,0 [°C] doloceno.
K5.X 20,0 [°C]
K5.Y 60,0 [°C]
K6.X 30,0 [°C]
K6.Y 55,0 [°C]
K7.X 40,0 [°C]
K7.Y 50,0 [°C]
SEPT -CO- WE on WE in s tem sledilna
SP.VA regulacija vklju¢ena
W on w 25[°C] Vrednost za interno W
(tovarnidka X WINT 0[°C] in merilno obmogje za
nastavitev) AN WINT 150 [°C] W sta dolo&ena
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Dolocitev parametrov
C.PID (tovarniSka TN 16,0 regulatorja
nastavitev) TV 6,0
ouT -CO- 3.STPi.FB XSDY 0,8 [%] Dolocen je tritoCkovni
C.OouUT TZ 2,0 [%] izhod z notranjo
TY 90,0 [s] povratno zanko in

parametri

Uporabniski nivo

z tipko za izbiranje prikazite WE na prikazovalnik,
pritisnite tipko za programiranje

Dologitev WE, kot
aktivne zelene
vrednosti
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5 Zagon

Ko so vsi vhodi in izhodi prikljuCeni in je kompaktni regulator preskrbljen z napajalno

napetostjo, ga je potrebno prilagoditi na regulacijsko nalogo. Za to je potrebno kompaktni

regulator konfigurirati in parametrirati. V dodatku C je kontrolna lista, kamor lahko vnesete

nastavitve. Kompaktni regulator mora biti z parametri KP, TN in TV prilagojen na

dinami¢no obnasanje reguliranega sistema, s tem lahko odstranjuje z motnjami pogojena

regulacijska odstopanja ali se zadrZuje v ozkih mejah. Nastavitev teh parametrov lahko po

eni strani dolo¢imo z adaptacijo (glejte poglavje 3.8.1) ali pa reko ro¢ne optimizacije.

Zadnja bo opisana v naslednjem poglavju, pri Cemer Vam bomo lahko podali le splosno

veljavna navodila. Ce nimate posebnih izkusenj z nastavljanjem vrednosti za regulirane

sisteme, postopajte kot sledi:

Pred zacetkom optimizacije mora biti priklju€eni regulirni ventil zaprt.

1. Z tipko ro¢no/avtomatsko preklopite (13) v roéno obratovanje. Na prikazovalniku se
prikaze simbol X\,

2. S smernimi tipkami spremenite regulirno veli€ino tako, da se regulirni ventil pocCasi
odpira.

3. Nadaljujte pri izbranem nacinu regulacije - glej spodaj.

5.1 P-regulator

Dolocite KP=0,1

V uporabniskem nivoju nastavite Zeleno vrednost na Zeleno vrednost.

S smernimi tipkami spremenite regulirno veli¢ino tako, da se regulirni ventil pocasi
odpira in da bo regulirna razlika X4 priblizno nic.

Preklopite v avtomatsko obratovanje.

Povecujte vrednost KP toliko ¢asa, da reguliran sistem zaniha.

ZmanjSujte vrednost KP pocasi, dokler ni ve€ nihanja.

Stalno regulacijsko odstopanje lahko odpravite kot sledi: vklopite ro€no obratovanje!
Spremenite regulirno veli€ino tako, da je regulacijski odstopek Xd=0. Preberite sedaj
vrednost regulirne veli€ine in nastavite parameter Y.PRE (CNTR, C.PID) na to
vrednost.

Pomembno: Vsaka sprememba Zelene vrednosti spremeni tudi delovno tocko!

5.2 Pl-regulator

Doloc¢ite KP=0,1 in TN=1999.

V uporabniskem nivoju nastavite Zeleno vrednost na Zeleno vrednost.

S smernimi tipkami spremenite regulirno veli€ino tako, da se regulirni ventil pocasi
odpira in da bo regulirna razlika X4 priblizno nic.

Preklopite v avtomatsko obratovanje.
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Povecujte vrednost KP toliko €asa, da reguliran sistem zaniha.
ZmanjSujte vrednost KP pocasi, dokler ni ve€ nihanja.
ZmanjSujte vrednost TN toliko Casa, da reguliran sistem zaniha.
Povecujte vrednost TN pocasi, dokler ni ve€ nihanja.

5.3 PD-regulator

Dolocite KP=0,1; TV=1 in diferencirno ojaenje TVK1=1.

Nastavite Zeleno vrednost na zZeleno vrednost.

S smernimi tipkami spremenite regulirno veli€ino tako, da se regulirni ventil pocasi
odpira in da bo regulirna razlika X4 priblizno nic.

Preklopite v avtomatsko obratovanje.

Povecujte KP toliko ¢asa, da reguliran sistem zaniha.

Povecujte TV, dokler ni ve¢ nihanja.

Povecujte KP, dokler spet ne nastopi nihanje.

Spet povecujte TV, dokler ni ve€ nihanja.

Nekajkrat postopajte na isti na€in, dokler nihanja ni ve€ mogoce zadusiti.

Nekoliko zmanjsujte vrednosti KP in TV, tako da se lahko reguliran sistem umiri.
Stalno regulacijsko odstopanje lahko odpravite kot sledi: vklopite ro€no obratovanje!
Spremenite regulirno veli€ino tako, da je regulacijski odstopek Xd=0. Preberite seda;j
vrednost regulirne veli€ine in nastavite parameter Y.PRE (CNTR, C.PID) na to
vrednost.

Pomembno: Vsaka sprememba Zelene vrednosti spremeni tudi delovno tocko!

5.4 PID-regulator

Dolocite KP=0,1; TV=1 in diferencirno ojacenje TVK1=1.

Nastavite Zeleno vrednost na Zeleno vrednost.

S smernimi tipkami spremenite regulirno veli€ino tako, da se regulirni ventil pocasi
odpira in da bo regulirna razlika X4 priblizno nic.

Preklopite v avtomatsko obratovanje.

Povecujte KP toliko ¢asa, da reguliran sistem zaniha.

Povecujte TV, dokler ni ve€ nihanja.

Povecujte KP, dokler spet ne nastopi nihanje.

Spet povedujte TV, dokler ni ve€ nihanja.

Nekajkrat postopajte na isti nacin, dokler nihanja ni ve€¢ mogoc¢e zadusiti.
Nekoliko zmanjSujte vrednosti KP in TV, tako da se lahko reguliran sistem umiri.
ZmanjSujte vrednost Ty, dokler spet ne nastopi nihanje in nato jo Se enkrat malo
povecajte, dokler ni ve€ nihanja.
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6 Vgradnja

Kompaktni regulator 6493 je naprava z vgradnjo na stikalno plosc¢o (el. omaro) z

sprednjimi merami 48 x 96 mm.

Za vgradnjo izvedite naslednje korake:

1. Na stikalni plo&¢i pripravite odprtino v izmeri 457°° x 92*%8 mm.

2. Porinite kompaktni regulator od spredaj v odprtino na ploSci.

3. Vlozite priloZzena zati€a (2) v odprtini zgoraj in spodaj glejte sliko 21.

4. Zavrtite vijake z izvijaCem v smeri stikalne plosce, tako da pritrdite ohiSje na stikalno
plosco.
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1 Kompaktni regulator
2 Zati¢a
3 Stikalna plos¢a

Slika 21 : montaza
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7 Elektriéna prikljucitev

Kompaktni regulator ima vijaéne sponke za vodnike do 1,5 mm?.

Pri prikljucitvi upostevajte dolocila VDE 0100, kot tudi veljavne predpise drzave
uporabnika.

Za prepre€evanje merilnih napak in drugih motenj uporabljajte oklopljene kable za
signalne vode analognih in binarnih vhodov izven stikalne omare. Znotraj stikalne omare
napeljite te vodnike prostorsko lo¢eno od krmilnih in omreznih kablov.

Oklop vodnikov ozemljite enostransko v zvezdiS€u merilnih, krmilnih in regulacijskih
naprav.

Vhod IN1
Napajanje merilnega pretvornika*
4(0) do 20 mA 0(2)do 10V 4 do 20 mA

11112(13 11{12(13 12{13|14|15

‘ - [+

Vhod IN2 (izvedba 6493-01)

Pt100/Pt1000
Ni100/Ni1000 0 do 1kQ

*  Pazite! Napajanje merilnega
17]19]20 17119]20 pretvornika se lahko uporabi samo

| ! za en dvozilni-merilni pretvornik (na
Y o IN1 ali IN2) ali za napajanje

binarnega vhoda Bl!

Vhod IN2 (izvedba 6493-02)

Napajanje merilnega pretvornika*®
4(0) do 20 mA 4 do 20 mA

19120 14/15|119(20
| |

Pl 4

Slika 22 : elektricna prikljucitev
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Napajalni izhod za napajanje

Binarni vhod merilnega pretvornika *
81|82 14/15 14|15 81|82
] ‘ E |
* o= - 4
24V 20V, max. 25 mA
BI1
*  Pazite! Napajanje merilnega
pretvornika se lahko uporabi
samo za en dvozilni-merilni
pretvornik (na IN1 ali IN2) ali za
napajanje binarnega vhoda Bl!
zvezni izhod Binarni izhod za javljanje
0(4) do 20 mA moten;j Pomozna energija

31|32 83|84

| \

. - + - N L
Stikalni izhodi
Binarni izhodi Stikala mejne vrednosti

ARARIa

Tritockovni izhod

(11

42|43 |41|42|43|51|52|53 41(42|43| 51|52

T

41(42(43|51

52

83

BOI1 BO2 LIM1 LIM2

mozna prosta stikala

Slika 23 : elektricna prikljucitev (nadaljevanje)

I

|

+
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8 Tehni€ni podatki

GIA-S, Grosuplje

Vhodi
Analogni vhod 1

Analogni vhod 2 (dve izvedbi naprav)

dva analogna vhoda, po izbiri za regulirano
veli¢ino X ali za Zeleno vrednost W

0(4) do 20mA ali 0(2) do 10 V ali dvozilni merilni
pretvornik (glej spodaj)

Izvedba 1 (6493-01): temperaturno tipalo ali
daljinski uporovni dajalnik (glej spodaj)
Izvedba 2 (6493-02): 0(4) do 20mA ali dvozilni
merilni pretvornik (glej spodaj)

mA- ali V-  Merilno obmocje

0(4) do 20mA ali 0(2) do 10 VV

vhodi Preklop merilnega obmocja

programsko

Max. Dopustni vrednosti

tok £ 50 mA; napetost + 25V

Notranja upornost

tok R; = 50 Q; napetost R; = 20 kQ

Dopustna sofazna napetost

0do5V

Napaka

ni¢elna tocka < 0,2 %, razpon < 0,2 %
linearnost < 0,2 %

Temperaturni vpliv

ni¢elna tocka < 0,1 %/10 K; razpon < 0,1 %/10 K

Napajanje merilnega pretvornika

po DIN IEC 381 (NAMUR NEO06) 20V,
max. 25 mA, odporen proti kratkemu stiku

Tempe- Merilno obmodje Pt 100, Pt 1000: -100 do 500 °C
raturno NI 100, Ni 1000: -60 do 250 °C
tipalo

Upornost vodnikov

trizilni RL4=R=Ri3<15Q

Napaka

Pt 100, Pt 1000 v obmocju
od -40 do 150 °C

ni¢elna tocka < 0,2 %, ojacenje < 0,2 %;
linearnost < 0,2 %
ni¢elna tocka < 0,1 %, ojacenje < 0,1 %;
linearnost < 0,1 %

Temperaturni vpliv

ni¢elna tocka < 0,2 %/10 K; razpon < 0,2 %/10 K

Daljinski Merilno obmocje 0 do 1 kQ, trizilni
uporovni- ynornost vodnikov R.<15Q
dajalnik
Napaka ni¢elna tocka < 0,2 %; ojacenje < 0,2 %
Temperaturni vpliv ni¢elna tocka < 0,1 %/10K; ojaCenje < 0,2 %/10K
Binarni vhod zunanja preklopna napetost 24V DC, £30%; 3mA
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Izhodi zvezni, dvotoCkovni ali tritoCkovni izhod

ezhi Obmogje signala 0(4) do 20mA; impedanca < 740 Q

regulirni Krmilno obmocje 0do 22 mA (0 do 110 %)

izhod Napaka ni¢elna tocka < 0,2 %, ojagenje < 0,1 %
Temperaturni vpliv ni¢elna tocka < 0,1 %/10 K; razpon < 0,1 %/10 K

stikalni 2 releja z moZnima prostima preklopnima

izhod kontaktoma, max. 250V AC, max 250V DC,

max. 1A AC, max. 0,1 ADC, cos 6 =1

Filter radijskih moten; C=2,2nFinvaristor U =275V

Binarni izhod galvansko locen tranzistorski izhod,

max. 50 V DC in 30 mA, min. 3V DC

Infrardec¢i vmesnik

Komunikacijski protokol

SAMSON-protokol (SSP)

Hitrost prenosa 9600 bit/s
Kot zarkov 50°
Oddaljenost max. 0,7 m

Splosni podatki

Prikazovalnik

4 — mestno polje z tekoCimi kristali

Konfiguriranje

shranjeni funkcijski bloki za konstantno in
sledilno regulacijo

Pomozna energija

230 V AC (200 do 250 V AC),
120 V AC (102 do 132 V AC),
24V AC (21,5 do 26,5V AC); 48 do 62 Hz

Poraba modi

ca. 6 VA

Temperaturno obmocdje

0 do 50 °C (obratovanije)
-20 do 70 °C (prevoz in skladisCenje)

Vrsta zasScite

procelje IP 65, ohisje IP30, sponke IPOO

Varnost naprave

grajeno in preizkuSeno po EN 61010, izdaja 3.94

Razred zaSdite

Prenapetostna kategorija

Stopnja onesnazevanja

2
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Oddajanje moten;j

EN 50081 del 1

Gostota moten;

EN 50081 del 2

Elektri¢na prikljucitev

vijaéne sponke 1,5 mm?

Cas odgitavanja

<100 ms

Dezintegracija

vhod: 0,1 °C; 0,1%

Teza

ca. 0,5 kg
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Dodatek A tabela funkcij in parametrov

Glavha Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detayjli
skupina -CO- nastavitev " moznosti gl. str.

Regulacijski parametri

PAR (Pritisnite tipko za str. 16
programiranje samo enkrat,
da pridete do Kp!)

Vhodne funkcije
IN -CO- 420mA "V 4-20mA Obmogéje vhodnega signala IN1 4-20 mA

IN1 0-10V ~0-10V

2-10V ~2-10V

0-20 mA ~ 0-20 mA str. 18
-CO- 100 PT R 100 PT Obmoéje vhodnega signala IN2 Pt 100
IN2 (-100...500 °C)

1000 PT ~ Pt 1000 (-100...500 °C)
6493-01 100 NI ~ Ni 100 (-60...250 °C)

1000 NI ~ Ni 1000 (-60...250 °C)

0-1 KOHM ~0do 1000 Q str. 19
-CO- 4-20 mA 4-20 mA Obmocje vhodnega signala IN2 4-20 mA
IN2 0-20 mA ~ 0-20 mA
6493-02 str. 19
-CO- oFF E oFF MEMO  Nadzor nad merilnim obmogjem ana. vh. izkljuéena
MEAS ME.MO IN1T ME.MO ~ analogni vhod 1

IN2 ME.MO ~ analogni vhod 2

ALL ME.MO ~ analogna vhod 1 in 2 str. 19
-CO- FAILoFF " oFF FAIL Preklop v ro€no obratovanje pri motnjah merilnega
MAN pretvornika izklju¢eno

FO1 FAIL ~ z 2. regulirno veli¢ino Y1K1

FO02 FAIL ~ z zadnjo vrednostjo regulirne veli€ine str. 19
-CO- IN2 X E IN2 X X dodeljen analognemu vhodu IN2
CLAS IN1 X ~ analognemu vhodu IN1

IN1 WE " IN1 WE WE dodeljen analognemu vhodu IN1
IN2 WE ~ analognemu vhodu IN2 str. 20

" Vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Parameter Izbira Pomen parametra Obmocje vrednosti  na

-PA- parametra [enota] zacCetku
KP proporcionalni faktor 0,1...100,0 [1] 1,0
TN integrirni ¢as 1...9999 [s] 120
TV diferencirni ¢as 1...9999 [s] 10
Y.PRE Y-preostanek -10...110,0 [%] 0,0

-PA-IN1/ mA ¥ N1 Zacetek merilnega obmocja -999... & IN1 0,0

-PA- IN1/ mA ~ IN1 Konec merilnega obmodja M |N1...9999 100,0

-PA-IN1/V [absolutna]®

-PA-IN1/V

-PA-IN2/PT ¥ IN2 ZacCetek merilnega obmocja -999... N N2 -100

-PA-IN2 / PT =~ IN2 Konec merilnega obmocdja X IN2...9999 500

-PA- IN2 /NI [absolutna]®

-PA-IN2 /NI

-PA- IN2 / KOHM

-PA-IN1/ mA ~ N2 ZacCetek merilnega obmocja -999.. X IN2 0,0

-PA-IN1/mA =~ IN2 Konec merilnega obmocdja X IN2...9999 100,0

[absolutna]®

noPA MEAS/ME.MO brez parametra

-PA- MAN/FAIL Y 1K1 2. regulirna vrednost -10,0...110,0 [%] -10,0

noPA CLAS/X brez parametra

noPA CLAS/WE brez parametra

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepaijih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Glavha Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detayjli
skupina -CO- nastavitev " moznosti gl. str.
IN -CO- on X " onX Filtriranje vhodne veliéine X vkljuéeno
DI.FI oFF X ~ izklju¢eno
(nadalje- oFF WE " onWE Filtriranje vhodne veli¢ine WE vklju¢eno
vanje) oFF WE ~ izkljugeno str. 20
-CO- oFF X " oFF X Korenjenje vhodne veliéine X izkljuéeno
SQR on X ~ vkljuéeno
oFF WE Y oFF WE Korenjenje vhodne veli¢ine WE izklju¢eno
on WE ~ vklju¢eno str. 20
-CO- oFF X E oFF X Funkcionaliziranje vhodne veli€ine X izklju¢eno
FUNC on X ~ vklju¢eno str. 21

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Parameter Izbira Pomen parametra Obmocje vrednosti  na

-PA- parametra [enota] zacetku

-PA- DIL.FI/X TS.X Casovna konstanta X-filtra 0,1...100,0 1,0

[s]
-PA- DI.LFI/WE TS.WE Casovna konstanta WE-filtra 0,1...100,0 1,0
[s]

noPA SQR/X

noPA SQR/WE

-PA- FUNC/X MIN Zacetek obmodja izh. signala -999...9999 0,0
MAX Konec obmogja izh. signala [absolutno]® 100,0
K1.X Vhodna vrednost tocka 1 -100,0
K1.Y Izhodna vrednost tocka 1 X-vrednost (npr. K1.X): 0,0
K2.X Vhodna vrednost tocka 2 ¥ IN1... A IN1 -100,0
K2.Y Izhodna vrednost tocka 2 ali® 0,0
K3.X Vhodna vrednost tocka 3 M IN2.. A IN2 -100,0
K3.Y Izhodna vrednost tocka 3 -100,0
K4.X Vhodna vrednost tocka 4 Y-vrednost (npr. K1.Y): 0,0
K4Y Izhodna vrednost tocka 4 MIN...MAX -100,0
K5.X Vhodna vrednost tocka 5 0,0
K5.Y Izhodna vrednost tocka 5 -100,0
K6.X Vhodna vrednost tocka 6 -100,0
K6.Y Izhodna vrednost tocka 6 0,0
K7.X Vhodna vrednost tocka 7 -100,0
K7.Y Izhodna vrednost tocka 7 0,0

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepaijih veljajo samo za izvedbo 6493-2.

EB 64931 79



Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Glavna Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detajli

skupina -CO- nastavitev " moznosti gl. str.

IN oFF WE R oFF WE Funkcionaliziranje vhodne veli¢ine WE izklju¢eno
on WE ~ vklju€¢eno str. 21

(nadalje-

vanje)

"Vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Parameter Izbira Pomen parametra Obmocje vrednosti  na

-PA- parametra [enota] zacetku

-PA- FUNC/WE MIN ZacCetek obmodja izh. signala -999...9999 0,0
MAX Konec obmogja izh. signala [absolutno]® 100,0
K1.X Vhodna vrednost to¢ka 1 0,0
K1.Y Izhodna vrednost toCka 1 X-vrednost (npr. K1.X): 0,0
K2.X Vhodna vrednost toCka 2 X INT...NIN1 0,0
K2.Y Izhodna vrednost tocka 2 ali® 0,0
K3.X Vhodna vrednost to¢ka 3 M IN2... N N2 0,0
K3.Y Izhodna vrednost to¢ka 3 0,0
K4.X Vhodna vrednost tocka 4 Y-vrednost (npr. K1.Y): 0,0
K4.Y Izhodna vrednost tocka 4 MIN...MAX 0,0
K5.X Vhodna vrednost to¢ka 5 0,0
K5.Y Izhodna vrednost tocka 5 0,0
K6.X Vhodna vrednost tocka 6 0,0
K6.Y Izhodna vrednost toCka 6 0,0
K7.X Vhodna vrednost tocka 7 0,0
K7.Y Izhodna vrednost tocka 7 0,0

% Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepaijih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Glavna Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detayjli
skupina -CO- nastavitev moznosti gl. str.
Zelena vrednost
SEPT -CO- on W g interna zelena vrednost W (vedno aktivna)
SP.VA
oFF W2 Y oFF W2 interna zelena vrednost W2 izkljuéena
on W2 ~ vklju€ena
oFF WE YV oFF WE zunanja zelena vrednost WE izkljuéena
on WE ~ vklju€ena
FO1 WE ~ vhod za zunanjo povratno informacijo pri 3toc. izh.
F02 WE ~ vhod za predkrmiljenje motilne veli€ine str. 24
-CO- oFFRAMP " oFF RAMP rampa zelene vrednosti izkljudena
SP.FU FO1 RAMP ~ se vkljuci z BI1 in dejansko vrednostjo
F02 RAMP ~ se vklju€i z BI1 in WIRA
FO3 RAMP ~ brez zaCetnih pogojev
oFFCH.sSP " oFF CH.SP preklapljanje W(W2)/WE preko BI1 izkljuc¢eno
FO1 CH.SP ~ W(W2)/WE preko BI
F02 CH.SP ~ W/W2 preko BI str. 25

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.

2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Parameter Izbira Pomen parametra Obmocéje na
-PA- parametra vrednosti [enota] zacetku
-PA- SP.VA/W w interna Zelena vrednost 1  \WRAN... -100,0
7~ WRAN [1] (0,0)"
7 WINT zacCetek mer. obmocja W, W2, WE -999... -100,0
A WINT (0,0)"
A WINT konec mer. obmocja W, W2, WE X WINT... 500,0
9999[1] (100,0)"
~ WRAN omejevanje za¢. mer. Obmocja ~ WINT... -100,0
7~ WRAN[%] (0,0)"
~ WRAN omejevanje konca mer. Obmocja ~ WRAN. .. 500,0
~ WINT (100,0)"
[absolutna]”
-PA- SP.VA/W2 w2 interna Zelena vrednost 2 ~ \WRAN... -100,0
~ WRAN 0,0
[absolutna]®
noPA- SP.VA/WE brez parametra
-PA- SP.FUIRAMP  TSRW Casovni parameter 1...9999[s] 10
WIRA zaCetna vrednost za Zelene vrednosti X WINT... -100,0
A WINT (0,0)Y
[absolutna]”

noPASP.VA/CH.SP

brez parametra

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepaijih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Glavna Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detajli
skupina -CO- nastavitev moznosti gl. str.
Struktura regulatorja in funkcije
CNTR -CO- PICPYP "  PICP.YP odzivna funkcija regulirnega izhoda PI
C.PID PdCP.YP ~PD
PIdCP.YP ~ PID
PPI CP.YP ~ Pl
P CP.YP ~ Pl str. 26
-CO- dir.d XD Y dir.d XD brez invertiranja regulacijskega odstopka
SIGN in.d XD z~ str. 28
-CO- FO1DP.YP " dologitev D-élena regulirnega izhoda
D.PID FO1 DP.YP ~ k regulacijskemu odstopku
F02 DP.YP ~ k regulirni veli€ini str. 28
-CO- oFFcc.p/ " oFF CC.P/ sprememba vrste regulatorja P(D)/PI(D)-regulacije
CH.CA izkljuCena
FO01 CC.P/ ~ preko regulacijskega odstopka
F02 CC.P/ ~ preko Zelene vrednosti str. 29
-CO- oFF MAYP " nastavitev delovne to¢ke preko roénega
M.ADJ oFF MA.YP obratovanja za Ypp izklju¢ena
on MA.YP ~ vklju€ena str. 30
-CO- dird DLAC " dir.d DI.LAC direktna smer delovanja regulirne velié¢ine
DIRE in.d DILAC obratna ~ str. 30
-CO- oFFFECO "  oFF FECO predkrmiljenje motilne veliéine izkljuden
F.FOR PO5 FECO ~ s pozitivhim predznakom
nE6 FECO ~ z negativnim predznakom str. 30
-CO- oFFINDE "  oFF IN.DE zvianje, znizanje dejanske vrednosti izklju¢eno
AC.VA bi1 IN.DE ~ preko binarnega vhoda str. 31

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Parameter Izbira Pomen parametra Obmocéje na

-PA- parametra vrednosti [enota] zacetku

-PA- C.PID/CP.YP KP proporcionalni faktor 0,1...100,0[1] 1,0
TN integrirni ¢as 1...9999[s] 120
TV diferencirni ¢as 1...9999[s] 10
TVK1 diferencirno ojacenje 0,10...10,00[1] 1,00
Y.PRE Y-preostanek -10,0...110,0[%] 0,0
DZXD mrtva cona regul. odstopka XD 0,0...110,0[%] 0,0
¥ DZXD Omejevanje XD min -110...~ DZXD -110,0
< DZXD Omejevanje XD max A DZXD...110[%] 110,0

noPA- SIGN/XD brez parametra

noPA D.PID/DP.YP brez parametra

-PA- CH.CA/CC.P/  CLIP zgornja meja 0,0...110,0[%] 110,0
CLIL.M spodnja meja za PI(D) -110,0...0,0[%] -110

regulacija

noPA M.ADJ/MA.YP brez parametra

noPA DIRE/DI.AC brez parametra

-PA- F.FOR/FECO +(|Wex — FC.K1|) FC.K2 + FC.K3
FC.K1 konstanta 0,0...110,0[%] 0,0
FC.K2 konstanta 0,0...10,0[1] 1,0
FC.K3 konstanta -10,0...110,0[%] 0,0

-PA- AC.VA/IN.DE AV.K1 konstanta -110,0...110,0[%] 0,0

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepajih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

Glavha Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene
skupina -CO- nastavitev moznosti

GIA-S, Grosuplje

Opis funkcije Detayjli
gl. str.

Izhodne funkcije

ouT -CO- OFF SAVA " oFF SA.VA inicializacija 2. reg. veli. Y1K1 na Ypp izkljucena

SAFE bi1 SA.VA ~ preko binarnega vhoda Bl str. 32
-CO- oFFCH.MA " oFF CH.MA  preklop roéno-avtomatsko izkljuen
MA.AU bi1 CH.MA ~ preko binarnega vhoda Bl str. 32
-CO- on LL.LYP U on LLLYP omejitev regulirnega signala Ypp vklju¢ena str. 34
Y.LIM
-CO- oFFRAYP " oFF RA.YP rampa regulirne veli¢ine ali omejevanje hitrosti
RAMP spreminjanja regulirne veli€ine Ypp izkljuCena

FO1 RA.YP rampa narascajoca, zacetek z -10% preko Bl

F02 RA.YP rampa padajoCa, zaCetek z Y1RA preko Bl

FO3 RAYP omejevanje pri narascajoci in padajoci regulirni veli€ini

F04 RAYP omejevanje pri narasc¢ajoci regulirni veliini

FO5 RA.YP omejevanje pri padajoci regulirni veli€ini str. 34
-CO- oFFBLYP " oFF BL.YP blokiranje regulirnega signala Ypp izklju¢eno
BLOC bi1 BL.YP ~ preko binarnega vhoda Bl
-CO- oFFFUYP " oFF FU.YP funkcionalizacija regulirne veli¢ine izklju¢ena
FUNC on FU.YP ~ vkljuCena str. 36
-CO- 4-20 mA Y 0-20mA obmodje regulirnega signala 0 do 20 mA
Y.VA 4-20 mA ~4-20 mA

oFF Y ~ brez zveznega izhoda str. 36

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.

2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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GIA-S, Grosuplje

Parameter Izbira Pomen parametra Obmoc¢je vrednosti  na

-PA- parametra [enota] zacetku

-PA- SAFE/SA.VA Y 1K1 2. regulirna -10,0...110,0[%] -10,0

noPA MA.AU/CH.MA brez parametra

-PA- Y.LIM/LLYP ¥y minimalna regulirna veli€ina -10,0...110,0[%] -10,0
~Y maksimalna regulirna veli¢ina 110,0

-PA- RAMP/RA.YP  TSRA Casovni interval rampe 1...9999[s] 1
Y1RA zacCetna vrednost za rampo -10,0...110,0[%] -10,0

noPA BLOC/BL.YP brez parametra

-PA- FUNC/FU.YP K1.X Vhodna vrednost tocka 1 X-vrednost (npr. K1.X): 0,0
K1.Y Izhodna vrednost tocka 1 -10,0...110,0[%] 0,0
K2.X Vhodna vrednost tocka 2 0,0
K2.Y Izhodna vrednost tocka 2 Y-vrednost (npr. K1.Y): 0,0
K3.X Vhodna vrednost to¢ka 3 -10,0...110,0[%] 0,0
K3.Y Izhodna vrednost tocka 3 0,0
K4.X Vhodna vrednost tocka 4 0,0
K4.Y Izhodna vrednost tocka 4 0,0
K5.X Vhodna vrednost tocka 5 0,0
K5.Y Izhodna vrednost toCka 5 0,0
K6.X Vhodna vrednost tocka 6 0,0
K6.Y Izhodna vrednost toCka 6 0,0
K7.X Vhodna vrednost to¢ka 7 0,0
K7.Y Izhodna vrednost tocka 7 0,0

noPA- Y.VA/Y
noPA- Y.VA/mA
noPA- Y.VA/mA

brez parametra

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepaijih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

GIA-S, Grosuplje

Glavna Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detajli
skupina -CO- nastavitev moznosti gl. str.
ouT -CO- onY.PID R dolocitev zveznega izhoda
Y.SRC on Y.PID ~ k PID-izhodu
(nadalje- onY.X ~ k X-vhodu
vanje) on Y.WE ~ k WE-vhodu (predkrmiljenje motilne veli€ine )
on Y.XD ~ k regulirnemu odstopku Xd str. 37
-CO- on CAY E matemati¢na prilagoditev iz zveznega izhoda Y
CALC on CAY ~ brez pogojev
oFF CAY ~ izklju¢ena (brez izhodnega signala!)
POS CAY ~ s pozitivhim predznakom
nE6 CA.Y ~ z negativnim predznakom str. 37
-CO- oFF2/3S "  oFF2/3S doloéitev dvo- ali tri-toékovnega izhoda izkljuéena
C.OuUT on 2.STP dvo-to€kovni-izhod
i.Fb 3.8TP tri-tockovni-izhod z notranjo povratno zanko
E.Fb 3.STP tri-tockovni-izhod z zunanjo povratno zanko
PP 2.STP dvo-to€kovni-izhod z Pulz-Pavzno-Modulacijo (PPM)
i.PP 3.STP tri-to€kovni-izhod z notranjo povratno zanko in (PPM)
E.PP 3.STP tri-to€kovni-izhod z zunanjo povratno zanko in (PPM)
str. 38
-CO- oFFB.BO1 " oFF B.BO1 nastavljanje binarnega izhoda BO1 izklju€eno
B.OUT F01 B.BO1 vklju€eno pri vklju€éenem binarnem vhodu
F02 B.BO1 vklju€eno pri aktivnem WE
FO03 B.BO1 vklju€eno pri avtomatskem delovanju
oFFB.BO2 "  oFF B.BO2 nastavljanje binarnega izhoda BO2 izkljuseno
FO01 B.BO2 vklju€eno pri vklju€¢enem binarnem vhodu
F02 B.BO2 vklju€eno pri aktivnem WE
F03 B.BO2 vklju€eno pri avtomatskem delovanju str. 47

" vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmocje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

GIA-S, Grosuplje

Parameter Izbira Pomen parametra Obmoc¢je vrednosti  na
-PA- parametra [enota] zacetku
noPA Y.SRC/Y.PID brez parametra
noPA Y.SRC/Y.X
noPA Y.SRC/Y.WE
noPA Y.SRC/Y.XD
-PA- CALC/CAY Y, = £(]Y4 — CA.K1|) CA.K2 + CA.K3
CA.K1 konstanta 0,0...100,0[%] 0,0
CA.K2 konstanta 0,0...10,0[1] 1,0
CA.K3 konstanta -10,0...110,0[%] 0,0
-PA- C.OUT/2/3.8 KPL1 ojacenje BO1 0,1...100,0[1] 1,0
-PA- C.OUT/2.8TP  KPL2 ojaCenje BO2 0,1...100,0[1] 1,0
-PA- C.OUT/3.STP  TYL1 Cas trajanja periode BO1 0,1...9999[s] 10,0
-PA- C.OUT/3.STP  TYL2 Cas trajanja periode BO2 0,1...9999[s] 10,0
-PA- C.OUT/2.STP X TYL1 minimalni ¢as vklopa BO1 0,1...TYL1[%] 1,0
-PA-C.OUT/3.STP N TYL2 minimalni ¢as vklopa BO2 0,1...TYL2[%] 1,0
-PA- C.OUT/3.STP  XSDY preklopna histereza 2to€./3to€. —izh. 0,10...TZ[%] 0,50
TZ mrtva cona 3toc. —izh. XSDY...100,0[%] 2,00
TY regulirni Cas aktivatorja 0,1...9999[s] 60

noPA OUT1/B.BO1

brez parametra

noPA OUT1/B.BO2

brez parametra

¥ Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
 Vrednosti parametrov v oklepajih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

Glavha Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene

skupina -CO- nastavitev

moznosti

GIA-S, Grosuplje

Opis funkcije Detayjli
gl. str.

Sporocilne funkcije

ALARM -CO- OFF L1 Y oFF L1 stikalo mejne vrednosti L1 izkljuéeno
LIM1 Lo L1.X ~L1 se vkljuéi pri nedoseganju X
Hi L1.X ~L1 se vkljudi pri prekoraditvi X
Lo L1.WE ~L1 se vkljuci pri nedoseganju WE
Hi L1.WE ~L1 se vkljuéi pri prekoracitvi WE
Lo L1.YP ~L1 se vkljuci pri nedoseganju Ypp
Hi L1.YP ~L1 se vkljuci pri prekoragitvi Ypp
Lo L1.XD ~L1 se vkljuci pri nedoseganju +XD str. 49
Hi L1.XD ~L1 se vklju€i pri prekoradcitvi -XD
Ab S L1.XD ~L1 se vkljuci pri prekoraditvi absolutne vrednosti XD
-CO- oFF L2 Y oFF L2 stikalo mejne vrednosti L2 izkljuéeno
LIM2 Lo L2.X ~L2 se vkljuci pri nedoseganju X
Hi L2.X ~L2 se vklju€i pri prekoraditvi X
Lo L2.WE ~L2 se vkljuci pri nedoseganju WE
Hi L2.WE ~L2 se vkljuci pri prekoracitvi WE
Lo L2.YP ~L2 se vkljuci pri nedoseganju Ypp
Hi L2.YP ~L2 se vklju€i pri prekoracitvi Ypp
Lo L2.XD ~L2 se vklju€i pri nedoseganju +XD str. 49
Hi L2.XD ~L2 se vklju€i pri prekoracitvi -XD
Ab S L2.XD ~L2 se vkljuci pri prekoraditvi absolutne vrednosti XD

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmocje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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GIA-S, Grosuplje

Parameter Izbira Pomen parametra Obmoc¢je vrednosti  na
-PA- parametra [enota] zacetku
-PA- LIM1 /L1.X LI.X mejna vrednost za X M IN1... N IN1 500,0
ali X IN2.. 7N IN22) (100,0)"
-PA- LIM1 /L1.WE LI.WE mejna vrednost za WE M IN1... 7N IN1 100,0
ali M IN2.. N N2P?
-PA- LIM1 /L1.YP LLLYP mejna vrednost za YPID XY ANY[%] 110,0
-PA- LIM1 /L1.XD LI.XD mejna vrednost za XD -110,0...110,0[%] 0,0
L.HYS preklopna razlika 0,10...100,0[%] 0,50
-PA- LIM2 /L2.X LI.X mejna vrednost za X X |IN1... & IN1 500,0
ali > |N2... 7 IN22? (100,0)"
-PA- LIM2 /L2.WE LI.WE mejna vrednost za WE M IN1... &< IN1 100,0
all » N2, 7= IN22Y 100
-PA- LIM2 /L2.YP LLYP mejna vrednost za YPID MY, RY[%] ’
PA-LIM2/L2XD  LLXD mejna vrednost za XD -110,0...110,0[%] oL
L.HYS preklopna razlika 0,10...100,0[%] 0,50

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
 Vrednosti parametrov v oklepajih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

GIA-S, Grosuplje

Glavna Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detajli
skupina -CO- nastavitev moznosti gl. str.
Dodatne funkcije
AUX -CO- FO1 MODE " pogoji ob ponovnem zagonu po izpadu el. omrezja
RE.CO FO01 MODE ro¢no obratovanje in z 2. regulirno veli¢ino Y1K1
F02 MODE avtomatsko obratovanje z zadnjo Zeleno vrednostjo in
Y 1K1, brez potrjevanja
F03 MODE avtomatsko obratovanje z zadnjo Zeleno vrednostjo in
Y 1K1, po potrjevanju str. 50
-CO- FIrEEINIT " FrEE INIT postavitev nazaj na tovarni$ke nastavitve
ST.IN izklju¢ena/kon&ana
AllINIT ~ vseh funkcij, parametrov in gesla
FUNC INIT ~ vseh funkcij
PArA INIT ~ vseh parametrov
AdJ INIT osnovna inicializacija umeritvenih vrednosti za
IN1, IN2inY str. 50
-CO- oFFLOCK " oFF LOCK upravljalne tipke vkljucene
KEYL bi1 LOCK ~ vklop/izklop preko binarnega vhoda BI1
on noH.W tipka za izbiranje, tipka roéno- avtomatsko in smerni
tipki so izkljucene str. 51
-CO- 06 VIEW R 06 VIEW kontrast prikazovalnika stopnja 6
VIEW 07 VIEW stopnja 7
08 VIEW stopnja 8
09 VIEW stopnja 9
10 VIEW stopnja 10
01 VIEW stopnja 1
02 VIEW stopnja 2
03 VIEW stopnja 3
04 VIEW stopnja 4
05 VIEW stopnja 5 str. 51
-CO- on 50Hz Y on50Hz Omrezna frekvenca 50 Hz
FREQ on 60Hz 60 Hz str. 51
-CO- on DP1 Y onDP1 eno decimalno mesto
DP on DP2 dve decimalni mesti
on DPO brez decimalnih mest str. 52

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

GIA-S, Grosuplje

Parameter Izbira Pomen parametra Obmoc¢je vrednosti  na
-PA- parametra [enota] zacetku
-PA- RE.CO/MODE  Y1K1 2. regulirna -10,0...110,0[%)] -10,0

noPA ST.IN/INIT

brez parametra

noPA KEYL/LOCK brez parametra
noPA brez parametra
noPA FREQ/50Hz brez parametra
noPA DP1 brez parametra

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
* Vrednosti parametrov v oklepajih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Glavha Funkcije Veljavna KEY Nastavitvene Opis funkcije Detayjli
skupina -CO- nastavitev moznosti gl. str.

Zagonska adaptacija

TUNE -CO- oFFADP.S "  oFF ADP.S adaptacija izkljuena
ADAP run ADP.S zacCetek adaptacije str. 52

Prikaz procesnih podatkov

I-0 CIN FIR g Prikaz verzije strojnoprogramske opreme str. 55
S-No R Prikaz serijske Stevilke str. 55

ANA IN1 2 Prikaz vrednosti analognega vhoda 1

IN2 3 Prikaz vrednosti analognega vhoda 2

)
CO.VA 2 Prikaz vrednosti regulirana veli€ina po korenjenju
WE.VA 3; Prikaz vrednosti Zelena vrednost po korenjenju
)

FE.CO 3 Prikaz vrednosti WE pred predkrmiljenjem motilnih vel.

SP.CO 3 Prikaz vrednosti Zelena vrednost na primerjalniku

YPID Prikaz vrednosti Ypp po omejevanju

YOUT Prikaz vrednosti regulirni izhod po matematicni

prilagoditvi Yoyt str. 55

BIN BI1 R status binarnega vhoda BI1

BO1 status binarnega izhoda BO1

BO2 status binarnega izhoda BO2 str. 55
ADJ AdJ IN1 E umeritev analognega vhoda IN1

AdJ IN2 umeritev analognega vhoda IN2

AdJ YOUT umeritev analognega izhoda IN1 str. 56

"vse funkcije in parametri so vidni brez gesla. Samo pri programiranju bo enkrat zahtevani geslo.
2 Obmogje vrednosti je enako dodeljenim vhodom
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Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Parameter Izbira Pomen parametra Obmocje vrednosti  na

-PA- parametra [enota] zacetku

-PA- ADAP/ ADP.S KP proporcionalni faktor 0,1...100,0 [1] 1,0
TN integrirni ¢as 1...9999 [s] 120
TV diferencirni ¢as 1...9999 [s] 10
Y.JMP vrednost stopnice -100...100,0 [%] 20,0

-999 ...9999[1]

-10...110,0 [%]

-10,0...110,0 [%]

® Decimalno mesta so odvisna od funkcije DP (glavna skupina AUX)
 Vrednosti parametrov v oklepajih veljajo samo za izvedbo 6493-2.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

Dodatek B sporocila o napakah

GIA-S, Grosuplje

Na prikazovalniku utripa

Pri tej napaki gre za

To morate storiti

1 ni mozen dostop do napravo posljite na servis!
ERR EEPROMa

2 EEPROM se ne da napravo posljite na servis!
ERR programirati

3 tovarniSka kalibracija je napravo posljite na servis!
ERR izgubljena

4 sprememba funkcije brez preverite nastavitev funkcije!
ERR upravljalca

5 sprememba parametra brez preverite nastavitev
ERR upravljalca parametra!

6 nepoznana nastavitev interne dolodite interno ali zunanjo
ERR ali zunanje zZelene vrednosti Zeleno vrednost!

7 sprememba umeritvenih na novo umerite vhode in /
ERR podatkov brez upravljalca ali izhode!

30 napake med adaptacijo to¢ne navedbe najdete na
ERR strani 54
do

36
ERR

Pri vseh sporocilih o napakah se bo isto€asno vkljuc€il binarni izhod za javljanje moten;.
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Navodila za vgradnjo in obratovanje

Dodatek C kontrolni seznam

Kompaktni regulator TROVIS 6493

Stevilka regulatorja
(ReglerNr.):

Datum nastavitve:

Verzija strojnoprogramske opreme

(Firmware-Version):

Podpis:

GIA-S, Grosuplje

Glavna Funkcija -CO- Nastavitev Parameter
skupina
PAR KP
TN
TV
Y.PRE
IN IN1 > N1
AN IN1
IN2 M N2
ANIN2
MEAS
MAN Y1K1
CLAS X
WE
DL.FI X TS.X
WE TS.WE
SQR X
WE

EB 6493-1
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Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Glavha Funkcija -CO- Nastavitev Parameter
skupina

IN FUNC X MIN
(nadalje- MAX

vanje)

K.X

K.Y

WE MIN
MAX

K.X

K.Y

SEPT SP.VA w w
X WINT
AN WINT
~ WRAN
N WRAN

W2 W2

WE

SP.FU RAMP TSRW
WIRA

CH.SP

CNTR C.PID KP
TN
TV
TVK1
Y.PRE
DZXD
X DZXD
AN DzXD

SIGN

D.PID

CH.CA CLLP
CLIL.M
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Glavna Funkcija -CO- Nastavitev Parameter
skupina
CNTR M.ADJ
(nadalje-
vanje) DIRE WE
F.FOR FC.K1
FC.K2
FC.K3
AC.VA AV.K1
ouT SAFE Y1K1
MA.AU
Y.LIM Xy
ANy
RAMP TSRA
Y1RA
BLOC
FUNC MIN
MAX

K.X

K.Y

Y.VA

Y.SRC

CALC CAK1
CA.K2
CAK3

C.ouT KPL1
KPL2
TYLA
TYL2
Min TYLA
Min TYL2
XSDY
TZ
TY
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Navodila za vgradnjo in obratovanje GIA-S, Grosuplje

Glavha Funkcija -CO- Nastavitev Parameter
skupina
ouT B.OUT
(nadalje-
vanje)
ALARM LIM1 LI.X
LI.WE
LLYP
LI.XD
LILLHYS
LIM2 LI.X
LI.WE
LLYP
LI.XD
LILLHYS
AUX RE.CO Y1K1
KEYL
VIEW
FREQ
DP
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Stvarno kazalo

2. regulirna veli€ina

pri motnjah merilnega pretvornika...... 19
inicializacija preko binarnega vhoda...32
po izpadu omrezja.............ceeeennnnn. 50
A
Adaptacija

glejte zagonska adaptacija
Analogni izhod

matematicna prilagoditev.................. 37

obmoc€je signala...................oooell. 36

doloCitev......coooiiiii 37
Analogni vhodi

UMEeritev......coooeiii i 56

PrKAZ. ..., 55

doloCitev......coooiiiiii 20
B

Binarni izhod
~ za sporocila o motnjah....19, 54, 92
Binarniizhodi..........coooviiiiii 47
status ~..oo 55

Binarni vhod
zviSanje, znizanje dejanske vrednosti..31

vklop/izklop upravljalnih tipk.............. 51
blokiranje regulirne veli€ine............... 36
preklop Zelene vrednosti.................. 25
vklop rampe zelene vrednosti............ 25
inicializacija 2. regulirne vel. Y1K1...... 32
vklop rampe regulirne velicine........... 34
status ~...oo 55
prikaz statusa preko bin. Izhoda......... 47
preklop v ro¢no obratovanje.............. 32
Blokiranje regulirne veliCine.................. 36
C
Integrirni €as TN..........coooiiiiiiiii 26
Odzivna funkcija regulirnega izhoda....... 26
D
D-Clen.....cooiii 28
Dejanska vrednost
zviSanje, znizanje............ccoeeieinnnnn. 31
Smer delovanja
regulacijski odstopek....................... 28
regulirna veli€ina............................ 30

GIA-S, Grosuplje

Diferencirni¢as TV..........cccooiviiiiin, 26
Diferencirno ojaCenje TVK1.................. 26
DolocCitev delovne toCke preko roc€. obr...30
DvotoCkovni izhod...................ooenil. 39

nastavljanje..............ooooiii 38

z pulz-pavzno-modulacijo................. 42
F
Filtriranje........c.ooooii 20
Frekvencaomrezja...............cccooeeene 51
Funkcija

oznacitev na prikazovalniku.............. 11
Funkcionalizacija

vhodnih veli€in............................... 21

regulirne veli€ine............................ 36
G
GeSlO.. i 8-9
|
InfrardeCi vmesnikK...............cooeene.. 14, 69
Izhod za javljanje motenj..................... 92

glej binarni izhod za javljanje moten;
|zpad omrezja

pogoji ob ponovnem zagonu............. 50
K
Korenjenje........ccooiiiiiiiiiiiiieeen, 20
KP e 26

hitra nastavitev......................... 10, 12
M
Motnje merilnega pretvornika
preklop v ro¢no obratovanje................. 19
N
Nacini regulacije............................ 22-25
Nadzor nad merilnim obmocjem............ 19
Napake

prikazi med adaptacijo..................... 54
Nastavitev decimalne vejice................. 52
Nastavitev izhodov........................ 32-47
Ni100. . 18
Ni 1000, e 18
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o)
Obmodje regulirnega signala................ 36
Obmocje vhodnega signala

o 18

N2, 18
Omejevanje

hitrosti spreminjanja regulirne veliCine.34
Omejevanje signala regulirne veli€ine.....34
P
P2l-reguIator. .........eeeeeeeee e, 26
PD-regulator............ccooviiiiiiiiiin, 26
PID-regulator..............cccooiiiiiiiiinn. 26
Pl-regulator............cccooooiiii, 26
P-regulator..............ooooiii 26
Predkrmiljenje motilne veli€ine ............. 30
Preklop ro¢no-avtomatsko..................... 6

preko binarnega vhoda.................... 32
Sprememba vrste regulatorja................ 29
Proporcionalni faktor KP...................... 26
Pt100. . e 26
Pt1000... .. 26
R
Rampa regulirne veliine..................... 34
Rampa Zelene vrednosti...................... 25
Regulacija konstantne vrednosti....... 22-25

primer uporabe..................coiiiinns 57
Regulacijski odstopek

PrKaZ. ... 4

invertiranje..........ooooiiiiiiic 28
Regulacijski parametri......................... 16
Ro¢no obratovanje

pri motnjah merilnega pretvornika...... 19
S
Serijska Stevilka.............ccooi. 55
Sledilna regulacija.......................... 22-25

primer uporabe.................oooenne 58-59

primer uporabe z funkcionalizacijo.60-61
Smerni tipKi........oooiiii 5
Sporo€anje napak..............ceeieiiinnn 19
Sporocila o napakah........................... 92
Stikalo mejne vrednosti

preklopna diferenca (histereza).....48-49
Stikalo mejne vrednosti L1................... 49
Stikalo mejne vrednosti L2................... 49
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T
Tabela parametrov....................ooone . 72
Tabela z nastavitvami......................... 72
Tehnicni podatki............................ 68-71
Tipka ro¢no/avtomatsko........................ 5
Tipka za izbiranje...............oocoeiiiiiennnn. 5
Tipka za programiranje......................... 5
Tipka zavracanje............cccvveiiiiiinnn, 5
TN, 26

Tovarniske nastavitve
glej tabelo parametrov

postavitev nazajna~...................... 50
Trito€kovni izhod
nastavljanje............c.oooeiiien 38
Z zunanjo povratno zanko................ 40
z notranjo povratno zanko................ 40
z pulz-pavzno-modulacijo................. 44
TROVIS-VIEW......ccciiiiiii 14-15
TV 26
U
UporabniSki nivo.............ccoeeiiiieinnnn. 5-6
Upravljalne tipke
74 4 [0] o TP 51
Upravljanje.........ccoooviiiiiiiiiiiiinans 4-15
Upravljavski Nivo...........c.ccooviiiiinn.. 5,7
Vv
Vhodne funkcije...........ccooviiiiennn. 16-21
Vhodne veli€ine
filtriranje.........coo 20
funkcionaliziranje........................... 21
korenjenje........ccoooiiiiiiiiiii 20
opazovanje s stikalom mejne vred.48-49
doloCitev......coooiiiiiiii 20
Y
Y-preostanek Y-PRE.......................... 26
V4
Zagonska adaptacija...................... 52-54
Zvezni izhod
matemati¢na prilagoditev................. 37
doloCitev.......coooiiiiii 37
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VKIjUGitev........ooooii 24
Spreminjanje........ocvvvieiiiiieiieenan, 6
ZUNANJA. i 22-25
interna...........ccoooeiiiii 22-25
preklaplanje.................cooo 6, 25
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1 Regulirana veli¢ina X

2 Vrednost W, W2, WE, Y ali
Xd

3 Stikalo mejne vrednosti L2 je
aktivno

4 TritoCkovni izhod —

5 Stikalo mejne vrednosti L1 je
aktivno

6 TritoCkovni izhod +

7 Sporocilo motnje

8 Simbol roéno

9 Po pritisku na tipko za
izbiranje se prikaze W, W2,
WE, Y ali Xd z pripadajo¢o
vrednostjo v 2

10 Crtasti prikaz Xd v %

11 Tipka za programiranje

12 Tipka za izbiranje

13 Tipka ro¢no/avtomatsko

14 Smerna tipka
(povecevanje, naprej)

15 Smerna tipka
(pomanj$evanje, nazaj)

16 Tipka za vraCanje

17 izbirna plos€ica

18 Infrardeci vmesnik

Sprednja stran kompaktnega regulatorja 6493
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