IECEx Certificate
of Conformity

Cotificate No: IECEx PTE 05.0008% Issue Mo: 1
DCate of lssue: 2016-11-30 Page 2of 5
Manufecturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Walsmusbersirasse 3
D-G0:314 Frankfurt am Main
Gemany
This s issued as that a sample(s) of was and tested and found to comply with the

|EC Standand list below and that the manufaciurer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificale, was assessed and
Tound to comply with the |ECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx
Scheme Rules, IECEx 02 and Operalional D as

STANDARDS:
The electrical and any to it specified in the schedule of this cerificate and the identified documents, was
found to comply with the following standards:

|EC 80079-0 : 2011 Explosive almospheres - Part 0: General requirements

Edition 6.0

IEC 80079-11 : 2011 -Part 11: p by intrinsic safaty "I
Edifion:6.0

IEC 60078-15 : 2010 - Part 15;
Edifion:4

IEC 80078-31 : 2013 P = Part 31 dust ignition by g %
[Ecnion:2

I p by type of p "

This Cerlificale does not indicale compliance with electrical safely and performance requirements other than those expressly included in the

Standards isted above.
TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A f the equip Tsted has the and test a5 recorded fn
Test Reporl
DEPTE/EXTR16.004300

Quality Assessment Repor:

DETUNCARDE 001107

15-24 EB 8384-3 PL



IECEx Certificate
+-B of Conformity

Cerfificale Mo IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1

Date of lssue: 2018-11-30 Page dof 5
Schedule

EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by ihis cenlificate are as fofows:

General description

The Moded 3730-3... HARTS capable posifioner is a single- or double-acting with pability intended for the
attachment lo pnesumatic control valves or rotary actuators. The posiioner is of a self-balancing type and adapis ilsell automatically to
the attached valve or actuator respectively. The positioner server matches valve stem positicns with the control signal in the 4-20mA
range. Nominal travels of 3.6 to 200 mm are possible with linear actuators, or angles of rolation of 24 * to 100 * with rolary actuators.

Options:
Position Indicator, sofware proximity switch, inductive proximity switch, forced routing function. fault alarm oufput, external
displacement transducer and serial interface.

‘CONDITIONS OF CERTIFICATION: YES as shown below:

For specific of use is made to the
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IECEx Certificate
of Conformity

Cerfificate No: |IEGEx PTB 05.0008X
Date of lssue: 2018-11-30
DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for lssues 1 and above):

The changes concern the

- update of the applied Standards

- application of allernative gaskel material of the enclosure
- adding of an enclosure with windows

Issue Mo: 1

Page 4 of 5

- increase of the infernal capacitance of the inductive limit contact (lerminals 41/42)

to C; = BO nF (fype 3730-31)
- adding

of atype notation for dust ignition protection by enclosura for EPL Db (type 3730-35)

- implementalion of dust ignition protaction by Intrinsic Safety for EPL Db (ype 3730-31)
- implemeantalicn of dust ignition pretection by enclosure for EPL De (type 3730-38)

- Implementaticn of type of protection “nA” for EPL Ge (type 3730-38

/]
= adding of specific conditions of use for type of protection “nA” (type 3730-38),

15-26
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IECEx Certificate
of Conformity

Attachment IECEx PTB 08,0008-01_v3-2,pdf

Cerificale No: IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1
Date of lssue: 2016-11-30 Page 5of 5
Agdional information:

For thermal and electrical i Is made to the

Annex:

EB 8384-3 PL
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Attachment to Certificate
|ECEx PTB 05.0008X, Issue 01

EPB

Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Weismuellerstrasse 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Electrical Apparatus: HART capable positioner

Type 3730-31.., 3730-35.. and 3730-38..

Electrical and thermal data for type 3730-31:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient

temperature, reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
T6 -55°C ... 60 °C
nc TS5 -56°C...70"C
T4 -55°C ... 80°C
nc Not applicable -55°C ... 80°C

The relationship between temperature class, the permissible range of the ambient tem-
perature and the maximum short circuit currents for analyzing units with limit contact

(terminals 41/42) applies according to the following table:

Permissible range of the
Temperature class Sl lo/Ps
T6 -56°C ...45°C
15 -55°C..60°C 52 mA / 169 mW
T4 -556°C.. 75°C
T6 -55°C ... 60°C
T5 -55°C ...80°C 25 mA / 64 mW
T4 -66°C ...80°C
Electrical data
Signal circuit type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/AIIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit
Maximum values:
U= 28 V
i =115 mA
Physik Ti Bundi talt (PTB
Bundesalles 100, 38116 Braunschweig, Germany f ; Page fotd
Postfach 33 45, 38023 Braunschwalg,
Telaphone «48 531 580-0, Telefax +49 531 S82.3805
15-28 EB 8384-3 PL



Attachment to Certificate
|ECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Paosition indicator...
(terminals 31/32)

TYPa 3T30-31... e s canirasirnrenes
(Structure-borne sound sensor)

Sensor connection
(terminals 31/32)

Type 3730-31....0 oo
(Binary sensor)

Limit contacts, software...............ccceerene.
(terminals 41/42, 51/52)

Festiach 33

Technische B (PTB)

MWWO 38116 Braunschwelg, Gemany
45, 38023
Telephone: '*“ 531 592-0, Telefax +48 531 562-3605

P= 1 W
Ls negligibly low
Ci= 3 nF

...type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IC

anly for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 28 V
I =115 mA
P= 1 W
Li negligibly low
Ci= B53nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:
U= 30 Vv

i =100 mA
Li negligibly low
Ci= 53nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 30 V

li =100 mA

Pi =250 mw
Li negligibly low
Ci= 56.3nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/AIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:
Page 2 of 6

EB 8384-3 PL
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Afttachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

U= 20 V
] 60 mA

P =250 mw

Li negligibly low
Ci= 53nF

Limit contact, inductive........ccceeeeecienne type of protection Infrinsic Safety Ex ia IIC/IIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 16 V
li 52 mA
Py =169 mw

L =100 pH
Ci= 80 nF

ar

U
]
P

Li
Ci

1L
25 mA
64 mw

100 pH
60 nF

Forced Venting ...........ccusessssnses sresssnsas type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit
Maximum values:

U= 28 V
i =115 mA

Li negligibly low
Ci= 53nF

Fault signal output..........cooninmniininin ....lype of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/AIIC
(terminals 83/84) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 20 V
] 60 mA
Pi =250 mw

Li negligibly low
Ci= 53rF
h-Technische Bund: (PTB) Page 3 of &
Bundostioo 100, 38116 Braunschwelg, Germany

Postfach 33 48, 38023 Bra
Telephone +43 531 582-0, Telefax «s 531 562-3605

15-30
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Serial INtBrface............cconomimrssennrinnriinnn type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC/IIC
(Programming socket)

Maximum values:

U= 788V

lo = 61.8 mA
Pa=120 mwW
linear characteristic
L= 10 mH
Co= 065 pF

or

only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 16 V
li 25 mA
Pi 64 mw

Ly negligibly low
Ci negligibly low

External position Sensor ..............c.... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IC
(Analog-PCB, pins p®, p10, p11)
Maximum values:

U,= 788V
lo = 61  mA
Pe=120 mwW

linear characteristic
Ls= 10 mH

Co= 0.66 pF
L =370 pH
Ci=730 nF

When intrinsically safe circuits are interconnected the rules for the interconnection of in-
trinsically safe circuits shall be observed.

Electrical and thermal fi - -38:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient
temperature, reference is made to the following table:

Phy (PTB) P:

Bundesalles 100, 38118 Braunschweig. Germany age 4 of 6
Postfach 33 45, 38023 Braunschwolg,

Telephona +49 531 502-0, Teletas +49 531 §92-3805

EB 8384-3 PL
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Gas- or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
6 -55°C..60°C
nc 5 55°C..70°C
T4 55°C...80°C

nc Not applicable 55°C..80°C
Electrical data
Signal circuit Rated Voltage: 28V
(Terminals 11/12) ........ Nominal signal: 4., 20mA
Position indicator .. Rated Voltage: 28V
(Terminals 31/32) .... ..Output signal: 4., 20mA
Sensor connection (Leakage-Sensor) ............. Rated Voltage: 30V
(Terminals 31/32) ..... inner capacitance 1.4 nF
Binary input Rated Voltage: 30V
(Terminals 31/32)...... Nominal signal: 6..30VDC
Limit contact, inductive ..Rated Voltage: 16V
(Terminals 41/42) ........ ..Nominal signal: 8V DC, 8mA
Limit contacts, software 20V
(Terminals 41/42) 8V DC,8mA
Forced venting ... 28V
(Terminals 81/82). 6..24VDC
Fault signal output 20V
(Terminals 83/84)... 8V DC, 8mA

Specific condtions of use:

For the HART capable positioner type 3730-38 in type of protection "nA” the following

applies:

1. A fuse according to IEC 60127-2/1l, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T
with a maximum nominal fuse current of Iy S 63 mA shall be connected in series to

the signal circuit (terminals 11/12).

2. The position indicator circuit shall be connected to a fuse according to IEC 60127-
2/VI, 250 V' T with a maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA in series. This fuse

shall be arranged outside of the hazardous area.

Phy BT (PTB)
Bundesallee 100, 26116 Braunschweig, Germany
Fostiach 33 45, 3 Braunschwelg, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 502-3605

Page 5 of 6
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Attachment to Certificate
|IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

3. A fuse according to IEC B0127-2/1l, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T
with a maximum nominal fuse current of |y = 40 mA shall be connected in series to
the program interface adapter in the connection of Vce.

4. The program interface adapter shall be arranged outside the hazardous area.

5. The connection of the wires has to be made in a way that the connection is free of
tensile and torsional stress.

Ph e *T8)
Bundesalies 100, 36116 Braunschweig, Germary Page 6 of 6
Postach 33 £5, 38023 B

Telephona +43 531 582-0, Telefux +49 531 892-3608

EB 8384-3 PL
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Installation Manual for apparatus certified by CSA for use in hazardous locations.

Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous

locations.

Table 1: Maximum valuves

Addendum Page 1

P?siiion Limit switches
Control Indlc.ufor of | Forced venting Fault
signal |( Blr:q)ry function signal
nput ) or i
[ Lzukage Solenoid valve |, qyctive | software
detection ]
Circuit No. 1 2 5 3and4 3and4 [
N 411742 41742
Terminal | ), ¢, 31/32 81/82 and and 83784
No. 51152 51152
Ui or Vmax 28v 28v 28V 16V 20V 20V
115mA
li or Imax 115mA {100mA) 115mA 25/52 mA 60mA 60mA
[100mA ]
Pior Pmax 1w ' 500mwW 64/169mW 250mwW 250mW
5.3nF
Ci 35nF (56,3nF ) 5.3nF 60nF 13.4nF 13.4nF
[5,3nF ]

Li OpH OpH OpH 100pH OuH OpH
Circuit Serial interface BU External position sensor
Terminal Connector Analog pcb. pin p%, p10, p11

Ui or Vmax 16v Uo or Voc 7,88V Uo or Voc 7,88V
li or Imax 25mA loor Isc 61,8mA loor Isc 61mA
Pi or Pmax 64mw Po 120mwW Po 120mwW
Ci OnF Co 0,65uF Co 0,66pF | Ci=730nF
Li OpH Lo 10mH Lo 10mH Li=370uH

Notes: Entity parameters must meet the following requirements:

Uo or Vo< or Vi < Uior Vmax / loor Isc or It < li or Imax / Po or Pmax < Pi or Pmax
Ca = Ci+ Ceable and La = Li + Leable

Revision Control Number: 1/ Jun. 2008

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 2

Table 2: CSA/FM - certified barrier parameters of circuit 2 and 5

Supply barrier

Evaluation barrier

Barrier

Voc Rmin Isc Pmax Voc Rmin Isc
circuit 2 =28V 23000 <118mA 1w <28V # OmA
circuit 5 =28V 23920 115mA <500mW 528V # OmA

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient

temperature ranges is shown in the table below:

Temperature class

Permissible ambient
temperature range

T6

T5

T4

-40C ... 60C
-40C ... 70T
-40C ... 80T

Table 4: For the Model 3730 - 331 . . . Positioner the correlation between temperature

I

classification, per ient temperature ranges and maximum short-circuit

current is shown in the table below:

Temperature class Permissible ambient Mc.lxirr'\um short-
temperature range circuit current
T8 -40C ... 45T
5 -40C ... 60T 52mA
T4 -40T ... 75T
T6 -40C ... 60C
T5 -40C ... 80T 25mA
T4 -40T ... 80T

Revision Control Number: 1/ Jun. 2008

Addendum to EB 8384-3EN

EB 8384-3 PL
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Addendum Page 3
Intrinsically safe if i lled as specified in f o] lati I
CSA- certified for hazardous locations

Ex ia IIC Té: Class I, Zone 0
Class |, Div. 1, Groups A, B, C, D.
Class 1l Div. 1, Groups E, F + G; Class Il Type 4 Enclosure

Notes:

1.) The apparafus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in conjunction with
CSA certified apparatus. For maximum values of Ui ar Vimax; li or Imax; Pior Pmax ;
Ciand Li of the various apparatus see Table 1 on page 1.

2.) For barrier selection see Table 2 on page 2.

3.) The installation must be in accordance with the C. E. C. Part 1.

4.)  Use enly supply wires suitable for 5°C above surrounding temperature,

5.) For CSA Certification, Safety Barrier must be CSA Cerlified and installed in accordance with

C.E.C. Part. 1. Each pair of I.5. wires must be protected by a shield that is grounded at the 1.5,
Ground. The shield must extend as close to the terminals as pessible.

HAZARDOUS _ SAFE =
- Ll

LOCATION v LOCATION

F— 11+ cantrol m
L

C3A cariified
— 12 signal Cantreller [ Supply

position indicatar or
binary input or
| |eakage sensor

- wircnit 2
limit switch

circuit 3
limit switch

0 | relayor
o transistor

Model 3730-33
Options depending on versions

circuit 4 output
sclencid valve =
o LSA certified
relay ar

transistor
0 output

Terminal Ne.
- o LSA certified

E supply barrier
}', For connection to CSfl-approved [——————9© evaluation barrier
I}:, ||inhinsiedlp safe circuit CSA cartified
¥ supply barrier
WLl x]  Exemal — © evaluation barrier

pasition senser 1.5.Ground

For connection to C5A-approved =y

Position Senser

For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuits 1,3,4 and & see Table 1
For the permissible barrier parameters for the circuits 2 and 5 see Table 2

Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according fo drawing Mo. 1050 - 0539 T

or 1050 -0540 T

Revision Control Mumber: 1/ Jun. 2008 Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 4

On interconnection to form ground- free signal circvits, only evaluation barriers must
be installed in the return line. Correct polarity must be ensured.

Circuit diagram of a ground- free signal circuit.
(position indicator and forced venting function)

. g. contraller
A - D
P ——
= S8 1 S8 2
38 = )
2 %l P ﬁ . F II'
ED A
X *
F 3
= L5.Ground
w @, g. positioner E
3 = Ground-free control signal circuit with two barriers
g2
38 —plg—
IR
Y

In grounded signal circuits with only one barrier, the return line must be grounded or included in
the potential equalization network of the system,

Circuit diagram of a grounded signal circuit
[position indicator and forced venting function)

>

e, g. controller

SAFE
LOCATION

L

-

—rf=r=hy
L ]

@, g. positioner E
Ground signal circuit with one borriers

—l—

Revision Control Mumber: 1/ Jun. 2008 Addendum to EB 8384-3EN

HAZARDOUS
LOCATION
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CSA- certified for hazardous locations

Class |, Zone 2
Class |, Division 2, Groups A, B, C, D,
Class 11, Groups E, F + G; Class 1.

Type 4 Enclosure

HART-capable posifioner with position indicator, forced venting funclion (solencid valve), fault

signal and limit switches.

Addendum Page 5

Type 4 Enclosure

‘ HAZARDOUS P SAFE .
Ll Bl >
LOCATION (Zone/Div. 2) LOCATION

11+ control signal
— 12, eircuit 1 5
e -1
2 it gt

position indicator ar =1
[ binary input ar =2
2 el leakage sensor é =
35 1D
s — 22 circuit 2 E=
22 § -
E E £ : 41+ limit switch 3 @
] L 42 circuit 3 25
<]
3 E‘ i limit switch =3
=3 S . ]
@ 52- circuit 4 oc
5 wa
= im KD solencid valve z=
S | 82 cireuit 5 o
K fault signal @
— 34.
Terminal Ne.

.,
.,
Y

Ground

For connection to CSA-approved —

"
™
™
i
i,
L
L

Notes:

1.) The installation must be in accordance with the Canadian Electrical Code, Part 1
2) For the maximum values for the individual circuits see Table 1 and 2.

3.) Cable entry only rigid metal conduit according to drawing

No. 1050-0539 T and 1050-0540 T

Revision Control Mumber: 1/ Jun. 2008

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 6
Installation drawing Control Relay KHA5S-OTI/Ex2, KHA6-OTI/Ex]1 or
KHA6-OTI/Ex2 with Model 5J-b-N Proximity 5ensors
> HAZARDOUS P SAFE -
| L | Ll
LOCATION LOCATION
Class |, Division 1, Groups 4, B, C, D
Class I, Division 1, Groups E, Fand G
Class 1l Divisien 1
t|| é_ 12 intrinsically
E h safe output
intrinsically sutput o1+ 12+ o
1o sensor or contact °1+ 11+ ©
- <hannel 1 o3 10 © §
] 3
ok sE
g g 41+ preximity sensor SE
2 E T o intrinsically sutput o+ — E 2
3_1; - - to sensor or contact os+ 8+ © F]
§ _E 52.  software limit switch channal 2 o6- 7. of
= fo one commaon Switch-1sol
= line possible Type KHAS - OTI/Ex2
] g3+ feultslarm : ::ﬁ - gﬁ::;
b—1 pa-
teminal No.
. External
.’: position sensor
S
i of each inductive sensor 60nF
ind of each inductive sensar 200uH
The total series inductance and shunt capacitance of shield
weiring shall be to the g values
Control Relay L c voc 15 Each pair of I.5. wires must be protected
Torminal No, | Breups H ¥ v A by a shield that is grounded at the LS.
ormnel e o] LGN R S Ground. The shield must extend as close
A+B | 848 | 127 to the terminals as possible Install per
C.E.C. Part 1.
Mo < 299 | 382 | 125 | 198
D 744 10,2
Revision Control Mumber: 1/ Jun, 2008 Addendum to EB 8384-3EN
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Installation Manual for apparatus approved by FM for use in hazardous locations.

Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous

locations.

Table 1: Maximum valuves

Addendum Page 7

P?siiion Limit switches
Control Indlc.ufor of | Forced venting Fault
signal |( Blr:q)ry function signal
nput ) or i
[ Lzukage Solenoid valve |, qyctive | software
detection ]
Circuit No. 1 2 5 3and4 3and4 [
N 411742 41742
Terminal | ), ¢, 31/32 81/82 and and 83784
No. 51152 51152
Ui or Vmax 28v 28v 28V 16V 20V 20V
115mA
li or Imax 115mA {100mA) 115mA 25/52 mA 60mA 60mA
[100mA ]
Pior Pmax 1w ' 500mwW 64/169mW 250mwW 250mW
5.3nF
Ci 35nF (56,3nF ) 5.3nF 60nF 13.4nF 13.4nF
[5,3nF ]

Li OpH OpH OpH 100pH OuH OpH
Circuit Serial interface BU External position sensor
Terminal Connector Analog pcb. pin p%, p10, p11

Ui or Vmax 16v Uo or Voc 7,88V Uo or Voc 7,88V
li or Imax 25mA loor Isc 61,8mA loor Isc 61mA
Pi or Pmax 64mw Po 120mwW Po 120mwW
Ci OnF Co 0,65uF Co 0,66pF | Ci=730nF
Li OpH Lo 10mH Lo 10mH Li=370uH

Notes: Entity parameters shall meet the following requirements:

Uo or Vo< or Vi < Uior Vmax / loor Isc or It < li or Imax / Po or Pmax < Pi or Pmax
Ca = Ci+ Ceable and La = Li + Leable

Revision Control Number: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 8

Table 2: FM / CSA - approved barrier parameters of circuit 2 and 5

Supply barrier Evaluation barrier
Barrier
Voc Rmin Isc Pmax Voc Rmin Isc
circuit 2 =28V 21960 <118mA 1w <28V # OmA
circuit 5 =28V 23920 115mA <500mW 528V # OmA

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table below:

Temperature class

Permissible ambient temperature range

T6

T5

T4

60C

-40C <ta <70C

80C

Table 4: For the Model 3730 - 331 .
Ll hi

classifi per

P

current is shown in the table below:

. . Positioner the correlation between temperature
ature ranges and maximum short- circuit

Temperature class Permissible ambient M?xin?um short-
temperature range circuit current
Té 45C
T5 -40C <ta<60C 52mA
T4 75T
T6 60C
T5 -40C <ta<80C 25mA
T4 80T

Revision Control Number: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN

EB 8384-3 PL
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Intrinsically safe if i 1

1 as specified in

Addendum Page 9

FM- approved for hazardous locations

Class |, Zone 0 A Ex ia IIC T6:

Class I, 11, I1l, Div. 1, Groups A, B, C, D, E, F + G;

NEMA 4X

Notes:

1.) The apparafus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in conjunction with
FM/CSA appraved opparatus. For maximum values of Ui or Vmax; i or Imax; Pi or Pmax ;
Ciand Li of the various apparatus see Table 1 on page 7.

2.) For barrier selection see Table 2 on page 8.
3.) The installation shall be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70

and ANSI/ISA RP 12.06.01.

4.) Use only supply wires suitable fer 5°C above surrounding temperature.

. HAZARDOUS e SAFE -
- . 3 s
LOCATION LOCATION
(L TN
+
::1[ = ot E Contreller / Supply
E L 12- signal e
K=} position indicator ar
I S binary input or
7]
>
3 £
=]
e 2 g .20l
=
5E :
TE I e circuit 3 rolay or
—0
g §' ) LR lmn{lmr
b 2 | cutpur
w
Il solanoid valve o
&
........... R
transister
o eulput
Terminal No.
supply barrier
Far connection to FM-opproved barrier
intrinsically safe cireuit
supply barrier
| barrier

External

position sensar
For connection to FM-approved
Position Senser

For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuits 1,3,4 and 6 see Table 1
For the permissible barrier parameters for the circuits 2 and 5 see Table 2

Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according fo drawing Mo. 1050 - 0539 T

or 1050 -0540 T

Revision Control Mumber: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 10

FM- approved for hazardous locations

Class |, Division 2, Groups A, B, C, D,
Class 11, Division 2 Groups F + G,

NEMA 4X

HART-capable posifioner with position indicatar or binary input or leakage detection, forced
venting function (solencid valve), fault signal and limit switches,

HAZARDOUS P SAFE ~

"~ LOCATION (Div.2) | LOCATION v
amikil control signal
p— 12 circuit 1

position indicator or
binary input o

- l—| ETrS laakage senscr g
3 — 32 circuit 2 3
3 ] 41+ limit switch ®
] b a2, circuit 3

g : E1s Timit switch ‘

52- circuit 4

™ 1.
| 2.
] a3+
— 8a.

Terminal No.

solencid valve
circuit 5

UNSPECIFIED APPARATUS

Options depending on versions

fault signal

circuit &

w0

s

External pesition sensor

CRCRE RN

W

Ground

|
e
3,

H)
™
.
N
™)
h

N
u

1

Fer connection to FM-approved
r

Notes:
1.) The installation shall be in accordance with the Mational Electrical Code ANMSI/NFPA 70

2.) For the maximum values for the individual circuits see Table 1
Cable entry only rigid metal conduit

Revision Control Mumber: 3 Jun. 08 Addendum to EB 8384-3EN

EB 8384-3 PL
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Addendum Page 11

Installation drawing Control Relay KHab-cEx de Model $J-b-N Proximity Sensors

> HAZARDOUS L SAFE N
- LOCATION v LOCATION
Class I, Division 1, Groups A, B, C, D Model designotion code Type KHab = cExd

Class I, Division 1, Groups E, Fand G
Class 111, Division 1

é_ 12 intrinsically
safe output

b

contact

Terminals 1-3, 2-3, 4-5, 5-6

a= Supply Voltage type Aor D
a=AC d=DC

b= Supply Level
2=24V DC215%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;

«= Oulput type OT1; TA2 or TAY;

d= Number of channels 1 er 2

intrinsically
1+
safe output
o * 124 O+——
1o sensor or contact
o ¥ 1M+ ©
channel 1
-] o 10- © § .
El 2
af intrinsically T -g
g E b— 4 proximity sensor 4+ 5 E
B= || 4z, software Timil switch Sutpet o 5+ 9+ O E
® 1; 51+ proximity sensor 1o sensor or contoct & 5 8+ O 2
n b—! 52, software limit switch channel 2
= ey 7. o4
E 10 one common
- el Switch-Isalators
] g3+ feultslarm ‘!‘F‘m::;ldﬂ.
b— R
Terminal Ne.
3"’ . | designati =
B “
g '
i 4 a= Supply Voltage type A or D
1 External a=ACd=DC
iy 4 position sensor b= Supply Level
il 2=24V DC215%; 5=120V AC +10%-15%;
Eoelalalaty 6=230V AC+H1D%-15%;
= Output type RTA/; RW1; S51/; 552/; RS1/;
5R/; 5T-er SOT
i of each inductive sensor 60nF d= Number of channels 1 er 2
ind of each Inductive sensar 200uH 'wwer rail designation, P, 25.P or G5.P
(includes Madel KHD2-EB-PB Power Feed
Module) or Blank
Tha tetal series | and shum cap: of shiald
wiring shal| be ta the g values
Contrel Relay L c voc I15C
Terminal Mo, | BTUPS | [mH | | [uF] | [V] | [ma]
A+B | 848 | 1,27 ?
1-3;2-3
4-6;5-6 < 299 3.82 12,9 19,8
o 748 | 102 ¢

Revision Control Mumber: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

16 Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

16.1 Parametry i funkcje

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci
kodu [nastawa fabrycznal]

Opis

Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej

funkcji za pomocq kodu 3.
0 Tryb pracy
[MAN] Tryb reczny
AUtO  Tryb automatycz-
7
SAFE  Potozenie bezpie-
czenstwa

ESC  Przerwanie testu

1 Reczna nastawa wartosci
zadanej w

od [0] do 100 % zakresu
nominalnego

2 Kierunek czytania

1234,7€C1 , ESC
3  Aktywacja funkiji konfi-
guraciji

[No], YES, ESC

Przefqczenie z pracy w trybie automatycznym na prace w trybie ob-
stugi recznej nastepuje plynnie.

Po przestawieniu zaworu w potozenie bezpieczerstwa na wyswie-
tlaczu wyswietlany jest symbol S.

W trybach pracy MAN i AUtO odchylenie regulaciji przedstawiane
jest za pomocqg wskaznika segmentowego.

Po przeprowadzonej inicjalizacji ustawnika pozycyjnego liczba wy-
swietlana na wyswietlaczu podaije potozenie trzpienia lub kat obro-
tu w %, w pozostatych wypadkach potozenie dzwigni wzgledem osi
srodkowej w °.

Reczna nastawa wartosci zadanej za pomocq przycisku obrotowe-
go, po inicjalizacji urzgdzenia wyswietlany jest skok lub kat w %,

w pozostatych wypadkach potozenie dzwigni wzgledem osi srodko-
wej w °.

Wybér tej opcji mozliwy jest tylko wtedy, gdy kod 0 = MAN.

Kierunek czytania zmienia sie poprzez obrét ekranu wyswietlacza
o 180°.

Umozliwienie modyfikowania danych (jezeli w ciggu 120 s nie zo-
stanie przestawiony przycisk obrotowy, blokada jest automatycznie
przywracana). Jezeli obstuga bezposrednia jest zablokowana za
pomocq komunikacji poprzez HART®, wéwczas na wyséwietlaczu
miga komunikat HART. Kody oznaczone symbolem * mozna wtedy
tylko odczytywaé, nie jest mozliwe ich nadpisywanie. Réwniez po-
przez interfejs SSP mozliwy jest tylko odczyt.

EB 8384-3 PL
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Nr
kodu

4*

5:

6*

Parametry — komunikaty
na wyswietlaczu, wartosci Opis
[nastawa fabrycznal]

Potozenie trzpienia W zaleznosci od skoku zaworu / kata obrotu trzpien przeniesienia
[Nol, 17, 25, 35, 50, 70 ruchu musi zosta¢ ustawiony w odpowiednim potozeniu.
100,'206, 300 rr;m, 90°  Inicjalizacia w trybach NOM i SUb wymaga wprowadzenia w tym

dls sty albraler parametrze potozenia trzpienia.

wych, ESC Pofozenie trz-

v kod " e standardowy Zakres nastawy

Jezeli w kodzie 4 wybrano

zbyt maly odstep trzpie- Kod 4 Kod 5 Kod 5

nia, wéwczas ze wzgle- 17 7 3,6 do 17,7

déw bezpieczeristwa urzg- 25 7,5 5,0 do 25,0

dzenie przestawia sie gg ;818 ](7),8 jo gg,g

tryb SAFE. / A do oV,

i 70 40,0 140 do 707
100 60,0 20,0 do 100,0
200 120,0 40,0 do 200,0
90° 90,0 24,0 do 100,0

Zakres nominalny Inicjalizacja w trybach NOM lub SUb wymaga wprowadzenia no-

mm lub kat°, ESC minq|nego skoku / kata obrotu.

Mozliwy zakres nastaw mozna odczytaé na podstawie potozenia
trzpienia z tabeli w kodzie 4.

Po udanej inicjalizacji w tym miejscu wyswietlona zostanie maksy-
malna wartosé skoku / kata, ktéra zostata osiggnieta w jej trakcie.

Tryb inicjalizacji Wybér trybu inicjalizacji

[MAX] Maksymalny zakres MAX: skok/kgt obrotu grzyba zaworu mierzony od potozenia za-
NG e el mknietego do przeciwnego pofozenia kraricowego sitowni-

a.
RN e e e NOM:  skok/kat obrotu grzyba zaworu mierzony od potozenia za-
SUb  Tryb awaryiny mknietego do podanego potozenia otwartego.
ZP Nastawa punku ze- MAN: reczny wybér zakresu

rowegoe SUb:  kalibracja zastepcza, bez przestawienia inicjalizujacego

ESC  Przerwanie testu

16-2
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]

7 w/x Zaleznos¢ wartosci zadanej ,w” od skoku/kqgta obrotu ,x”

[#7] rosngco/rosngco  Automatyczne dopasowanie:

2N rosngco/malejgco AR TO  po inicjalizacii realizowane jest dzictanie wprost (7171),

ESC OPEN:  czyli wzrost sygnatu pradowego powoduije otwieranie za-
woru przelotowego.

ARRTO po inicjalizacji realizowane jest dziatanie odwrotne (7N
CLOSE: ), czyli wzrost sygnatu prgdowego powoduje zamykanie
zaworu przelotowego.

8" Poczgtek zakresu ,x” [po- Warto$é poczatkowa skoku/kgta obrotu w zakresie nominalnym lub
czqgtek zakresu skoku/kg- roboczym

ta obrotu) Zakres roboczy jest rzeczywistym skokiem/kgtem obrotu zaworu re-

od [0,0] do 80,0% zakre-  gulacyjnego, ktdry jest ograniczony poczgtkiem zakresu ,x” (kod 8)
su nominalnego, ESC i koricem zakresu ,x” (kod 9).
Wprowadzenie wartosci W normalnych warunkach zakres roboczy i nominalny sq identycz-
w mm lub kata w °, jezeli e Zakres nominalny mozna ograniczyé do zakresu roboczego
ustawiony jest kod 4. przez podanie poczatku i kofica zakresu "x".
Wartos¢ jest wyswietlana lub nalezy jg wprowadzié.
Charakterystyka ulega dostosowaniu. Patrz przyktad dla kodu 9.

9* Koniec zakresu ,x” (ko-  Warto$¢ koricowa skoku/kgta obrotu w zakresie nominalnym lub ro-
niec zakresu skoku/kgta  boczym

obrotu) Wartos¢ jest wyswietlana lub nalezy jg wprowadzié.

od 20,0 do [100,0%] za-  Charakterystyka ulega dostosowaniu.

kresu nominalnego, ESC Przyktad: zastosowaniem zmodyfikowanego zakresu pracy jest np.

Wprowadzenie wartosci  ograniczony zakres dla wybranego zbyt duzego zaworu regulacyj-
w mm lub kgta w °, jezeli  nego. Funkcja powoduje dostosowanie zakresu rozdzielczosci war-
ustawiony jest kod 4. toéci zadanej do nowych granic.

Warto$é¢ 0% na wyswietlaczu odpowiada nastawionej dolnej grani-
cy, a 100% nastawionej gérnej granicy.

10* Dolna warto$é graniczna  Ograniczenie skoku/kgta obrotu od dotu do wprowadzonej warto-
»X" (dolna wartoéé¢ ogra-  sci, charakterystyka nie zostaje dopasowana.
niczenia skoku/kgta ob-
rotu)

od 0,0 do 49,9% zakresu
roboczego, [No], ESC

Charakterystyka nie jest dopasowywana do ograniczonego zakre-
su. Patrz przyktad dla kodu 11.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Nr
kodu

11*

12*

13*

Parametry — komunikaty
na wyswietlaczu, wartosci
[nastawa fabrycznal]

Goérna wartos¢ graniczna
»X" (gérne ograniczenie
skoku/kgta obrotu)

od 50,0 do 120,0%,
[100,0 %] zakresu robo-
czego, No, ESC

Poczgtek zakresu warto-
sci ,w”

od [0,0] do 75,0% zakre-
su wartosci zadanej, ESC

Wartosé koricowa zakre-
su wartosci ,w"”

od 25,0 do [100,0%] za-
kresu wartosci zadanej,

ESC

Opis

Ograniczenie skoku / kgta obrotu od géry do wprowadzonej war-
tosci, charakterystyka nie zostaje dopasowana.

Przyktad: w niektérych zastosowaniach wskazane jest, aby ograni-
czyé skok zaworu, np. w wypadku, gdy wymagane jest utrzymanie
okreslonego przeptywu medium lub maksymalny przeptyw medium
nie powinien zostac osiggniety.

Dolne ograniczenie nastawia sie za pomocg kodu 10, natomiast
gérne za pomocq kodu 11.

Jezeli uaktywniono funkcje szczelnego zamykania, to ma ona
pierwszeristwo przed ograniczeniem skoku.

Nastawa ,No” umozliwia przestawienie zaworu poza skok nomi-
nalny przez warto$¢ zadang niezawierajqcq sie w zakresie od 0%
do 100%.

Warto$é poczqgtkowa obowigzujacego zakresu wartosci zadanej,
musi by¢ mniejsza od wartosci koricowej zakresu wartosci ,w”, 0 %

=4 mA.

Zakres wartoéci zadanej jest réznicq pomiedzy wartoscig koricowq
i poczqgtkowq zakresu wartosci ,w” i joko Aw musi byé = 25 % = 4
mA.

Jezeli wprowadzono zakres wartoici zadanej od 0 do 100% = 4 do
20 mA, to zawér regulacyjny musi by¢ przestawiany w swoim ca-
tym zakresie roboczym od 0 do 100% skoku/kgta obrotu.

W przypadku pracy w trybie split-range zawory wykorzystujq
mniejsze wartosci zadane. Sygnat nastawczy urzqdzenia regulacyj-
nego nadzorujgcego prace dwéch zawordw jest przy tym dzielony
w taki sposéb, ze np. pofowa sygnatu wejsciowego umozliwia ich
przestawienie o caty skok/kgt obrotu (pierwszy zawér ustawiony na
warto$é¢ od 0 do 50% = od 4 do 12 mA, drugi na wartoéé od 50 do
100% = od 12 do 20 mA wartosci zadanej).

Warto$¢ koricowa obowigzujacego zakresu wartosci zadanej, musi
by¢ wieksza od wartosci poczatkowej zakresu wartosci ,w”.

100,0% = 20 mA
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Nr
kodu

14*

15*

16*

17*

Parametry — komunikaty
na wyswietlaczu, wartosci
[nastawa fabrycznal]

Pofozenie kraricowe, gdy
wartos¢ ,w” jest mniejsza
(potozenie kraricowe w <)
od 0,0 do 49,9%, [1,0%]
zakresu nastawionego

w kodzie 12/13, No, ESC

Pofozenie kraricowe, gdy

wartosé ,w” jest wieksza

(potozenie kraricowe ,w”

>)

od 50,0 do 100,0% zakre-
su nastawionego w kodzie

12/13, [No], ESC

Wartos¢ graniczna cisnie-
nia

1,4 bara, 2,4 bara,
3,7 bara, [No], ESC

Parametr K, (wspétczynnik
proporcjonalnosci)

od 0do 17, [7], ESC

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Opis

Jezeli wartosé zadana "w" zbliza sie do nastawionej procentowo

wartosci kraricowej, ktéra prowadzi do zamykania zaworu, sitow-
nik zostaje catkowicie odpowietrzony (AR TO OPEN) lub zasilony
maksymalnym cisnieniem nastawczym (AIR TO CLOSE). Dziatanie
to prowadzi zawsze do maksymalnie szczelnego zamkniecia zawo-
ru.

Kody 14/15 majqg pierwszeristwo przed kodami 8/9/10/11.
Kody 21/22 majq pierwszenstwo przed kodami 14/15.

Jezeli warto$é w zbliza sie do nastawionej procentowo wartosci
krafcowej, ktéra prowadzi do otwierania zaworu, sitownik zostanie
zasilony maksymalnym cisnieniem sterujgcym (AIR TO OPEN) lub
catkowicie odpowietrzony (AIR TO CLOSE). Dziatanie to prowadzi
zawsze do maksymalnego otwarcia zaworu.

Kody 14/15 majq pierwszeristwo przed kodami 8/9/10/11.
Kody 21/22 majq pierwszeristwo przed kodami 14/15.

Przyktad: dla zaworéw tréjdrogowych ustawi¢ potozenie kraricowe
w na > 99%.

Ciénienie nastawcze zasilajgce sitownik mozna ograniczaé stopniowo.

Po zmianie nastawionej wartosci granicznej cisnienia nalezy odpo-
wietrzy¢ sifownik (np. wybierajqc funkeje potozenie bezpieczen-
stwa, kod 0).

W przypadku sitownikéw dwustronnego dziatania (pofozenie za-
mkniete AIR TO OPEN (AtO) nie wolno aktywowa¢ funkji ograni-
czenia cisnienia.

Wyswietlanie lub zmiana wartosci K

Zmiana parametréw K; i Ty: podczas inicjalizacji ustawnika pozy-
cyjnego ustawiane sq optymalne wartosci parametréw K i Ty. Jezeli
z powodu dodatkowych zaktécen ustawnik pozycyiny wykazywatby
sktonno$é do niedopuszczalnie duzych drgan, to, po przeprowa-
dzonej inicjalizacji, mozna dopasowaé wartosci parametréw K i Ty,
w tym celu mozna stopniowo zwigkszaé wartosé parametru TV, az
uzyska sie stabilne dziatanie ustawnika lub w wypadku, gdy osig-
gnieto maks. warto$é 4, nalezy stopniowo zmniejsza¢ wartosé para-
metru KP.

Zmiana wartosci K, ma wplyw na odchylenie regulacii.

EB 8384-3 PL
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabrycznal]

18* Wspétczynnik Ty (czas  Wyswietlanie lub zmiana wartosci Ty, patrz wspétczynnik K,
wyprzedzenia)

1,12], 3, 4, No, ESC

19* Zakres tolerancii Stuzy do nadzorowania btedéw.

Zmiana wartosci Ty nie ma wptywu na odchylenie regulacii.

od 0,1 do 10,0%, [5,0%] = Okreslenie pasma tolerancji przeprowadza sie w odniesieniu do za-
zakresu roboczego, ESC  kresu roboczego.
Czas opéznienia [30 s] jest kryterium zaleznym.
Jezeli w trakcie inicjalizacji ustalony zostanie czas przestawienia,
ktérego szesciokrotnos¢ jest wigksza niz 30 s, to ta szesciokrotna
warto$é czasu przestawienia zostanie zapisana jako czas opdznie-

nia.
20* Charakierystyka Wybér charakterystyki
od [0] do 9, ESC g v
1 statoprocentowa
2 statoprocentowa odwrotna
3 liniowa dla klapy regulacyjnej firmy SAMSON
4 statoprocentowa dla klapy regulacyjnej firmy SAMSON
5  liniowa dla grzyba obrotowego firmy VETEC
6 statoprocentowa dla grzyba obrotowego firmy VETEC
7 liniowa dla grzyba segmentowego
8  stafoprocentowa dla grzyba segmentowego
9 definiowana przez uzytkownika (za pomocq programu

obstugowego)
Rézne charakterystyki przedstawiono w Dodatku.
21* Czas przestawienia w po- Czas potrzebny na pokonanie zakresu roboczego przy otwieraniu
fozenie ,otwarty”. Zaworu.

od [0] do 240 s, ESC Ograniczenie czasu przestawienia (kod 21 i 22):
W niektérych zastosowaniach zaleca sie ograniczenie czasu prze-
stawienia sifownika, co pozwala unikngé zbyt szybkiej ingerencii
w przebieg procesu.
Kod 21 ma pierwszeristwo przed kodem 15.

Funkcja nie jest dostepna po zadziataniu funkciji bezpieczeristwa
lub zaworu elekiromagnetycznego oraz zaniku energii zasilajgcej.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]

22* Czas przestawienia w po- Czas potrzebny na pokonanie zakresu roboczego przy zamykaniu
fozenie ,zamkniety” zaworu.

od [0] do 240 s, ESC Kod 22 ma pierwszeristwo przed kodem 14.

Funkcja nie jest dostepna po zadziataniu funkeji bezpieczeristwa
lub zaworu elekiromagnetycznego oraz zaniku energii zasilajqcej.

23* Sumaryczna wartosé sko- Zsumowana ilosé podwéinych skokéw zaworu.
ku Za pomocq ESC mozna przywrécié wartosé 0.
od [0] do 99 - 107, RES,  Wartos¢ jest zapisywana po kazdym 1000 podwdjnych skokéw
ESC w sposéb zabezpieczony przed zanikiem zasilania.

Wyktadnicze wskazanie
od stanu licznika > 9999

24* Wartosé graniczna suma- Warto$é graniczna sumarycznej wartosci skoku, po przekroczeniu
rycznej wartosci skoku  kiérej wyswietlane sq symbole "t .
od 1000 do 99 - 107
[1000000], ESC

Wyktadnicze wskazanie
od stanu licznika > 9999
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty

Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabrycznal]

25*

26*

27*

Tryb alarmowy
od 0 do 3, [2], ESC

Wartos¢ graniczna Al
od 0,0 do 100,0%,

[2,0 %] zakresu robocze-

go, No, ESC

Wartosé graniczna A2

od 0,0 do 100,0%,

[98,0 %] zakresu robocze-
go, No, ESC

Tryb przetqczania programowych wytgcznikéw kraricowych Alarm
Al i A2 po wywotaniu funkgji (w ustawniku pozycyjnym po inicjali-
zacji).

1) Warianty wykonania z ochrong przeciwwybuchowq

zgodnie z normqg EN 60947-5-6

0:A1=22,2mA A2<1,0mA

1: A1 =<1,0mA A2=<1,0mA

2:A1222mA A2=222mA

3:Al=<1,0mA A2=2,2mA

2) Warianty wykonania bez ochrony przeciwwybucho-
wej

0:A1 R=348Q A2 blokujgcy

1: A1 blokujgcy A2 blokujgcy

2: A1 R=348Q A2 R=348Q

3: A1 blokujgey A2 R=348Q

Jezeli nie przeprowadzono inicjalizacii, to programowe wylgczniki
kraricowe znajdujq sie zawsze w pofozeniu odpowiednim dla sy-
gnatu stanu, w ktérym funkcja nie zostata uruchomiona.

Jezeli do zaciskéw 11/12 nie doprowadzono sygnatu pradowego,
to oba programowe wytqczniki kraricowe przyjmuja pofozenie od-
powiednie dla sygnatu < 1,0 mA (Ex) wzglednie z blokadq (nie-Ex).

W przypadku wystgpienia zaklécenia wyjscie sygnatéw awaryj-
nych zawsze przetqgcza na sygnat < 1,0 mA/z blokadg; jezeli za-
kiécenie nie wystepuje, wysylany jest sygnat 2 2,2 mA/R = 348
Q.

W przypadku spadku ponizej tej wartosci sygnat alarmowy 1 prze-
chodzi w stan jak po zadziataniu funkcji.

Wyswietlanie, w odniesieniu do zakresu roboczego, lub mozliwosé
zmiany wartosci granicznej A1 wylgcznika programowego.
Nastawa nie wywiera zadnego wptywu, jezeli zamontowano zestyk
indukeyjny.

W przypadku wzrostu powyzej tej wartosci sygnat alarmowy 2
przechodzi w stan jok po zadziataniu funkgji.

Wyswietlanie, w odniesieniu do zakresu roboczego, lub mozliwosé
zmiany warfosci granicznej A2 wylqcznika programowego.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]

28* Test funkcji alarmowej Test programowych wytqcznikéw kraricowych Alarm AT i A2 oraz

Kierunek czytania: zestyku sygnatu alarmowego A3.

standar- odwréco-  Uruchomieniu funkeji powoduje pieciokrotne przetqczenie zestyku.
dowy ny RUN1/1 RUN: programowy wytgcznik kraricowy Al na = 2,2 mA
[No] [No] RUN2/2 RUN: programowy wytgcznik kraricowy A2 na = 2,2 mA
RUN'T 1 RUN RUN3/3 RUN: zestyk alarmowy A3 na < 1,0 mA

RUN 2 2 RUN
RUN 3 3 RUN

ESC ESC
29* Sygndlizator potozenia  Kierunek dziatania sygnalizatora potozenia informuije, wychodzqc
x/ix? od pofozenia zamknietego, o przyporzadkowaniu potozenia skoku/
[771], 7N, ESC kata do sygnatu wyjsciowego ,,i".

Zakres roboczy (patrz kod 8) zaworu jest odwzorowywany jako sy-
gnat od 4 do 20 mA. Wartosci powyzej lub ponizej tego zakresu
mogq by¢ wyswietlane w granicach od 2,4 do 21,6 mA.

Jezeli nie zamontowano sygnalizatora pofozenia (wartos¢ zadana
mniejsza od 3,6 mA), to sygnat ma wartosé¢ 0,9 mA, a jezeli nie
przeprowadzono inicjalizacji 3,8 mA. Jezeli w kodzie 32 wprowa-
dzono parametr YES, to podczas inicjalizacji lub nastawy punktu
zerowego sygnalizator pofozenia generuje wartos¢ zgodhnie z ko-
dem 30. Jezeli w kodzie 32 wprowadzono parametr No, to pod-
czas autokalibracji generowany jest sygnat 4 mA.

30* Sygnadlizator zaktécen Wybér, czy i jaki sposéb zaklécenia w pracy prowadzqce do prze-
w pracy ix? taczenia zestyku sygnatéw alarmowych bedg sygnalizowane po-
HI, LO, [No], ESC przez wyijscie sygnalizatora pofozenia.

Hlix = 21,6 £0,1 mA lub LO ix = 2,4 0,1 mA

31* Test sygnalizatora potoze- Test sygnalizatora potozenia, wartosci mozna wprowadzaé w od-
nia 3 niesieniu do zakresu roboczego.

od-10,0 do 110,0% za-  Jezeli przeprowadzono inicjalizacje ustawnika pozycyjnego, to jako
kresu roboczego, [warto-  lokalna warto$é poczatkowa wykorzystywana jest wartosé rzeczywi-
$cig domyslng jest ostatnia sta (ptynna zamiana trybu testowego). w przypadku przeprowadza-
wyswietlana warto$é sy-  nia testu za pomocg programu komputerowego jako sygnat potoze-
gnalizatora potozenia],  nia wykorzystywana jest wprowadzona warto$é symulacyjna wyno-
ESC szqca 30 s.

3) Analogowy sygnalizator potozenia. Kod 29/30/31 mozna wybraé tylko wtedy, gdy zamontowano sygnalizator po-
fozenia (wyposazenie dodatkowe).
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty

Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis

kodu [nastawa fabrycznal]

32" Sygnalizacja zaktécen YES: sygnalizacja zaktécer w pracy w przypadku zbiorczego
RS przypuf:lku komunikatu stanu kontroli prawidtowosci dziatania
zbiorczego komunikatu . . . L
stanu kontroli prawidfo- O komunikat zbiorczy stanu ,kontrola prawidfowosci dziata-
wocci dziuiuniz nia” nie wywoluje sygnalizacji zaklécenia w pracy
[YES], No, ESC Niezaleznie od komunikatu zbiorczego wyjscie sygnatu alarmowe-

go przetqcza zawsze w przypadku wystgpienia bfedéw o kodach
57,58, 60, 62, od 64 do 70, 76.

33" Sygnalizacja zaktécen YES:  sygnalizacja zaktécenia w pracy tylko w przypadku komu-
MRICE/AN Pf'szude ko- nikatu zbiorczego ,Awaria" i komunikatu zbiorczego ,Za-
;nun.lkutu zbiorczego za- lecana konserwacja™
:::A?:i%%g:ﬁg;;wa- No:  sygnalizacja zaktécenia w pracy tylko w przypadku komu-

nikatu zbiorczego ,Awaria".
[YES], No, ESC
Niezaleznie od komunikatu zbiorczego wyjscie sygnatu alarmowe-
go przefqcza zawsze w przypadku wystgpienia btedéw o kodach
57,58, 60, 62, od 64 do 70, 76.

34* Kierunek zamykania CL:  clockwise, zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

CL, [CCL], ESC CCL:  counterclockwise, przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
Kierunek obrotu, przy ktérym zawér zostaje zamkniety (patrzqgc na
ruch pokrefta przy otwartej pokrywie ustawnika pozycyjnego).
Nastawa wymagana tylko w trybie inicjalizacji SUb (kod 6).

35* Potozenie zablokowane  Okreslenie potozenia zablokowanego — odstep od potozenia za-
[0,0] mm/° /%, ESC ~ Mmknigtego

Wymagane tylko w trybie inicjalizacji SUb.
36* Reset Std:  przywraca standardowe wartosci wszystkich parametréw
[No], Std, diAG, ESC (nastawa fabryczna) i danych diagnostycznych. Po przywré-
T ' ceniu wartosci standardowych nalezy ponownie przeprowa-
dzi¢ inicjalizacje urzqdzenia.
diAG: usuwa tylko dane diagnostyczne. Zapisane krzywe odniesie-
nia i protokoty zostajq zachowane.
Nie ma koniecznosci przeprowadzania ponownej inicjaliza-
cji.
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Parametry — komunikaty

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]
37* Sygndlizator potozenia  Tylko wyswietlanie informacii.
No, YES Informacja, czy zamontowany jest opcjonalny sygnalizator potoze-
nia, czy nie.
38* Indukcyjny wylgcznik Informacja, czy zainstalowany jest zestyk indukeyjny, czy nie.
alarmowy
[No], YES, ESC
39 Informacja o odchyleniu  Tylko wyswietlanie informacii.
regulacii e Informacja o odchyleniu od potozenia zadanego (e = w - x)
od -99,9 do 99,9%
40 Informacja o czasie prze- Tylko wyswieflanie informacii.
stawienia w potozenie Minimalny czas otwarcia, ustalany jest w trakcie inicjalizacji.
otwarte
od [0] do 240 s
41 Informacja o czasie prze- Tylko wyswietlanie informacii.
stawienia w potozenie Minimalny czas zamkniecia, ustalany jest w trakcie inicjalizacii.
zamkniete
od [0] do 240 s
42 Informacja o wartosci Tylko wyswietlanie informacii.
zadanej ,w" Doprowadzona warto$¢ zadana dla pracy w trybie automatycznym
od 0,0 do 100.0% zakre- odpowiadajgca sygnatowi pradowemu od 4 do 20 mA.
su
43 Informacja o oprogramo- Tylko wyswietlanie informacii.
waniu sprz¢lowym Typ urzqdzenia i aktualna wersja oprogramowania sprzetowego
(wyswietlane na zmiane)
44 Informacja o wartosci ci-  Tylko wyéwietlanie informacii.
$nienia nastawczedo ,y*  syqnat nastawczy ,y” w %, w odniesieniu do zakresu skoku wyzna-
od [0] do 100 %, OP, czonego podczas inicjalizacji
MAX, - -~ MAX:  ustawnik pozycyiny wytwarza swoje maksymalne ci$nienie
na wyjsciu, patrz opis kodéw 14, 15.
OP: ustawnik pozycyjny zostaje catkowicie odpowietrzony,
patrz opis kodéw 14, 15.
———nie przeprowadzono inicjalizacji ustawnika pozycyjnego.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabrycznal]

45 Informacja o zaworze Tylko wyswietlanie informacii.

e|ektromugnefycznym InFormocio, Czy zamontowany zostat zawdr e|e|dromagnetyczny.

YES, HIGH/LOW, No Jezeli do zaciskéw zamontowanego zaworu elektromagnetycznego
jest doprowadzone napiecie, wyswietlane sg na zmiane komunikaty
YES i HIGH. Jezeli napiecie nie jest doprowadzane (sitownik odpo-
wietrzony, pofozenie bezpieczeristwa sygnalizowane symbolem S),
wyswietlane sq na przemian komunikaty YES i LOW.
46* Adres w magistrali Wybér adresu w magistrali
od [0] do 63, ESC
47* Ochrona przed zapisem  Gdy blokada zapisu jest aktywna, mozliwy jest tylko odczyt para-
poprzez protokét HART®  metréw urzgdzenia za posrednictwem protokotu HART®, ale ich
YES, [No], ESC nadpisanie nie jest mozliwe.

48*

o Parametry diagnostyczne patrz instrukcja > EB 8389

16.1.1 Kody btedéw
Bfedy inicjalizacji

Kody btedéw - sposéb  Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.
50 x> dopuszczalny Sygnat pomiarowy przekazuje za duzq lub za matq wartosé, dzwignia znaj-
zakres duie sie w poblizu ograniczenia mechanicznego.
¢ Nieprawidfowe ustawienie trzpienia

e Katownik zgodny z zaleceniami NAMUR ulegt przesunieciu lub ustawnik
pozycyiny nie znajduije sie w pofozeniu $rodkowym
o Zle zamontowana plytka zabieraka.

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Sprawdzi¢ potozenie trzpienia i montaz, zmieni¢ tryb pracy z SAFE na
postepowania MAN, przeprowadzi¢ ponowng inicjalizacje urzqadzenia.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb  Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzgdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepujq zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

51 Ax <dopuszczal- Za maty zakres pomiarowy dzwigni.
ny zakres

¢ Nieprawidtowe ustawienie trzpienia
¢ Niewtasciwa dzwignia
Kat obrotu na watku ustawnika mniejszy niz 16° powoduie tylko wyswietlenie
komunikatu, kgt mniejszy niz 9° powoduje przerwanie inicjalizacji.
Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]
Sposéb Sprawdzi¢ montaz, przeprowadzié¢ ponownq inicjalizacje.
postepowania
52 Montaz ¢ Nieprawidtowy montaz urzqdzenia

¢ Nominalny skok / kat obrotu (kod 5) nie moze zostaé osiggniety podczas
inicjalizacji w trybie NOM lub SUb (nie jest dopuszczalna tolerancja
w dét)

e Usterka mechaniczna lub pneumatyczna, np. nieprawidtowo dobrana
dzwignia lub za niskie cinienie zasilajace do osiggniecia wymaganego
potozenia

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Skontrolowa¢ montaz i cisnienie zasilajqce, przeprowadzié ponownq inicjali-
postepowania zacje urzqdzenia.
Kontrola moksymo|nego skoku / kqfo obrotu jest mozliwa w pewnych warun-
kach poprzez wprowadzenie rzeczywistego potozenia trzpienia i inicjaliza-
cje w trybie MAX.
Po zakonczeniu inicjalizacji w kodzie 5 wyswietlany jest maksymalny osig-
gniety skok lub kat obrotu.

53 Czas inicjalizacji > Inicjalizacja trwa zbyt dtugo, ustawnik pozycyjny powraca do poprzedniego
trybu pracy.
e Brak cisnienia w przewodach zasilajgcych lub sq one nieszczelne
e Przerwa w doplywie powietrza zasilajgcego w trakcie procesu inicjalizacji.

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Skontrolowaé sposéb zamontowania i przewéd doprowadzajgey powietrze
postepowania zasilajgce, przeprowadzié ponowng inicjalizacje urzgdzenia.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb  Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

54 Inicjalizacja - za- "' Zawér elekiromagnetyczny jest zamontowany (kod 45 = ,YES”), ale nie
wor elekiroma- zostat podfqczony lub podfqczony jest nieprawidtowo, co uniemozliwia
gnetyczny doprowadzenie cisnienia roboczego. Komunikat pojawia sie, gdy mimo

tego nastgpi préba przeprowadzenia inicjalizacji.
2

Nastapi préba przeprowadzenia inicjalizacji w potozeniu bezpieczen-

stwa (SAFE).
Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb ! Skontrolowa¢ podigczenie i napiecie zasilajgce zaworu elektromagne-
postepowania  tycznego (Kod 45 High/Low).
2 Za pomocq kodu O nastawié tryb pracy MAN. Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje urzqdzenia.
55 Czas przestawie- Czas przestawienia sitownika ustalony podczas inicjalizacji jest na tyle krétki,
nia < ze ustawnik pozycyjny nie moze zostaé optymalnie nastawiony.
Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Sprawdzi¢ potozenie dtawika przeptywu zgodnie z opisem w rozdz. ,Uru-
postepowania chomienie i konfiguracja”. Przeprowadzié ponownq inicjalizacje urzgdzenia.

56 Pozycja trzpienia Inicjalizacja zostata przerwana, poniewaz dla wybranego trybu inicjalizacji
NOM i SUb konieczne jest wprowadzenie pofozenia trzpienia.

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb W kodzie 4 nalezy podaé¢ pofozenie trzpienia, w kodzie 5 nominalny skok /
postepowania kgt obrotu. Przeprowadzi¢ ponownq inicjalizacje urzadzenia.
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Zaktécenia w pracy

Kody btedéw - sposéb
postepowania

57 Obwéd regulacyj-
ny
Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-

ktécen
Klasyfikacja stanu
Sposéb
postepowania

58 Punkt zerowy

Klasyfikacja stanu

Sposéb
postepowania

59 Niespdjna pamigc
danych

Klasyfikacja stanu

60 Btgd wewnetrzny
urzgdzenia

Dodatkowy sygnat na
wyjsciu sygnalizacji za-

kfécen
Klasyfikacja stanu

Sposéb

postepowania

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepujg zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

Zakfécenia w obwodzie regulacyjnym, zawér nie reguluje wartoéci zadanej
w tolerowanym czasie (zakres tolerancii kod 19).

e Sitownik jest zablokowany mechanicznie.

e Ustawnik pozycyjny przesunat sie po zamontowaniu.

e Za niskie cisnienie powietrza zasilajgcego.

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

¢ Sprawdzi¢ sposéb zamontowania.
e Sprawdzié cisnienie powietrza zasilajgcego.

¢ Zmienito sie pofozenie montazowe ustawnika pozycyjnego lub potgczenie
z sitownikiem.

o Zuzyty zespét gniazda i grzyba, zwlaszcza w przypadku grzybéw

z uszczelnieniem migkkim.
[Zalecany przeglad konserwacyiny]

e Sprawdzié¢ zawér i sposéb zamontowania ustawnika pozycyinego.
e Przeprowadzié nastawe punktu zerowego.

Jezeli przesuniecie punktu zerowego jest wieksze niz 5%, zaleca sie przepro-
wadzenie ponownej inicjalizacji.

Btqd jest automatycznie wykrywany i korygowany przez funkcje samokontro-
i.

Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Ustawnik pozycyiny jest przestawiany w potozenie bezpieczeristwa SAFE.

Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Przesta¢ ustawnik pozycyjny do naprawy do firmy SAMSON.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqgdzenia zo-
postepowania

61 Wartosé KP za

mata

Klasy

fikacja stanu

Sposéb
postepowania

Btgd sprzetowy

Kody bled

6w — sposob

postepowania

62 Sygnat ,x”

stata aktywowana, fo przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Podczas inicjalizacji wyznaczony zostat wspétczynnik proporcjonalnosci po-
ziomu Kp mniejszy od 3.

Informacja: poziom Kp < 3 nie prowadzi do przerwania inicjalizacji.
[Zalecany przeglad konserwacyjny]

e Uruchomi¢ dtawik przeptywu w wejsciu ustawnika pozycyjnego.

e Zwiekszy¢ nastawe przepustnicy obejsciowej wzmacniacza pneumatycz-
nego (jezeli wystepuie).

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Rejestracja danych pomiarowych dla sifownika zostata przerwana.

Plytka drukowana jest uszkodzona.

Urzqdzenie pracuje w trybie awaryjnym, jednak niezwlocznie powinna na-
stgpi¢ jego wymiana.

Tryb awaryjny sygnalizowany jest na wyswietlaczu przez migajgcy symbol
regulacii i 4 kreski, ktére pojawiajq sie w miejscu danych o potozeniu.
Sterowanie: po awarii systemu pomiarowego zachowane jest bezpieczen-
stwo eksploatacji ustawnika pozycyjnego. Gdy regulator pracuje w trybie
awaryjnym, zadane potozenie nie jest ustawiane doktadnie. Ustawnik pozy-
cyjny reaguje jednak nadal na sygnat sterujacy, dzigki czemu przebieg pro-
cesu nie jest zagrozony.

Klasyfikacja stanu  [Wymagany przeglgd konserwacyijny]

Sposéb Wystaé urzgdzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.

postepowania
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody bledéw — sposéb Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepujq zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

63 Wartos¢ ,w” za  Wartoé¢ zadana jest znacznie mniejsza niz 4 mA (0%), taka sytuacja ma
mata miejsce wtedy, gdy Zrédfo zasilajgce ustawnik pozycyijny w energie elektrycz-
ng nie spetnia wymagan normy.

Na wyswietlaczu ustawnika pozycyjnego stan ten jest sygnalizowany przez
migajacy komunikat LOW.

Klasyfikacja stanu  [Brak komunikatu]

Sposéb Sprawdzi¢ warto$¢ zadang.

postepowania \ qzje potrzeby ograniczy¢ od dotu nadajnik pradu, tak zeby zadna z ge-
nerowanych wartosci nie bytg nizsza niz 4 mA.

64  Przetwornik i/p y) Przerwany obwéd prgdowy przetwornika i/p.
Klasyfikacja stanu  Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Sposéb Brak mozliwosci usuniecia usterki. Wystaé urzgdzenie do firmy SAMSON
postepowania AG w celu naprawy.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Inne btedy

Kody btedéw - sposéb

postepowania
65 Sprzet
Dodatkowy sygnat na

wyisciu sygnalizacji za-
ktécert

Klasyfikacja stanu

Sposdb postepowania

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqgdzenia
zostata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sg wyswietlane w tym miejscu.

Blokada przycisku inicjalizacyjnego (od oprogramowania w wersji R
1.51).

Wystqpit btad sprzetowy, regulator przestawia sie w potozenie bezpie-
czeristwa SAFE.

[Awaria]

Skasowaé btad i przejs¢ ponownie do automatycznego trybu pracy,
ewentualnie zresetowaé urzqdzenie i przeprowadzié ponownq inicjali-
zacje. Jezeli dziatania te nie przyniosq efektéw, przestaé urzqdzenie do
firmy SAMSON AG w celu naprawy.

66 Pamigé danych Zapis danych w pamieci nie dziata, np.: wystepuje réznica miedzy da-
Bt = sy syl nymi zapisanymi a odczytywanymi. Zawér jest przestawiany w pofoze-
wyjéciu sygnalizaciza- i€ bezpieczeristwa.
ktécert
Klasyfikacja stanu  Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Sposéb postepowania Wystaé urzgdzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
67 Obliczenia kontrolne Ustawnik nadzorowany jest za pomocq obliczen kontrolnych.
Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-
ktécer
Klasyfikacja stanu  [Awaria]
Sposéb postepowania Skasowaé btgd. Jezeli jest fo niemozliwe, przestaé urzqdzenie do firmy
SAMSON AG w celu naprawy.
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Btedy danych

Kody btedéw - sposéb
postepowania

68 Parametry regulacii

Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-
kfécen

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

69 Parametry potencjo-
metru
Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji
zaktécert
Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

70 Wzorcowanie

Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-
kfcen

Klasyfikacja stanu
Sposéb postepowania
71 Parametry ogélne
Klasyfikacja stanu
Sposéb postepowania
73 Btgd wewnetrzny
urzqgdzenia 1

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzgdzenia
zostata aktywowana, fo przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Btad parametréw regulacyjnych

[Zalecany przeglad konserwacyiny]

Skasowaé bfad, zresetowaé urzadzenie i przeprowadzié¢ jego ponowng
inicjalizacje.

Bfgd parametréw potencjometru cyfrowego

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Skasowaé bfad, zresetowaé urzqdzenie i przeprowadzi¢ jego ponowng
inicjalizacje.

Bfad parametréw wzorcowania, urzadzenie pracuje dalej na podstawie
wartosci ,zimnego startu”.

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Wystaé urzqdzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
Bfgd parametréw, ktére nie majg wptywu na regulacje.
[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Skasowaé btqd. Skontrolowaé i w razie potrzeby ponownie nastawié
wymagany parametr.

Bfgd wewnetrzny urzqdzenia

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Wystaé urzadzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb

postepowania
74 Parametry protokotu
HART®

76

77

78

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Brak funkcji awaryj-
nej

Klasyfikacja stanu

Sposdb postepowania

Btad podczas wezy-
tywania programu

Klasyfikacja stanu
Sposéb postepowania

Parametry opcjonal-
ne

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqgdzenia
zostata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sg wyswietlane w tym miejscu.

Btad parametréw, kidre nie majg wplywu na regulacie.

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Skasowaé btad.
Skontrolowaé i w razie potrzeby ponownie nastawié wymagany para-
metr.

System pomiaru skoku ustawnika pozycyjnego posiada funkcje samo-
kontroli (patrz kod 62).

W niektérych sitownikach, np. dwustronnego dziatania, nie jest mozli-
wy tryb awaryiny. w takim przypadku w razie btedu w pomiarze drogi
ustawnik pozycyjny odpowietrza wyijscie cisnienia nastawczego (Output
38) wzglednie A1 przy dziataniu dwustronnym. Obecnosé takiego si-
townika ustawnik pozycyiny rozpoznaje automatycznie podczas inicjali-
zagji.

[Brak komunikatu]

Tylko wyswietlanie informacii, ewentualnie mozna je skasowaé.
Nie ma potrzeby podejmowania dalszych dziatar.

Jezeli po doprowadzeniu sygnatu pradowego urzgdzenie uruchamiane
jest pierwszy raz, nastepuje automatyczne testowanie (na wyswietlaczu
wyswietlany jest przesuwajqcy sie komunikat tEStinG).

Jezeli ustawnik wezytuje niewtasciwy program, to zawér przechodzi

w potozenie bezpieczeristwa i nie moze byé z niego przestawiony.

Awaria (brak mozliwosci klasyfikacji)

Odtqgezyé na chwile zasilanie elektryczne i ponowie uruchomié urzg-
dzenie.

Jezeli nie przyniesie to rezultatu, wysta¢ urzadzenie do firmy SAMSON
AG w celu naprawy.

Btad parametréw opcjonalnych

[Zalecany przeglad konserwacyijny]
Wystaé urzadzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
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Btedy diagnostyki

Kody btedéw - sposéb po-

stepowania
79 Komunikaty diagno-
styczne

80

81

Klasyfikacja stanu

Parametry diagno-
styczne

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Charakterystyki re-
ferencyjne

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia
zostata aktywowana, fo przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Komunikaty poszerzonych funkeji diagnostycznych

Zalecana konserwacja (brak mozliwosci klasyfikacii)

Bfedy, ktére nie zagrazajq regulacii.

Zalecana konserwacja (brak mozliwosci klasyfikacii)

Skasowaé btqd. Przeprowadzié¢ kontrole i ewentualnie uruchomié po-
nownie przebieg referencyjny.

Bfgd podczas automatycznego rejestrowania charakterystyk referencyj-
nych sygnatu nastawczego ,y” w stanie ustalonym i sygnatu nastawcze-
go ,y” - histereza w trakcie inicjalizacii.

* Przebieg referencyjny zostat przerwany.

® Prosta referencyjna dla ,y” w stanie ustalonym lub ,y” dla histerezy
nie zostata zapisana.

Komunikaty o btedach sq zapisywane w pamieci w sposéb zabezpie-

czony przed utratq wskutek zaniku zasilania. Nie mozna ich wyzero-

wac.

[Brak komunikatu]

Przeprowadzi¢ kontrole i ewentualnie uruchomié ponownie przebieg re-
ferencyjny.
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16.2 Wybér charakterystyki

Ponizej przedstawiono w formie graficznej charakterystyki dostepne w kodzie 20.

i Informacja

Wiskazéwka: indywidualng charakterystyke (charakterystyke okreslang przez uzytkownika)
mozna wprowadzié tylko za pomocq stacji roboczej/programu obstugowego (np. TROVIS-

-VIEW).

Liniowa (wybér charakterystyki: 0)
Skok/Kgt obrotu [%]

100+
50 A
Wartosé¢ zadana [%]
0 T 1
0 50 100

Statoprocentowa (wybér charakterystyki: 1) Statoprocentowa odwrotna
(wybér charakterystyki: 2)
Skok/Kat obrotu [%] Skok/Kat obrotu [%]
100 +— 100 +—
50 50 -
Warto$é zadana [%] Warto$é¢ zadana [%]
0 T : O T :
0 50 100 0 50 100
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Liniowa dla klapy regulacyjnej firmy
SAMSON (wybér charakterystyki: 3)
Skok/Kat obrotu [%]

100 +—
50
Warto$é¢ zadana [%]
0 T |
0 50 100

Statoprocentowa dla klapy regulacyinej firmy
SAMSON (wybér charakterystyki: 4)
Skok/Kat obrotu [%]

100 +—
50 4
Warto$é¢ zadana [%]
0 . i
0 50 100

Liniowa dla grzyba obrotowego firmy
VETEC (wybér charakterystyki: 5)
Skok/Kat obrotu [%]

100 +—
50 4
Warto$é¢ zadana [%]
0 T {
0 50 100

Statoprocentowa dla grzyba obrotowego
firmy VETEC (wybér charakterystyki: 6)
Skok/Kat obrotu [%]

100
50 A
Wartoéé zadana [%]
0 T |
0 50 100

Liniowa dla grzyba segmentowego
(wybér charakterystyki: 7)
Skok/Kat obrotu [%]

100 —
50 A
Warto$é zadana [%]
0 T :
0 50 100

Statoprocentowa dla grzyba segmentowego
(wybér charakterystyki: 8)
Skok/Kgt obrotu [%]

100 +—
50
Warto$é¢ zadana [%]
0 T |
0 50 100
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17 Dodatek B

17.1 Wyposazenie dodatkowe

Tabela 17-1: Wyposazenie dodatkowe - ogdlnie

gramem TROVIS-VIEW

Oznaczenie Nr katalogowy
Wzmacniacz dwukierunkowy dla sitownikéw dwustronnego dziatania Typ 3710
Tworzywo sztuczne, kolor czarny (dla zaciskéw od 6 mm do 8808-1011
12 mm)
Tworzywo sztuczne, kolor niebieski (dla zaciskéw od 6 mm do | 8808-1012
Dlawik kablowy M20 x 1,5 12 mm)
Mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm) 1890-4875
Mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 10 mm do 14 mm) 1992-8395
Stal nierdzewna 1.4305 (dla zaciskéw od 8 mm do 14,5 mm) | 8808-0160
Przejsciéwka z M20 x 1,5 na NPT Aluminium, powlekane proszkowo 0310-2149
& Stal nierdzewna 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Dzwignia L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Zestaw montazowy dla indukcyjnego wytqcznika kraricowego 1 x SJ 2-SN 1402-1770
Przejsciéwka Isolated-USB-Interface (ztgcze SSP firmy — ztgcze USB (PC)) wraz z ptytq CD z pro- 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (patrz B> www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)

Tabela 17-2: Montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277-5

Oznaczenie Nr katalogowy
Elementy mon- Wykonanie standardowe dla sifownikéw z membrang o powierzchni do 120 cm? 1400-7452
tazowe Wersja dla lakiernictwa dla sitownikéw z membrang o powierzchni do 120 cm? 1402-0940
Ptytka przefqczajqca stara dla sifownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary) 1400-6819
w | Plytka przefgczajgea nowa dla sitownika typu 3277-5x000x.01(nowy) 1) 1400-6822

yposazenie o o - T y m
- | Plytka przytqczeniowa nowa dla sifownika typu 3277-5xx00xxx.01 (nowy) ' G i

;:J;({:J:itli(:we s |17811/8 NPT 1400-6823
Ptytka przylgczeniowa stara dla sitownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary): G Vs 1400-6820
Ptytka przylgczeniowa stara dla sifownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary): V8 NPT 1400-6821
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Oznaczenie Nr katalogowy

Wyposazenie | Plytka przylqczeniowa (6) G 1400-7461

dodatkowe Va NPT 1400-7462

ustawnika po- ) GV 1400-7458

zycyjnego Uchwyt manometréw (7) v NFT 12007459
Stal nie-

rdzewna/mo- | 1402-1637
Zestaw montazowy manometréw (8) do maks. 6 baréw (Output/ sigdz
Supply) Stal nie-
Wyposazenie rdzewna/stal | 1402-1638
dodatkowe nierdzewna
ustawnika po- Stal nie-
zycyjnego rdzewna/mo- | 1402-1637
Zestaw montazowy manometréw (8) do maks. 6 baréw (bez ozna- sigdz
czen) Stal nie-

rdzewna/stal | 1402-1638

nierdzewna

1 W nowych sitownikach (indeks .01) mozna stosowaé tylko nowe plytki przetgczajqce i przytgczeniowe, nowych
i starych ptytek nie mozna stosowaé zamiennie.

Tabela 17-3: Montaz zintegrowany na sifowniku typu 3277

Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Wykonanie standardowe dla sitownikéw z membrang o powierzchni 175, 240, 350, 355, 700, 1400-7453
750 cm?
Wykonanie kompatybilne z lakierem dla sitownikéw z membrang o powierzchni 175 cm?, 240 cm2, 1402-0941
350 ¢cm?, 355 cm?, 700 cm?, 750 cm?
G V4 1400-8819
Blok przytaczeniowy z uszczelkami i $rubg " I:PT 1202-0901
Zestaw montazowy manometréw do ciénienia do maks. 6 ba- Stal nierdzewna/mosiqdz 1402-1637
réw Stal nierdzewna/stal nierdzewna | 1402-1638
Przewéd cisnienia nastawczego ze zlgczkg gwintowang ") Nr katalogowy
o o G Vi/G % 1402-0970
Sitownik o powierzchni 175 cm?, stal
Vs NPT/%s NPT 1402-0976
o - , G Va/G % 1402-0971
Sitownik o powierzchni 175 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/%8 NPT 1402-0978
. . . . G Va/G ¥s 1400-6444
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal
Vs NPT/%8 NPT 1402-0911
. . . . . G /G % 1400-6445
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal nierdzewna
Vs NPT/%s NPT 1402-0912
o o G Vi/G % 1400-6446
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal
Va NPT/%s NPT 1402-0913
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
. . . . . G V4/G ¥ 1400-6447
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥s NPT 1402-0914
o - G /G % 1402-0972
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal
Va NPT/¥8 NPT 1402-0979
o - _ G /G % 1402-0973
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥8 NPT 1402-0980
. . . . G V4/G ¥ 1400-6448
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal
/4 NPT/¥s NPT 1402-0915
I . . . G Vs/G % 1400-6449
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥8 NPT 1402-0916
o - G /G % 1402-0974
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal
Vs NPT/¥s NPT 1402-0981
,. - , G /G % 1402-0975
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥8 NPT 1402-0982

1 dla pofozenia bezpieczeristwa z ,frzpieniem sitownika weigganym do wewngtrz”:
w przypadku napowietrzania gérnej komory membrany

Tabela 17-4: Montaz zgodhie z normg IEC 60534-6 (jarzmo spetniajgce zalecenia NA-
MUR lub montaz na kolumnie ")

ci Diwi- do sitownika
w mm gnia Nr katalogowy
75 S Sitownik typu 3271-5 z membrang o powierzchni 60/120 cm? na mikrozawo 1402-0478
rze typu 3510
Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271 z membrang o po-
2) R
od5do 50| M wierzchni od 120 cm? do 750 cm? 14007454
od 14 do Sitowniki innych producentéw i sitownik typu 3271 o powierzchni 1000 cm? i
100 | ' ]i1400-60 cm2 1400-7435
Sitownik typu 3271 o powierzchni 1400-120 i 2800 cm? przy skoku 30 1400-7466
mm/60 mm 3
301b60 | L Katownik montazowy dla sifownikéw skokowych firm Emerson i Masoneilan;
v dodatkowo wymagany odpowiedni dla skoku zestaw montazowy zgodnie 1400-6771
z IEC 60534-6, wybér zgodnie z opisem w wierszach powyzej.
Sitownik typu 25/50 firmy Valtek 1400-9554
od 40 do Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271, wykonania o po- i
200 R wierzchni1400-120 i 2800 cm? o skoku 120 mm 1400-7436
Wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
GV 1400-7461
Phytk i
yha praylaczeniowa Vi NPT 14007462
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G 1400-7458
Uchwyt manometréw
Va NPT 1400-7459
Stal nierdzewna/ 1402-1637
- mosiqdz
Zestaw montazowy manometréw do cisnienia do maks. 6 baréw -
Stal nierdzewna/ 1402-1638
stal nierdzewna

1) Srednica kolumny: 20 mm do 35 mm

2 Dzwignia M (dostarczana razem z ustawnikiem pozycyjnym) jest zamontowana na urzqdzeniu podstawowym
3 Z umieszczonym z boku nastawnikiem recznym typu 3273 o skoku nominalnym 120 mm dodatkowy kqtownik (1

szt.) 0300-1162 i $ruba z them stozkowym plaskim (2 szt.) 8330-0919

Tabela 17-5: Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847-1

Elementy montazowe Nr katalogowy
Przejsciéwka inferfejsu zgodnego z VDI/VDE 3847 1402-0257
. 1ISO 228/1-G V4 1402-0268
Aluminium
Ptytka przytqczeniowa, kompletna z przytgczem wentylowanie Va=18 NPT 1402-0269
komory sprezyn Stal nie- 1ISO 228/1-G Va 1402-0270
rdzewna 4=18 NPT 1402-0271
Zestaw do montazu na sifownikach firmy SAMSON typu 3277 z membrang o powierzchni od 175 |  1402-0868
do 750 cm?
Zestaw do montazu na sitownikach firmy SAMSON typu 3271 lub na sitownikach innych produ- 1402-0869
centéw
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku do 100 mm 1402-0177
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku od 100 mm do 200 mm (tylko sitowniki fir- 1402-0178
my SAMSON typu 3271
Tabela 17-6: Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847-2
Oznaczenie Nr katalogowy
Blok montazowy dla napedéw obrotowych PFEIFFER BR 31a Wydanie 2020+ 1402-1645
z plytq zaslepiajqeq inferfejs zaworu elektromagnetycznego
I?Iementy monta- | plyty zaslepiajgea interfejs zaworu elekiromagnetycznego (pojedyncza) 1402-1290
owe
‘ Katownik montazowy dla typu 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Katownik montazowy dla typu 3730 i typu 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Wyposazenie Dostosowanie fal AA1 1402-1617
dodatkowe Dostosowanie fal AA2 1402-1616
sifownika Dostosowanie fal AA4 1402-1888
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Tabela 17-7: Montaz na sitownikach obrotowych

Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri 2010), powierzchnia sitownika odpowiednio do po-
ziomu mocowania 1.
Wielkos¢ od AAT do AA4, wykonanie z kgtownikiem ze stali CrNiMo 1400-7448
Wielko$¢ od AAT do AA4, wykonanie ciezkie 1400-9244
Wielkos¢ AA5, wykonanie cigzkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9542
Powierzchnia konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wykonanie cigzkie 1400-9526
. . . . o . . 1400-8815
Montaz na sitownikach obrotowych o kqcie obrotu do 180°, poziom mocowania 2 i 1400-9837
Montaz na sitownikach SAMSON typu 3278 o powierzchni 160/320 cm?2, wykonanie z kgtowni-
. . . 1400-7614
kiem ze stali CrNiMo
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm? i sitownikach firmy VE- 1400-9245
TEC typu S160, R i M, wykonanie ciezkie
. . . . . . - . . 1400-5891
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i sifownikach firmy VE- i
TEC typu S320, wykonanie cigzkie 1400-9526
Montaz na sitownikach Camflex Il 1400-9120
GV 1400-7461
Phytk i
yika przyiaczeniowa Va NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Wyposaze- Uchwyt manometréw
A Va NPT 14007459
kowe Stal .nierdzewnq/ 1402-1637
L mosiqdz
Zestaw montazowy manometréw do ciénienia do maks. 6 baréw -
Stal nierdzewna/
- 1402-1638
stal nierdzewna
Tabela 17-8: Montaz zewnetrznego czujnika potozenia
Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Szablony do montazu czujnika potozenia na starszych elementach montazowych 1060-0784
Elementy montazowe dla sifownika z membrang o powierzchni 120 cm?2 1400-7472
Plytka przytqczeniowa (9, stara) dla si- G 1400-6820
Montaz zintegro- | fownika typu 3277-5x0000x.00 Ve NPT 1400-6821
wany Plytka przytaczeniowa (nowa) dla sitownika typu 3277-5xxxxxx.01 (nowy) ") 1400-6823
Elementy montazowe dla sitownikéw z membrang o powierzchni 175 cm?, 240 1400-7471
cm?, 350 cm?, 355 cm?i 750 cm?
Montaz zgodnie | Elementy montazowe dla montazu na jarzmie spetniajgcym zalecenia NAMUR 1400-7468
z NAMUR z zastosowaniem dzwigni L i XL
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz na mikro- . g . .
zaworze fypu Elgm:\r;ty montazowe dla sitownika typu 3271 z membrang o powierzchni 1400-7469
3510 ‘
zgodnie z przepisami VDI/VDE 3845 (wrzesier 2010), szczegétowe informa-
cje patrz rozdz. ,Budowa i sposéb dziatania”.
Powierzchnia sitownika odpowiada poziomowi mocowania 1
Wielkos¢ od AA1 do AA4 z zabierakiem i kofem posredniczg-
cym, wykonanie z kqtownikiem ze stali CrNiMo 1400-7473
. Wielko$¢ od AAT do AA4, wykonanie ciezkie 1400-9384
Montaz na sitow-
nikach obrofo- Wielkos¢ AA5, wykonanie cigzkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9992
wych Powiefzch.ni.a .konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wy- 1400-9974
konanie ciezkie
Sitownik SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm?/VETEC typu S160 i ty-
NN 1400-9385
pu R, wykonanie ciezkie
Sitownik SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i VETEC typu S320, wy- ]400;589]
konanie ciezkie 1400-9974
G Vs 1400-7461
Phytk i 6
yka praylaczeniowa (6] Ve NPT 14007462
o e rou ] G 1400-7458
Wyposazenie chwytmanometrow Vo NPT 1400-7459
dodatkowe - -
ustawnika Zestaw montazowy manometréw do ci- Stal nierdzewna/mosiqdz 1402-1637
pozycyinego énienia do maks. 6 barow Stal nierdzewna/stal nierdzewna 1402-1638
Konsola do montazu nasciennego (wskazéwka: ze wzgledu na rézne wiasci-
wosci podtoza elementy mocujqce muszq byé dostarczone we wlasnym zakre- | 0309-0184
sie).

" w nowych sitownikach (indeks .01) mozna stosowaé tylko nowe plytki przetaczajqce i przytaczeniowe, nowych
i starych plytek nie mozna stosowaé zamiennie.
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17.2 Serwis —  Numer seryjny

. . . - Nr modelu
Serwis posprzedazowy stuzy pomocq

w zakresie przeprowadzania prac
konserwacyinych i napraw urzgdzen oraz
usuwania przyczyn zaktécen w pracy lub
uszkodzen urzqdzen.

E-mail

Z serwisem posprzedazowym mozna
kontaktowa¢ sie za posrednictwem poczty
elektronicznej pod adresem:
aftersalesservice@samsongroup.com.
Adresy spotki SAMSON AG i jej spétek
zaleznych

Adresy spétki SAMSON AG, jej spétek
zaleznych, oddziatéw i punktéw
serwisowych znajdujq sie na stronie
internetowej www.samson.com.pl

i w katalogu urzqdzer firmy SAMSON.
Wymagane informacje

W przypadku pytar do producenta oraz
w celu ustalenia przyczyny zaktécen

w pracy urzgdzenia nalezy poda¢
nastepujqce informacje:

— Numer zaméwienia i pozycji
w zamdwieniu
— Dane na tabliczce znamionowe;:
- Cisnienie powietrza zasilajgcego
- Oznaczenie ochrony
przeciwwybuchowej
- Data produkcji

—  Wersja oprogramowania
sprzetowego

- ID wariantu wykonania
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