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13 Description of Equipment or Protective System: 

 Type 3725 
General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to 
pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and 
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position 
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric 
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal 
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. 
 
The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream 
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the 
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When 
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure 
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a 
constant upstream pressure by the pressure 
regulator (8) to make it independent of the supply air pressure. 
 
Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part.  The 
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure 
has a cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window 
can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
 
 
TROVIS 3730-1 
General – The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control 
valves.  The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the 
electronics with the microcontroller.  The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a 
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller.  The PID 
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20 
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter.  In case 
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air.  As a 
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable.  The 
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by 
software 
 
Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART° Positioner mainly consists of the electronics part.  The 
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure 
has a cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window 
can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
 
 
TROVIS 3730-3 
General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to 
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position 
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from 
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output 
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. 
 
Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART° Positioner mainly consists of the electronics part and 
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
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steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the 
polymeric material the window can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection 
rating of IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
 
3730-4/5 
General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal.  The bus interface 
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications, 
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus.  They are mounted onto levitation and slewing actuators.  Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power.  The equipment is intended for the application 
inside the hazardous area. 
 
The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which 
are used to assign a valve position to a control signal.  They are mounted onto levitation and slewing 
actuators.  Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power.  The equipment is intended for 
the application inside the hazardous area.  
 
Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART° Positioner mainly consists of the electronics part.  The 
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure 
has a cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window 
can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
 
TROVIS 3793 
General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to 
pneumatic control valves.  The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the 
input signal.  It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of 
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator 

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two 
pneumatic modules.  The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast.  The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the 
polymeric material the window can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection 
rating of IP66 

See Annex for model code, thermal and electrical values. 

 
14 Specific Conditions of Use:  

 See Annex for Specific Conditions of Use 
  

15 Essential Health and Safety Requirements:  

 In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all 
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8. 

  

16 Test and Assessment Procedure and Conditions: 

 This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in 
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting 
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documentation. It does not imply an assessment of the whole production.  
 
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals 
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all 
applications. 
 
This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.  

  

17 Schedule Drawings 

 A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has 
been kept by the Approved Body. 

  
 

18 Certificate History 

 Details of the supplements to this certificate are described below: 
 

 
 Date Description 

 20th October 2022 Original Issue. 
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ANNEX 
Positioner 3725-118b 

Equipment Markings 

II 2 G Ex ia IIC T* Gb 

Electrical Ratings 

Signal circuit / Circuit no. 1 
Connection to terminals +11 / -12 

Type of protection: Intrinsically safe, Ex ia,  

Rated current: 4 to 20 mA 
 
 
 

Maximum values 

Vmax / Ui 28 V 

Imax / Ii 115 mA 

Pi 1 W 

Ci 8.3 nF 

Li Negligible 
 

Thermal Ratings 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 

T4 -25 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
 

Model Code 

b = Software limit switches: 0 or 1 
 

Specific Conditions of Use 

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information 

to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment. 

 

 
 
Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijklmno 
Equipment Markings 

II 2G Ex ia IIC T* Gb 

II 2D Ex ia IIIC T85°C Db 
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Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Vmax or Ui 28 V 28 V 16 V 16 V 
Imax or Ii 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA 
Pi 1 W 1 W 64 mW or 169 mW 169 mW 
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF 
Li Negligible Negligible 100 µH Negligible 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
 

Thermal Ratings 

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the 
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in 
Table 3. 
 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

Model Code 

d = function: not safety relevant 
e = Slot B Options: 0, or 1 
f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4 
g = reserved: not safety relevant 
h = Electrical connection: 0 or 1 
i = Housing material: 0 or 1 
j = Cover: 1 or 2 
kl = Housing version: not safety relevant 
m = Additional Approval: not safety relevant 
n = Ship Approval: not safety relevant 
o = Permissible ambient temperature: not safety relevant 
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Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with 
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures 

and have a degree of protection of at least IP 54. 
 

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijklmno 
Equipment Markings 
II 2D Ex tb IIIC T85°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
 
Thermal Ratings 

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

 

Model Code 

d = function: not safety relevant 
e = Slot B Options: 0, or 1 
f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4 
g = reserved: not safety relevant 
h = Electrical connection: 0 or 1 
i = Housing material: 0 or 1 
j = Cover: 1 or 2 
kl = Housing version: not safety relevant 
m = Additional Approval: not safety relevant 
n = Ship Approval: not safety relevant 
o = Permissible ambient temperature: not safety relevant 

 

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with 
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient 

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 
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Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijklmnopqrst 

Equipment Markings 

II 2G Ex ia IIC T* Gb 

II 2D Ex ia IIIC T85°C Db 

 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Vmax or Ui 28 V 28 V 16 V 16 V 
Imax or Ii 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA 
Pi 1 W 1 W 64 mW or 169 mW 169 mW 
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF 
Li negligible negligible 100 µH negligible 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
Circuit External position 

sensor 
Forced venting Binary output 

(NAMUR) 
Binary input 

(24 V DC) 
Circuit no. 7 8 9 10 
Terminal no. V_REF / PISTE / 

GND 
+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Vmax or Ui 4.8 V 28 V 16 V 28 V 
Imax or Ii 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA 
Pi 74 mW 1 W 169 mW 1 W 
Ci  11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF 
Li  Negligible Negligible Negligible 
Rated values  UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
UN = 24 V DC 

 

Thermal Ratings 

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
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For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the 
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in 
Table 3. 

 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC T 85 °C is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 ° 

 
Operation with External position sensor I 
Table 4: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

Model Code 

d = function: not safety relevant 
e = Slot A Options: 0, 1 or 2 
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3 
g = Slot C Options: 0, 2, 3, 4 or 5 
h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3, 4, 5 or 6 
i = reserved: not safety relevant 
j = reserved: not safety relevant 
k = Emergency shutdown: not safety relevant 
l = Electrical Connection: 0, 1 or 2 
m = reserved: not safety relevant 
n = Housing material: 0 or 1 
o = Cover: 1 or 2 
pq = Housing version: not safety relevant 
r = Additional Approval: not safety relevant 
s = Ship Approval: not safety relevant 
t = Permissible ambient temperature: not safety relevant 
 
Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be 

replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the 

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 
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Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijklmnopqrst 

Equipment Markings 
II 2D Ex tb IIIC T85°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
Circuit External position 

sensor 
Forced venting Binary output 

(NAMUR) 
Binary input  
(24 V DC) 

Circuit no. 7 8 9 10 
Terminal no. V_REF / PISTE / 

GND 
+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Rated values  UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ UN = 24 V DC 
 

Thermal Ratings 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

Operation with External position sensor I  
 

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

Model Code 
d = function: not safety relevant 
e = Slot A Options: 0, 1 or 2 
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3 
g = Slot C Options: 0, 2, 3, 4 or 5 
h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3, 4, 5 or 6 
i = reserved: not safety relevant 
j = reserved: not safety relevant 
k = Emergency shutdown: not safety relevant 
l = Electrical Connection: 0, 1 or 2 
m = reserved: not safety relevant 
n = Housing material: 0 or 1 
o = Cover: 1 or 2 
pq = Housing version: not safety relevant 
r = Additional Approval: not safety relevant 
s = Ship Approval: not safety relevant 
t = Permissible ambient temperature: not safety relevant 

Specific Conditions of Use 
1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with 

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient 

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 
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Positioner 3730-41/51cdefghijk 
 
Equipment markings 
II 2G Ex ia IIC T* Gb 

II 2D Ex ia IIIC T80°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal Circuit 
Foundation™ 

Fieldbus 

Signal Circuit 
FISCO 

(PROFIBUS PA) 

Inductive limit 
switches 

Forced 
venting 

Circuit no. 1 2 3 4 
Terminal no. +11 / -12 +11 / -12 +41 / -42 +81 / -82 
Vmax or Ui 24 V 17.5 V 16 V 28 V 
Imax or Ii 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA 
Pi 1.04 W 5.32 W 64 mW or 169 mW 1 W 
Ci 5 nF 5 nF 60nF 5.3 nF 
Li 10 µH 10 µH 100 µH Negligible 
Rated values   * UN = 8.2 V, Ri = 1 

kΩ 
 

 
Circuit Binary input 

(24 V DC) 
   

Circuit no. 5    
Terminal no. +87 / -88    
Vmax or Ui 30 V    
Imax or Ii 100 mA    
Pi 1 W    
Ci Negligible    
Li Negligible    
Rated values UN = 24 V DC    

 
* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6 

 
 

Circuit External position 
sensor 

Binary input   

Circuit no. 6 7   

Terminal no. Pins p9, p10, p11 +85 / -86   
U0 8.61 V 5.88 V   

I0 55 mA 1 mA   
P0 250 mW 5,32 W   
Ci  5 nF   
Li  10 µH   

Rated values     
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Thermal Ratings 

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/Ii = 25 
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature 
range is shown in Table 3. 

 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta                 Ii / Pi 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 75 °C  

52 mA / 169 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C  

25 mA / 64 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55°C 
 

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 

Model Code 

c = Inductive limit contact: 0 or 1 
d = solenoid valve: 0 or 4 
e = not safety relevant 
f = Positions sensor: 0 or 1 
g = Leakage sensor: 0 or 2 
h = Binary input: 0 or 1 
i = Diagnostics: 4 
j = Housing material: 0 or 1 
k = Connection: 1+2 or 5+6 
 
Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be 

replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the 

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 

 
 
Positioner 3730-45/55cdefghijk 
 
Equipment markings 
 
II 2D Ex tb IIIC T80°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal Circuit 
Foundation™ 

Fieldbus 

Signal Circuit 
FISCO 

(PROFIBUS PA) 

Inductive limit 
switches 

Forced 
venting 
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Circuit no. 1 2 3 4 
Terminal no. +11 / -12 +11 / -12 +41 / -42 +81 / -82 
Rated values   * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
 

Circuit Binary input 
(24 V DC) 

   

Circuit no. 5    
Terminal no. +87 / -88    
Rated values UN = 24 V DC    

 
Thermal Ratings 

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 

 
Model Code 

c = Inductive limit contact: 0 or 1 
d = solenoid valve: 0 or 4 
e = not safety relevant 
f = Positions sensor: 0 or 1 
g = Leakage sensor: 0 or 2 
h = Binary input: 0 or 1 
i = Diagnostics: 4 
j = Housing material: 0 or 1 
k = Connection: 1+2 or 5+6 
 
Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be 
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the 

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 
 

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijklmnopq 

Equipment Markings 
II 2G Ex ia IIC T* Gb 

II 2D Ex ia IIIC T85°C Db 

Electrical Ratings 
Circuit Signal circuit Position 

transmitter 
Inductive limit 

switches 
Software limit 

switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 and +51 / -52 +45 / -46 and +55 / -56 
Vmax or Ui 28 V 28 V 16 V 16 V 
Imax or Ii 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA 
Pi 1 W 1 W 64 mW or 169 mW 169 mW 
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF 
Li negligible negligible 100 µH negligible 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ 
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Circuit Mechanical limit 

switches 
Forced 
venting 

Binary output 
(NAMUR) 

Binary input (24 V DC) 

Circuit no. 7 and 8 9 10 11 
Terminal no. 47 / 48 / 49 

and 
57 / 58 / 59 

+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Vmax or Ui 28 V 28 V 16 V 28 V 
Imax or Ii 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA 
Pi 500 mW 1 W 169 mW 1 W 
Ci 22.2 nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF 
Li 150 µH Negligible Negligible Negligible 
Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ UN = 24 V DC 

 
Circuit Analog input Servo drive 

(AMR) and 
external 
position 
sensor I 

External position 
sensor II 

Binary output 
(contact) 
(24 V DC) 

Circuit no. 12 13 14 15 
Terminal no. +17 / -18 21 / 22 /23 / 24 +15 / -16 +85 / -86 
Vmax or Ui 28 V 4.8 V 28 V 28 V 
Imax or Ii 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA 
Pi 1 W 74 mW 1 W 1 W 
Ci 11.1 nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF 
Li 150 µH 8mH negligible negligible 
Rated values UN = 3.5 V DC  UN = 24 V DC UN = 24 V DC 

 
Thermal Ratings 
The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is 
shown in Table 2. 
 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 
 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
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Operation with External position sensor I 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 

Model Code 

e = not safety relevant 
fg = not safety relevant 
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90 
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90 
l = Pressure sensor: 0, 1 or 2 
m = Electrical connections: 0 or 1 
n = Housing material: 0, 1 or 2 
o = Special application: not safety relevant 
p = Additional approvals: not safety relevant 
q = Ambient temperature: not safety relevant 
 

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with 

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures 

and have a degree of protection of at least IP 54. 

 

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijklmnopq 

Equipment Markings 

II 2D Ex tb IIIC T85°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
UN = 24 V DC 
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Circuit Mechanical limit 
switches 

Forced venting Binary output 
(NAMUR) 

Binary input 
(24 V DC) 

Circuit no. 7 and 8 9 10 11 
Terminal no. 47 / 48 / 49 

and 
57 / 58 / 59 

+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 
Ri = 1 kΩ 

UN = 24 V DC 

 

Circuit Analog input Servo drive (AMR) 
and external 

position sensor I 

External position 
sensor II 

Binary output 
(contact) 
(24 V DC) 

Circuit no. 12 13 14 15 
Terminal no. +17 / -18 21 / 22 /23 / 24 +15 / -16 +85 / -86 
Rated values UN = 3.5 V DC  UN = 24 V DC UN = 24 V DC 

 

Thermal Ratings 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

 
Operation with External position sensor I 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 

Model Code 

e = not safety relevant 
fg = not safety relevant 
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90 
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90 
l = Pressure sensor: 0, 1 or 2 
m = Electrical connections: 0 or 1 
n = Housing material: 0, 1 or 2 
o = Special application: not safety relevant 
p = Additional approvals: not safety relevant 
q = Ambient temperature: not safety relevant 
 

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with 

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures 

and have a degree of protection of at least IP 54. 
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   1     UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT 
 TYPE EXAMINATION CERTIFICATE  
 

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres –  
UKSI 2016:1107 (as amended) 

3 Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X 

4 Equipment or protective system: 
(Type Reference and Name) 
 

Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,  
TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793 

5 Name of Applicant: 
 

Samson AG 

6 Address of Applicant: 
 
 

Weismuellerstrasse 3 
Postfach 101901 
Frankfurt D60314 
Germany 
 

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the 
schedule to this certificate and documents therein referred to. 
 

8 FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health 
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in 
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations. 
 
The examination and test results are recorded in confidential report number: 
 

PR459607 dated 18th October 2022 
 

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those 
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the 
following documents: 
 

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014, 
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013 

 
10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to 

specific conditions of use specified in the schedule to this certificate. 

11 This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified 
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the 
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered 
by this certificate. 

12 The marking of the equipment or protective system shall include: 
       
 
 
   

 

See Annex for marking details 

 

 

Digitally	signed	by	Victor	Aluko-Oginni
DN:	O=FM	Approvals	Limited,	CN=Victor	
Aluko-Oginni,	E=victor.aluko-oginni@
fmapprovals.com
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13 Description of Equipment or Protective System: 

 TROVIS 3730-1 
General – The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic 
control valves.  The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter 
and the electronics with the microcontroller.  The valve position is transmitted either as an angle of 
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the 
microcontroller.  The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the 
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted 
by the AD converter.  In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either 
vented or filled with air.  As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined 
by the reference variable.  The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the 
module’s output can be restricted by software 
 
Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part.  The parts 
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure 
has a cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window 
can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
 
TROVIS 3730-3 
General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to 
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position 
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received 
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding 
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. 
 
Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and 
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the 
polymeric material the window can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection 
rating of IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
 
3730-4/5 
General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, 
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal.  The bus interface 
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications, 
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus.  They are mounted onto levitation and slewing actuators.  Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power.  The equipment is intended for the application 
inside the hazardous area. 
 
The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which 
are used to assign a valve position to a control signal.  They are mounted onto levitation and slewing 
actuators.  Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power.  The equipment is intended for 
the application inside the hazardous area.  
 
Construction - The Type 3730-4/5 Positioner mainly consists of the electronics part.  The parts are 
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure has a 
cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window can 
be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66 
 
See Annex for model code, thermal and electrical values. 
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TROVIS / TROVIS SAFE 3793 
General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to 
pneumatic control valves.  The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to 
the input signal.  It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational 
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator 

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two 
pneumatic modules.  The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast.  The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the 
polymeric material the window can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection 
rating of IP66 

See Annex for model code, thermal and electrical values. 
  

14 Specific Conditions of Use: 
 

 

 See Annex for Specific Conditions of Use 
  

15 Essential Health and Safety Requirements:  

 In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all 
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8. 

  

16 Test and Assessment Procedure and Conditions: 

 This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in 
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting 
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.  
 
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM 
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable 
Regulations in all applications. 
 
This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.  

  

17 Schedule Drawings 

 A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has 
been kept by the Approved Body. 

  

18 Certificate History 

 Details of the supplements to this certificate are described below: 
 

 

 Date Description 

 20th October 2022 Original Issue. 

 24th January 2023 

Supplement 1: 
Report Reference: RR235223 dated 18th January 2023. 
Description of the Change: “HART” removed from TROVIS 3730-1 and other 
Typos corrected in Section 13 (Description of Equipment or Protective System). 
No change to the CDL. 
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ANNEX 
Positioner TROVIS 3730-1-858defghijklmno 
Equipment Markings 

II 3G Ex ec IIC T* Gc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
 

Thermal Ratings 

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 
 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

 
Model Code 

d = function: not safety relevant 
e = Slot B Options: 0, or 1 
f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4 
g = reserved: not safety relevant 
h = Electrical connection: 0 or 1 
i = Housing material: 0 or 1 
j = Cover: 1 or 2 
kl = Housing version: not safety relevant 
m = Additional Approval: not safety relevant 
n = Ship Approval: not safety relevant 
o = Permissible ambient temperature: not safety relevant 
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Positioner TROVIS 3730-3-858defghijklmnopqrst 

Equipment Markings 
II 3G Ex ec IIC T* Gc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 

and 
+51 / -52 

+45 / -46 
and 

+55 / -56 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
* UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
Circuit External position 

sensor 
Forced venting Binary output 

(NAMUR) 
Binary input 

(24 V DC) 
Circuit no. 7 8 9 10 
Terminal no. V_REF / PISTE / 

GND 
+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Rated values  UN = 24 V DC * UN = 8.2 V 
Ri = 1 kΩ 

UN = 24 V DC 

 

Thermal Ratings 
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

 
Operation with External position sensor I 
Table 4: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
Model Code 
d = function: not safety relevant 
e = Slot A Options: 0, 1 or 2 
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3 
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g = Slot C Options: 0, 2, 3, 4 or 5 
h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3, 4, 5 or 6 
i = reserved: not safety relevant 
j = reserved: not safety relevant 
k = Emergency shutdown: not safety relevant 
l = Electrical Connection: 0, 1 or 2 
m = reserved: not safety relevant 
n = Housing material: 0 or 1 
o = Cover: 1 or 2 
pq = Housing version: not safety relevant 
r = Additional Approval: not safety relevant 
s = Ship Approval: not safety relevant 
t = Permissible ambient temperature: not safety relevant 

 
Positioner 3730-48/58cdefghijk 
 
Equipment markings 
II 3G Ex ec IIC T* Gc 

II 3D Ex tc IIIC T80°C Dc 
 

Electrical Ratings 

Circuit Signal Circuit 
Foundation™ 

Fieldbus 

Signal Circuit 
FISCO 

(PROFIBUS PA) 

Inductive limit 
switches 

Forced 
venting 

Circuit no. 1 2 3 4 
Terminal no. +11 / -12 +11 / -12 +41 / -42 +81 / -82 
Rated values   * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ 
 

Circuit Binary input 
(24 V DC) 

   

Circuit no. 5    
Terminal no. +87 / -88    
Vmax or Ui 30 V    
Imax or Ii 100 mA    
Pi 1 W    
Ci Negligible    
Li Negligible    
Rated values UN = 24 V DC    

 
 
Thermal Ratings 
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/Ii = 25 mA,Pi = 64 mW, 
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the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 
 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta                 Ii / Pi 

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 75 °C  
52 mA / 169 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C  
25 mA / 64 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55°C 

 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 

Model Code 
c = Inductive limit contact: 0 or 1 
d = solenoid valve: 0 or 4 
e = not safety relevant 
f = Positions sensor: 0 or 1 
g = Leakage sensor: 0 or 2 
h = Binary input: 0 or 1 
i = Diagnostics: 4 
j = Housing material: 0 or 1 
k = Connection: 1+2 or 5+6 

 
Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with 

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures 

and have a degree of protection of at least IP 54. 

 
Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijklmnopq 

Equipment Markings 
II 3G Ex ec IIC T* Gc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 and +51 / -52 +45 / -46 and +55 / -56 

Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ 
 

Circuit Mechanical limit 
switches 

Forced 
venting 

Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC) 

Circuit no. 7 and 8 9 10 11 
Terminal no. 47 / 48 / 49 

and 
57 / 58 / 59 

+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ UN = 24 V DC 
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Circuit Analog input Servo drive 
(AMR) and 

external 
position 
sensor I 

External position 
sensor II 

Binary output 
(contact) 
(24 V DC) 

Circuit no. 12 13 14 15 
Terminal no. +17 / -18 21 / 22 /23 / 24 +15 / -16 +85 / -86 
Rated values UN = 3.5 V DC  UN = 24 V DC UN = 24 V DC 

 
 

Thermal Ratings 
The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is 
shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C 

 
Operation with External position sensor I 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

 
Model Code 
e = not safety relevant 
fg = not safety relevant 
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90 
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90 
l = Pressure sensor: 0, 1 or 2 
m = Electrical connections: 0 or 1 
n = Housing material: 0, 1 or 2 
o = Special application: not safety relevant 
p = Additional approvals: not safety relevant 
q = Ambient temperature: not safety relevant 
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16	Bilaga A (konfigurationsanvisningar)

16.1	Kodlista

16.1.1	 Startskärmens struktur

Display/numrering Beskrivning

0-0 Startskärm: Ventilposition i %

0-1 Ventilposition i grader

0-2 Börvärde i %

0-3 Börvärdesavvikelse i %

0-4 Meddelanden

16.1.2	 Menystruktur och parametrar (menynivå)

Tillgängligheten för körda menyalternativ och parametrar beror på lägesställarens konfigura-
tion.

Parametrar för ingrepp på plats
Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Startmeny

Måldriftläge 1 [AUTO]: Automatiskt läge
SAFE: Felsäker position
MAN: Manuellt läge
Växlingen från automatiskt till manuellt läge är sömlös.

Börvärde (öppen slinga-
kontroll)

2 –34,0 till +34,0° [–30,0°]
Ventilen kan flyttas manuellt av en lägesställare i styrläge med 
öppen slinga (lägesställaren ännu inte initialiserad) genom att 
bestämma ett börvärde. Läsningen i grader är inte absolut och 
endast avsedd som vägledning.

Obs
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Manuellt börvärde 
(MAN)

3 –25,0 till 125,0 % [0,0 %]
Justera det manuella börvärdet med vridknappen. Aktuellt 
slag/vinkel visas i % när lägesställaren initialiseras. Om 
lägesställaren inte initialiseras indikeras spakens läge i 
förhållande till längdaxeln i grader (°).

Orsak till felsäker 
position

4 Orsak till att ändra till felsäker position visas. Parametern visas 
endast vid växling till felsäker position.

Ändra läsriktning 5 Läsriktning Läsriktning/

Displayens läsriktning roteras med 180°.

Användarnivå 6 [På plats (skrivskyddad)]/på plats
Funktionen att ändra data är upplåst (återkallas om inga 
inställningar matas in inom fem minuter).

Driftsättning 7

Ställdon 7.1 [Linjärt ställdon]
Roterande ställdon
Linjärt ställdon (expert)
Välj ställdonstyp: linjärt ställdon (expert) med separata 
inställningsalternativ för sprintposition och nominellt område.

Sprintposition Medbringarsprinten måste monteras i korrekt läge beroende 
på ventilens slag-/öppningsvinkel (se rörelsetabeller i avsnittet 
"Installation").

Sprintposition för linjärt 
ställdon

7.2 [Ingen]/17/25/35/50/70/100/200/300 mm

Sprintposition för 
roterande ställdon

7.3 90°

Sprintposition för linjärt 
ställdon (expert)

7.4 [10] till 655 mm
Stiftpositionen är kontinuerligt justerbar inom det specificerade 
området.

Nominellt intervall Det möjliga justeringsområdet beror på den valda 
sprintpositionen. Om ingen sprintposition har angetts, är 
"Nominellt intervall" endast tillgängligt för ställdonstyp "Linjärt 
ställdon (expert)" (se slagtabeller i avsnittet "Installation").

Nominellt intervall för 
linjärt ställdon

7.5 60,0 till 300,0 [200,0]

Nominellt intervall för 
roterande ställdon

7.6 24,0 till 100,0° [90,0°]
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Nominellt intervall för 
linjärt ställdon (expert)

7.7 [3,6] till 655,0 mm

Max. nom. intervall 7.8 Maximalt möjligt nominellt område visas, beroende på 
inmatade värden för sprintposition och nominellt område.

Detekterat nominellt 
intervall

7.9 Detekterat nominellt intervall för roterande ställdon visas.

Initialiseringsläge 7.10 [MAX]: Förflyttning/vinkel för stängningsstång från STÄNGT 
läge till det motsatta stoppet i ställdonet.

NOM: Slag/vinkel för stängningsstång uppmätt från 
STÄNGT läge till indikerat ÖPPET läge.

MAN: Manuellt valt intervall
SUB: Ersättningskalibrering (utan initialisering)

Volymförstärkare 7.11 Om lägesställaren kombineras med en volymförstärkare måste 
denna parameter ställas in därefter.
[Inte tillgänglig]/Tillgänglig

Reverserande förstärkare 7.12 Om en reverserande förstärkare är ansluten till lägesställaren, 
måste denna parameter ställas in därefter.
[Inte tillgänglig]/Tillgänglig

Felsäker position 7.13 Avläsning av ATO/ATC-skjutomkopplarens position

Börvärde (öppen slinga-
kontroll)

7.14 –90,0 till 90,0° [–30,0°]

Anpassa ventilposition 1 7.15 Manuellt justerat första ändläge för ventilen i MAN-
initialiseringsläge
Bekräfta för att anpassa

Ventilposition 1 7.16 Skrivskyddad (spakposition i grader)

Anpassa ventilposition 2 7.17 Manuellt justerat andra ändläge för ventilen i MAN-
initialiseringsläge
Bekräfta för att anpassa

Ventilposition 2 7.18 Skrivskyddad (spakposition i grader)

Aktuell ventilposition 7.19 –25,0 till 125,0 % [0,0 %]

Rotationsriktning 7.20 Moturs/[medurs]
Fastställa spakens rotationsriktning. Exempel:
Ventil stänger när kägelspindeln rör sig nedåt. Denna åtgärd 
gör att lägesställarens spak vrids moturs (när du tittar på 
displayen).
Inställning: moturs
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Starta initialisering 7.21 Bekräfta för att starta.

Starta nollkalibrering 7.22 Bekräfta för att starta.

Giltig initialisering 7.27 Mappen Giltig initialisering listar parametervärden som 
användes för den senaste initialiseringen av lägesställaren. 
Vid en misslyckad initialisering förblir värdena för den senaste 
lyckade initialiseringen sparade i denna mapp även om 
parametrarna har ändrats under tiden. Dessa 
parametervärden skrivs över först när ytterligare en 
initialisering har slutförts.
Alla listade parametrar ställs in på deras standardinställningar 
vid lägesställarens första driftsättning.

Initialiseringsläge 7.27.1 Läsning av initialiseringsläge inmatat i 7.10.

Ställdon 7.27.2 Läsning av ställdonstyp inmatad i 7.1.

Sprintposition 7.27.3 Läsning av sprintposition inmatad i 7.2.

Sprintposition 7.27.4 Läsning av sprintposition inmatad i 7.3.

Sprintposition 7.27.5 Läsning av sprintposition inmatad i 7.4.

Nominellt intervall 7.27.6 Läsning av nominellt intervall inmatad i 7.5/7.7.

Nominellt intervall 7.27.7 Läsning av nominellt intervall inmatad i 7.6.

Volymförstärkare 7.27.8 Läsning av volymförstärkare inmatad i 7.11.

Reverserande förstärkare 7.27.9 Läsning av reverserande förstärkare inmatad i 7.112.

Felsäker position 7.27.10 Avläsning av ATO/ATC-skjutomkopplarens position

T98 (tillopp) 7.27.11 Tid [ms] som krävs för att fylla ställdonet med luft för att 
erhålla ett steg från 0 to 98 %. Värdet bestäms under 
initialiseringen.

T98 (frånluft) 7.27.12 Tid [ms] som krävs för att avlufta ställdonet med luft för att 
erhålla ett steg från 0 to 98 %. Värdet bestäms under 
initialiseringen.

Slingförstärkning (tillopp) 7.27.13 Läsning av slingförstärkning (tillopp) inmatad i 8.4.4.

Slingförstärkning 
(frånluft)

7.27.14 Läsning av slingförstärkning (frånluft) inmatad i 8.4.8.

Konfiguration 8

Börvärdesbehandling 8.1
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Nedre w-intervallvärde 8.1.1 [0,0] till 75,0 %
Det nedre börvärdet för intervallet måste vara lägre än det 
övre börvärdet för intervallet (w-ände), 0 % = 4 mA.
Börvärdesintervallet är skillnaden mellan w-änden och 
w-starten, och måste vara Δw ≥ 25 % = 4 mA.
När börvärdesintervallet på 0 till 100 % = 4 till 20 mA, måste 
ventilen röra sig genom hela sitt arbetsintervall från 0 till 
100 % slag/rotationsvinkel.
Vid drift med delat intervall arbetar ventilerna med lägre 
börvärden. Styrsignalen från styrenheten för att styra två 
ventiler delas till exempel så att ventilerna rör sig genom sitt 
fulla slag/rotationsvinkel med endast halva insignalen (första 
ventilen inställd på 0 till 50 % = 4 till 12 mA och andra 
ventilen inställd på 50 till 100 % =12 till 20 mA).

Övre w-intervallvärde 8.1.2 25,0 till [100,0 %]
Det övre börvärdet för intervallet måste vara högre än det 
nedre börvärdet för intervallet (w-start).

Rörelseriktning 8.1.3 [Ökar/ökar] eller ökar/minskar
Börvärdets effekt på ventilens läge fastställs enligt följande:
	− Ökar/ökar: en kägelventil öppnas när börvärdet ökar.

	− Ökar/minskar: en kägelventil stänger när börvärdet ökar.

Karakteristik 8.1.4 Välj en av följande egenskaper:
[Linjär]
Likprocentig
Reverserande likprocentig
Spjällventil, linjär
Spjällventil, likprocentig
Roterande kägelventil, linjär
Roterande kägelventil, likprocentig
Segmenterad kägelventil, linjär
Segmenterad kägelventil, likprocentig
Användardefinierad (inställning i TROVIS-VIEW)
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Nedre x-intervallvärde 8.1.5 [0,0] till 99,0 %
Nedre intervallvärde för slag/vinkel i nominellt driftläge eller 
driftsområde
Driftintervallet är ventilens faktiska slag/vinkel och begränsas 
av det nedre värdet för slag/vinkelintervall och det övre värdet 
för slag/vinkelintervall. Vanligtvis är driftintervallet och det 
nominella intervallet identiska. Det nominella intervallet kan 
begränsas till driftintervallet med de nedre och övre 
x-intervallvärdena.
Värdet visas eller måste matas in. Egenskaperna är 
anpassade. Skillnaden mellan det nedre och övre x-intervallet 
måste vara minst 1 %.

Övre x-intervallvärde 8.1.6 1,0 till [100,0 %]
Övre intervallvärde för slag/vinkel i nominellt intervall eller 
driftintervall
Värdet visas eller måste matas in.
Egenskaperna är anpassade.
Exempel: Driftintervallet ändras, till exempel för att begränsa 
räckvidden för en reglerventil som har dimensionerats för stort. 
För denna funktion konverteras börvärdets hela 
upplösningsområde till de nya gränserna.
0 % på displayen motsvarar den justerade nedre gränsen och 
100 % av den justerade övre gränsen.
Skillnaden mellan det nedre och övre x-intervallet måste vara 
minst 1 %.

Ramptid (stigande) 8.1.7 [0,0] till 10000,0 s
Tid som krävs för att röra sig genom driftintervallet när ventilen 
öppnar.
För vissa applikationer rekommenderas att begränsa 
ställdonets transporttid för att förhindra att det kopplas in för 
snabbt i driftprocessen.

Ramptid (fallande) 8.1.8 [0,0] till 10000,0 s
Tid som krävs för att röra sig genom driftintervallet när ventilen 
stänger.

Nedre ändläge 8.1.9 [Aktiverad]/inaktiverad

Ändläge w <= (börvärde 
avstängning minska)

8.1.10 0,0 till 49,0 % [1,0 %]
Om börvärdet w når upp till den inmatade procentsatsen vid 
det slutliga värdet som gör att ventilen stänger, avluftar 
ställdonet omedelbart fullständigt (med LUFT TILL ÖPPEN) eller 
fylls med luft (med LUFT TILL STÄNGD). Denna åtgärd leder 
alltid till max. tätslutning av ventilen.
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Övre ändläge 8.1.11 [Inaktiverad]/aktiverad

Ändläge w >= (börvärde 
avstängning öka)

8.1.12 51,0 till 100,0 % [99,0 %]
Om börvärdet w når upp till den inmatade procentsatsen vid 
det slutliga värdet som gör att ventilen öppnar, fylls ställdonet 
omedelbart med luft (med LUFT TILL ÖPPEN) eller avluftas 
fullständigt (med LUFT TILL STÄNGD). Denna åtgärd leder 
alltid till att ventilen öppnas fullständigt.
Exempel: ställ in avstängningen på 99 % för trevägsventiler.

Identifiering 8.2

Lägesställare 8.2.1

Firmware-version 8.2.1.1 Anger firmware-version.

Hårdvaruversion 8.2.1.2 Anger hårdvaruversion.

Serienummer 8.2.1.3 Anger serienummer.

HART®-kommunikation 8.3

Ej ledande 8.3.1 Ja/[Nej]

Fast värde 
(kommunikation)

8.3.2 Aktiv/[Inte aktiv]

Fast värde 
(kommunikation)

8.3.3 1,0 till [100,0 %]

Avsökningsadress 8.3.4 [0] till 63

Slingans aktuella värde 8.3.5 0/1

Taggnr. 8.3.6 Mata in max. 8 tecken

Beskrivning 8.3.7 Mata in max. 16 tecken

Taggnr. (långt) 8.3.8 Mata in max. 32 tecken

Inledningar 8.3.9 [5] till 20

Hitta enhetsflagga 8.3.10 Ja/[Nej]

Sista monteringsnummer 8.3.11 Skrivskyddad

Kontrollparametrar 8.4
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Kontrollparametrarna beskrivs i SAMSON broschyren u Styrenheter och kontrollsystem som en del av 
den tekniska informationen (www.samsongroup.com > Service och support > Nedladdningar > 
Dokumentation).

Dödband 8.4.1 [0,1] till 100,0 %

Aktivera integralverkande 
komponent

8.4.2 [Aktiv]/Inte aktiv

Användardefinierade 
kontrollparametrar

8.4.3 [Inte aktiv]/Aktiv

Slingförstärkning (tillopp) 8.4.4 1 till 650 [10]

Kp (tillopp) 8.4.5 0,1 till 200 [27]

Ki (tillopp) 8.4.6 0,1 till 100 [7,5]

Kd (tillopp) 8.4.6 0,5 till 200 [100]

Slingförstärkning 
(frånluft)

8.4.8 1 till 650 [50]

Kp (frånluft) 8.4.9 0,1 till 200 [18]

Ki (tillopp) 8.4.10 0,1 till 100 [7,5]

Kd (frånluft) 8.4.11 0,5 till 200 [100]

Ändläge (optimerad) 8.4.12 [Aktiv]/Inte aktiv

Tillbehör 8.5

Modulstatus 8.5.1 Skrivskyddad

Identifiering 8.5.2 Skrivskyddad

Alternativ A 8.5.3 Parametrar för tillbehör A (se parameterbeskrivning på 
sidan 16-9 och framåt)

Modulstatus 8.5.4 Skrivskyddad

Identifiering 8.5.5 Skrivskyddad

Alternativ B 8.5.6 Parametrar för tillbehör B (se parameterbeskrivning på sidan 
16-9 och framåt)

Modulstatus 8.5.7 Skrivskyddad

Identifiering 8.5.8 Skrivskyddad

Gränslägesbrytare 1 8.5.9...

Gränskontakt 2 8.5.10...

Tips

https://www.samsongroup.com/document/l102de.pdf


EB 8484-3 SV	  16-9

Bilaga A (konfigurationsanvisningar)

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Gränskontakt 3 8.5.11...

Klämbeteckning ... .1 Skrivskyddad

Funktion ... .3 Skrivskyddad

Läge ... .4 Nedre gräns
Övre gräns

Kantkontroll ... .5 Ledande/hög
Låser/låg

Gräns ... .6 –20,0 till 120,0 %

Aktuell status ... .7 Skrivskyddad

Starta DO-test. ... .8 Bekräfta för att starta.

Testläge ... .9 Skrivskyddad

Status för extern 
lägesgivare

8.5.12 Skrivskyddad

Extern lägesgivare 8.5.13

Typ 8.5.13.1 Skrivskyddad

Klämbeteckning 8.5.13.2 Skrivskyddad

Funktion 8.5.13.3 Skrivskyddad

Extern lägesgivare-ID 8.5.13.4 Skrivskyddad

Extern lägesgivarsignal 
(raw)

8.5.13.5 Skrivskyddad

Extern lägesgivarsignal 8.5.13.6 Skrivskyddad

Välja lägesgivaren 8.5.13.8 Skrivskyddad

Parametrar för tillbehör

Tillgängligheten av parametrar beror på vilka tillbehör som används.
Obs
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Konfiguration 8

Tillbehör 8.5

Alternativ A 8.5.3

Klämbeteckning 8.5.3.1 Skrivskyddad

Funktion 8.5.3.3 Binär ingång (24 V)

Konfiguration 8.5.3.4 Kontakt (brytare)
Kontakt (0 till 24 V)

Åtgärd vid aktiv binär 
ingång

8.5.3.5 Kopplingsläge
Aktivt lokalt skrivskydd
Starta PST
Starta FST
Flytta ventil till fast värde

Fast värde över binär 
ingång

8.5.3.6 0,0 till 100,0 %

Kantkontroll 8.5.3.7 Aktiv = Stängd brytare
Aktiv = Öppen brytare

Funktion 8.5.3.8 Läsning
Programvarugränslägesbrytare
Fellarmutgång

Läge 8.5.3.9 Nedre gräns
Övre gräns

Kantkontroll 8.5.3.10 Ledande/hög
Låser/låg

Funktion 8.5.3.11 Läckagesensor

Funktion 8.5.3.12 Positionsgivare

Positionsgivarens 
verkningsriktning

8.5.3.13 Stigande/stigande
Stigande/sjunkande

Felmeddelande på 
positionsgivare

8.5.3.14 Ingen
låg
hög

Gräns 8.5.3.15 –20,0 till 120,0 %

Aktuell status 8.5.3.16 Skrivskyddad

Signal från analog 
utgång

8.5.3.17 Skrivskyddad
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Aktuell status 8.5.3.18 Skrivskyddad

Signal från analog 
utgång

8.5.3.19 Skrivskyddad

Starta DO-test. 8.5.3.20 Bekräfta för att starta.

Starta AO-test. 8.5.3.21 Bekräfta för att starta.

Testläge 8.5.3.22 Skrivskyddad

Testsignal från analog 
utgång

8.5.3.23 –10,0 till 110,0 %

Alternativ B 8.5.6

Funktion 8.5.6.3 Binär ingång (24 V)

Konfiguration 8.5.6.4 Kontakt (brytare)
Kontakt (0 till 24 V)

Åtgärd vid aktiv binär 
ingång

8.5.6.5 Kopplingsläge
Aktivt lokalt skrivskydd
Starta PST
Starta FST
Flytta ventil till fast värde

Fast värde över binär 
ingång

8.5.6.6 0,0 till 100,0 %

Kantkontroll 8.5.6.7 Aktiv = Stängd brytare
Aktiv = Öppen brytare

Funktion 8.5.6.8 Läsning
Programvarugränslägesbrytare
Fellarmutgång

Läge 8.5.6.9 Nedre gräns
Övre gräns

Kantkontroll 8.5.6.10 Ledande/hög
Låser/låg

Funktion 8.5.6.11 Läckagesensor

Funktion 8.5.6.12 Positionsgivare

Positionsgivarens 
verkningsriktning

8.5.6.13 Stigande/stigande
Stigande/sjunkande

Felmeddelande på 
positionsgivare

8.5.6.14 Ingen
låg
hög
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Felmeddelande vid 
kondenserat läge

8.5.6.15 Ja/[Nej]

Gräns 8.5.6.16 –20,0 till 120,0 %

Aktuell status 8.5.6.17 Skrivskyddad

Signal från analog 
utgång

8.5.6.18 Skrivskyddad

Aktuell status 8.5.6.19 Skrivskyddad

Signal från analog 
utgång

8.5.6.20 Skrivskyddad

Starta DO-test. 8.5.6.21 Bekräfta för att starta.

Starta AO-test. 8.5.6.22 Bekräfta för att starta.

Testläge 8.5.6.23 Skrivskyddad

Testsignal från analog 
utgång

8.5.6.24 –10,0 till 110,0 %

Läsbara processdata

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Processdata 9

Aktuellt driftläge 9.1 Anger aktuellt driftläge

Orsak till felsäker position 9.2 Orsak till att felsäker position visas.

Börvärde 9.3 Läsning i %

Manuellt börvärde 
(MAN)

9.4 Läsning av justerat börvärde

Börvärde efter filter 9.5 Avläsning av justerat börvärde efter börvärdesbearbetning 
(delat intervall, tätslutande funktion o.s.v.)

Ventilposition 9.6 Läsning i grader

Ventilposition 9.7 Läsning i %

Börvärdesavvikelse 9.8 Läsning i %

Temperatur inuti enhet 9.9 Läsning i °C

Fast värde 
(kommunikation)

9.10 Läsning i %



EB 8484-3 SV	  16-13

Bilaga A (konfigurationsanvisningar)

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Fast värde 
(kommunikation)

9.11 Aktiv/Inte aktiv

Fast värde över binär 
ingång

9.12 Läsning i %

Fast värde över binär 
ingång

9.13 Aktiv/Inte aktiv

Diagnostik/underhåll 10

Enhetens status 10.1

Statusmeddelanden 10.1.1

Kondenserad status 10.1.1.1

Driftsättning 10.1.1.2

Meddelanden som kan visas: 
se parameterbeskrivningar på sidan 16-14 och framåt

Konfiguration 10.1.1.29

Processdata 10.1.1.35

Diagnostik 10.1.1.40

Totalt ventilslag 10.1.2 Total full ventilslagcykel

Totalt ventilslagsgräns x 
1000

10.1.3 Gräns för total ventilslagsgräns

Fördröjningstid för 
börvärdesavvikelse

10.1.4 Läsning i s. Fördröjningstiden kan endast ställas in med 
operatörsmjukvaran.

Toleransband för inställd 
börvärdesavvikelse +/-

10.1.5 Används för felövervakning.

Max. temperatur inuti 
enhet 1)

10.1.6 Läsning i °C

Min. temperatur inuti 
enhet 1)

10.1.7 Läsning i °C

Räkneverk för drifttimmar 10.1.8 Läsning i d:hh:mm:ss

Antal initialiseringar 10.1.9 Antal utförda initialiseringar

Antal nollkalibreringar 10.1.10 Avläsning indikerar antalet nollkalibreringar som utförts 
sedan den senaste initialiseringen.
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/beskrivning

Tester 10.2

Stegresponstest (PST) 10.2.1 Test för att kontrollera ventilens förmåga att röra sig och 
bedöma dess dynamiska kontrollrespons 
(PST: partiellt slagtest/FST: fullständigt slagtest).

Starta PST 10.2.1.1 Starta test

Teststatus 10.2.1.3 Läsning som förloppsindikator

Avbruten: x övervakning 10.2.1.4 Läsning i %. Avbruten när intervallet överskreds.

Stegresponstest (FST) 10.2.2

Starta FST 10.2.2.1 Starta test

Teststatus 10.2.2.3 Läsning som förloppsindikator

Diagnostik: statusmeddelanden

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Diagnostik/
underhåll

10

Enhetens status 10.1

Statusmeddelanden 10.1.1

Kondenserad status 10.1.1.1 Statusindikatorer

Driftsättning 10.1.1.2 Statusindikatorer

Initialiseringsfel 10.1.1.3 Statusindikatorer

Felaktigt driftläge 10.1.1.4 Felaktigt driftläge har ställts in.

Rekommenderad 
åtgärd:

Ändra driftläge.

10.1.1.5 Bekräfta för att rensa meddelande.

1)	 Värdet som visas är endast avsett som information. Inget felmeddelande visas om omgivningstemperaturen 
överskrider eller sjunker under det tillåtna intervallet (se tekniska data i avsnittet "Utförande och driftprincip").
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

För litet slag 10.1.1.6 Det fastställda slaget är under gränsen.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tillförselstryck.

10.1.1.7 Bekräfta för att rensa meddelande.

Nominellt slag ej 
erhållet

10.1.1.8 Det detekterade nominella slaget är mindre än värdet i 
inställningen.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tillförselstryck.

10.1.1.9 Bekräfta för att rensa meddelande.

Ingen rörelse 10.1.1.10 Möjlig orsak: ventilblockering.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens montering, sprintposition och 
tilloppsluft. Kontrollera rörledningar och 
monteringsdelarnas konfiguration. Flytta ur 
lägesställaren från felsäkert läge.

10.1.1.11 Bekräfta för att rensa meddelande.

Sprintposition 10.1.1.12 Den justerade M-spaken överensstämmer inte med det 
nominella slaget.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera sprintens position.

10.1.1.13 Bekräfta för att rensa meddelande.

Avbruten (kon-
trollnoggrannhet)

10.1.1.14 Kontrollkriterierna är inte uppfyllda.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft. Ominitialisera lägesställaren. Möjlig 
användning av en skruvbegränsning.

10.1.1.15 Bekräfta för att rensa meddelande.

Låg 
kontrollnoggrannhet

10.1.1.16 Kontrollkriterierna är inte uppfyllda.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft. Ominitialisera lägesställaren. Möjlig 
användning av en skruvbegränsning.

10.1.1.17 Bekräfta för att rensa meddelande.

Lägesställaren är 
inte initierad

10.1.1.18 Lägesställaren behöver initialiseras.

Rekommenderad 
åtgärd:

Genomför en initialisering.
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Initialisering 
avbruten (extern)

10.1.1.19 Initialisering avbryts, t.ex. på grund av forcerad 
avluftning eller IP-avstängning.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera strömmatning/elektrisk signal. 
Ominitialisera lägesställaren.

10.1.1.20 Bekräfta för att rensa meddelande.

Vinkelbegränsning 10.1.1.21 Den maximalt tillåtna rotationsvinkeln (±30°) har 
överskridits.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, spak och 
sprintposition.

10.1.1.22 Bekräfta för att rensa meddelande.

Tidsutlösning 10.1.1.23 Initialisering tog alltför lång tid. 
Möjlig orsak: ventilblockering.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens montering, sprintposition och 
tilloppsluft. Kontrollera rörledningar och 
monteringsdelarnas konfiguration.

10.1.1.24 Bekräfta för att rensa meddelande.

Nollkalibreringsfel 10.1.1.25 Nollkalibrering kunde inte genomföras. Forcerad 
kalibrering kan vara aktiv.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft. Kontrollera det inställda driftläget. Sök 
efter orsaken till att forcerad avluftning utlöstes.

Timeout för 
nollkalibrering

10.1.1.26 Nollkalibrering tog alltför lång tid

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft.

10.1.1.27 Bekräfta för att rensa meddelande.

Nollkalibrering: 
växla >>

10.1.1.28 Skillnaden till föregående nollpunkt är för stor.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft.

Konfiguration 10.1.1.29 Statusindikatorer

Ogiltig 
kombination av 
tillval

10.1.1.30 Otillåten kombination av tillval

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontakta vår kundservice.
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Felaktig forcerad 
avluftningsväxling

10.1.1.31 Otillåten monteringssituation för forcerad avluftning

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontakta vår kundservice.

Binär ingång tillval 
A aktiv

10.1.1.32 Avläsning matchar konfigurationen för alternativ 
tillvalsfunktion.

Binär ingång tillval 
B aktiv

10.1.1.33 Avläsning matchar konfigurationen för alternativ 
tillvalsfunktion.

Fel på extern 
lägesgivare

10.1.1.34 Defekt givare eller givarledning.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera givare och givarledning.

Processdata 10.1.1.35 Statusindikatorer

Driftläge inte AUTO 10.1.1.36 Lägesställaren är i ett annat driftläge än AUTO. Det 
finns inget fel.

Forcerad 
avluftningsfunktion

10.1.1.37 Den forcerade avluftningen är aktiv. 

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera matningsspänning. Sök efter orsaken till att 
forcerad avluftning utlöstes.

Test pågår 10.1.1.38 Lägesställaren är i testläge (t.ex. initialiseringsprocess, 
stegsvarstest o.s.v.).
Testläge kan avbrytas.

Nödläge aktivt 10.1.1.39 Nödläge är aktivt. Möjlig orsak: slagmätning fungerar 
inte korrekt.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera slagmätning.

Diagnostik 
reglerventil

10.1.1.40 Statusindikatorer

PST 10.1.1.41 Statusindikatorer

PST: kriterium för 
avbrott uppfyllt

10.1.1.42 PST är avbruten.

Rekommenderad 
åtgärd:

Lägesställarens konfiguration. Kontrollera ventilens och 
lägesställarens fastsättning.

PST: startkriterium 
inte uppfyllt

10.1.1.43 PST startade inte.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens konfiguration.

FST 10.1.1.44 Statusindikatorer
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

FST: kriterium för 
avbrott uppfyllt

10.1.1.45 FST är avbruten.

Rekommenderad 
åtgärd:

Lägesställarens konfiguration. Kontrollera ventilens och 
lägesställarens fastsättning.

FST: startkriterium 
inte uppfyllt

10.1.1.46 FST startade inte.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens konfiguration.

AMR-signal utanför 
område

10.1.1.47 Slagmätning är defekt. Möjlig orsak: ett externt fel eller 
ett hårdvarufel kan förekomma.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft. Kontrollera strömmatning/elektrisk 
signal.

10.1.1.48 Bekräfta för att rensa meddelande.

Hårdvarufel 10.1.1.49 Internt enhetsfel. Initialiseringsknapp (INIT) kärvar.

Rekommenderad 
åtgärd:

Starta om lägesställaren. Kontakta vår kundservice.

Gräns för ventilens 
totala slag 
överskriden

10.1.1.50 Gräns för total ventilslagsgräns överskriden.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att reglerventilen fungerar korrekt.

Nedre ändläget 
växlat

10.1.1.51 Möjlig orsak: lägesställarens monteringslösning eller 
slaglänksystem har förskjutits.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att kägeln, sätet och reglerventilen fungerar 
korrekt.

10.1.1.52 Bekräfta för att rensa meddelande.

Övre ändläget 
växlat

10.1.1.53 Möjlig orsak: lägesställarens monteringslösning eller 
slaglänksystem har förskjutits.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att kägeln, sätet och reglerventilen fungerar 
korrekt.

10.1.1.54 Bekräfta för att rensa meddelande.

Dynamisk 
stressfaktor har 
överskridits

10.1.1.55 Begränsningen har överskridits. Det kan vara 
nödvändigt att byta ventilpackningen.

Rekommenderad 
åtgärd:

Beställ reservdelar om det är nödvändigt.



EB 8484-3 SV	  16-19

Bilaga A (konfigurationsanvisningar)

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Börvärdesavvikelse 10.1.1.56 Fel i reglerslingan, ventilen följer inte längre den 
reglerade variabeln inom tolererbara tider.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning och tilloppstryck.

Planerad 
spänningssänkning

10.1.1.57 Kort strömavbrott. Lägesställaren förblir klar för 
användning.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera strömmatning/elektrisk signal.

10.1.1.58 Bekräfta för att rensa meddelande.

För låg ström 10.1.1.59 Börvärde <3,7 mA

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera strömmatning/elektrisk signal.

IP-avstängning 10.1.1.60 Börvärde <3,85 mA

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera strömmatning/elektrisk signal.

För hög ström 10.1.1.61 Börvärde >22 mA. Lägesställaren förblir klar för 
användning.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera strömmatning/elektrisk signal.

Temperatur inuti 
enheten under 
minimigräns

10.1.1.62 Varning påverkar inte lägesställarens funktion.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera omgivningstemperaturen.

Temperatur inuti 
enheten över 
maximigräns

10.1.1.63 Varning påverkar inte lägesställarens funktion.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera omgivningstemperaturen.
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Vinkelbegränsning 10.1.1.64 Den maximalt tillåtna rotationsvinkeln (±30 °) har 
överskridits (endast i styrläge med öppen slinga).

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera lägesställarens fastsättning, sprintposition 
och tilloppsluft.

10.1.1.65 Bekräfta för att rensa meddelande.

Inloggning 
avbruten

10.1.1.66 Det gick inte att skriva alla loggningsposter (volymdata 
var eventuellt för hög).

Rekommenderad 
åtgärd:

Starta om lägesställaren.

10.1.1.67 Bekräfta för att rensa meddelande.

Driftområde i 
STÄNGT läge

10.1.1.68 Driftintervallet kan ha förskjutits och är nära ändläget.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att fästet och reglerventilen fungerar korrekt.

Driftintervall i max. 
ÖPPET läge

10.1.1.69 Driftintervallet kan ha förskjutits och är nära ändläget.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att fästet och reglerventilen fungerar korrekt.

Begränsat 
arbetsområde: 
nedre område

10.1.1.72 Läckage eller blockering kan förekomma.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att fästet och reglerventilen fungerar korrekt.

Begränsat 
arbetsområde: övre 
område

10.1.1.73 Läckage eller blockering kan förekomma.

Rekommenderad 
åtgärd:

Kontrollera att fästet och reglerventilen fungerar korrekt.

Återställa funktioner

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Återställa funktioner 11

Återställa diagnostik 11.1 Återställer alla diagnostiska funktioner inklusive diagram 
och histogram.

Återställning (standard) 11.2 Återställer lägesställaren till statusen som gällde vid 
leveransen. Ställdons- och ventilspecifika inställningar 
förblir oförändrade.

Återställning (avancerad) 11.3 Alla parametrar återställs till deras standardinställningar 
som ställdes in vid leveransen.
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Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Omstart 11.4 Lägesställaren stängs av och startas om.

Återställa initialisering 11.5 Alla parametrar för startinställningarna återställs. 
Lägesställaren behöver initialiseras efteråt.

Meny Justeringsområde/värden [standardinställning]/
beskrivning

Guide 12

Läsriktning 12.1 [Höger pneumatisk anslutning]/Vänster pneumatisk 
anslutning
Monteringsposition med pneumatiska moduler på 
displayens högra och vänstra sida

Sprache/Språk 12.2 [Engelska]/Deutsch/Français
Menyspråk

Inställningar utförda 12.3 Stänga guide
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16.2	Val av ventilens egenskaper
De egenskaper som kan väljas i menypunkt 8.1.9 visas i följande diagram.

En egenskap kan endast definieras (användardefinierad egenskap) med ett operativsystem 
(t.ex. SAMSONs TROVIS-VIEW eller DD/DTM/EDD).
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17	Bilaga B

17.1	Kundservice
Kontakta vår kundservice för hjälp som rör 
service eller reparationsarbeten, eller om 
felfunktioner eller defekter uppstår.
Kontakta vår kundservice på 
aftersalesservice@samsongroup.com.

Adresser för SAMSON AG och dess 
dotterbolag
Adresserna till SAMSON AG, deras 
dotterbolag, representanter och 
serviceanläggningar över hela världen finns 
på (www.samsongroup.com) eller i alla 
SAMSON produktkataloger.

Nödvändiga specifikationer
Skicka in följande uppgifter:
	− Ordernummer och positionsnummer i 

ordern
	− Modellnummer, konfigurations-ID, 

serienummer, firmwareversion (se 
avsnittet "Märken på enheten" för 
information om typskylten).

17.2	Information om 
Storbritanniens 
försäljningsområde

Följande information överensstämmer med 
2016 förordning nr. 1105 tryckutrustning 
(säkerhet) förordning 2016, STATUTORY 
INSTRUMENTS, 2016 nr. 1105 (UKCA-
märkning). Gäller inte för Nordirland.

Importör
SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surry RH1 5JQ
Tfn: +44 1737 766391
E-post: sales-uk@samsongroup.com
Webbplats: uk.samsongroup.com
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