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IECEX Certificate

of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification System for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

Certificate No.:
Status:
Date of Issue:

Applicant:

Equipment:

Type of Protection:

(for printed version)

Date:
(for printed version)

Optional accessory:

IECEx BVS 21.0083 Page 1 of 4
Current Issue No: 2
2024-05-21

SAMSON AG

Weismilllerstrae 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Positioner type TROVIS 3797

Intrinsic Safety "i", 2-wire intrinsically safe Ethernet concept (2-WISE)

Senior Lead Auditor, Certification Manager and officially

Marking: Exia [IC T4/T6 Gb
Approved for issue on behalf of the IECEx Dr Franz Eickhoff
Certification Body:
Position:

recognised expert
Signature:

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting www.iecex.com or use of this QR Code.

Certif torye
Issue 1 (2023-03-08)
Issue 0 (2021-12-10)

44809 Bochum
Germany
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Certificate issued by:

DEKRA Testing and Certification GmbH
Certification Body
Dinnendahlstrasse 9
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IECEX Certificate
of Conformity

. ™
Certificate No.: IECEx BVS 21.0083 Page 2 of 4
Date of issue: 2024-05-21 Issue No: 2
Manufacturer: SAMSON AG

WeismiillerstralRe 3
60314 Frankfurt am Main

Germany

Manufacturing SAMSON AG

locations: Weismiillerstrale 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
|IEC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements.This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended

STANDARDS :
The equipment and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found
to comply with the following standards

IEC 60079-0:2017 Explosive atmospheres - Part 0: Equipment - General requirements
Edition:7.0

IEC 60079-11:2011  Explosive atmospheres - Part 11: Equipment protection by intrinsic safety "i"
Edition:6.0

IECTS Explosive atmospheres — Part 47: Equipment protection by 2-wire intrinsically safe Ethernet concept (2-WISE)
60079-47:2021
Edition:1.0

This Certificate does not indicate compliance with safety and performance requirements
other than those expressly included in the Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A sample(s) of the equipment listed has successfully met the examination and test requirements as recorded in:

Test Report:
DE/BVS/ExTR21.0083/02

Quality Assessment Report:

DE/TUN/QAR06.0011/12
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IECEX Certificate
of Conformity

. ™
Certificate No.: IECEx BVS 21.0083 Page 3 of 4
Date of issue: 2024-05-21 Issue No: 2
EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this Certificate are as follows:

General product information:

The positioner TROVIS 3797 is a 2-WISE power load suitable for use in a 2-WISE system. It is a single or double acting positioner for
attachment to pneumatic control valves. It consists of a non-contact travel sensor system, an i/p-converter and the pC supported electronics.
The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position to the setpoint. The valve position is transmitted either as an angle
of rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded it to the microcontroller.

The PID algorithm in the microcontroller continuously compares the valve position measured by the position sensor with the setpoint from the
control system. In case of a set point deviation, the pneumatic module causes the actuator to be either vented or filled with air. As a result, the
closure member of the valve (e.g. plug) is moved to the position determined by the setpoint.

The data exchange and the electrical supply to the control units are carried out via Ethernet Advanced Physical Layer (APL).

Model type code:

See Annex
Ratings:
The Signal Circuit Terminal 11 (+) / 12 (-) is a 2-WISE power load port with level of protection “ia” and for use in hazardous areas with Group
1IC gases.
Ambient temperature range: T4:-40 °C < Tamp < +80 °C or T6: -40 °C < Tymp < +55 °C
With Option Inductive Limit Switches T4:-40 °C < Tamp < +70 °C or T6: -40 °C £ Tymp < +45 °C

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: NO
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IECEX Certificate
of Conformity

Certificate No.: IECEx BVS 21.0083 Page 4 of 4

Date of issue: 2024-05-21 Issue No: 2

DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above)

« Change of the power limitation circuit
« Introduction of the temperature class T6

Annex:

BVS_21_0083_Samson_Annex_issue2.pdf

EB 8497 15-9
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

16 Anhang A (Konfigurationshinweise)

16.1 Bedienung am Gerdt, mit TROVIS-VIEW oder per DD und FDI-
Paket

Struktur der Hauptansicht

Ansichtsnummer Beschreibung
0.1" Anzeige der Ventilposition in Winkelgrad
0.2 Anzeige der Ventilposition in %
0.15 Anzeige der Regelabweichung in %
0.20 Anzeige des Zuluftdrucks in bar
0.302 Anzeige des Status am Pneumatikmodul Steckplatz A
0.352 Anzeige des Status am Status Pneumatikmodul Steckplatz B
0.402 Anzeige des Status am Optionsmodul Steckplatz C
0.452 Anzeige des Status am Optionsmodul Steckplatz D
0.50 Anzeige der vorliegenden Meldungen
0.99 @ driicken, um in die Mentansicht zu wechseln.

1 Anzeige nur bei nicht initialisiertem Stellungsregler
2 Anzeige nur im Fall eines Fehlerzustands

16.1.1 Hauptmenu

i Info
Die Verfiigbarkeit der aufgefiihrten Meniipunkte und Parameter héingt von der Konfiguration

des Stellungsreglers ab.

Die Anzeige einzelner Parameter und Ordner ist abhdingig von dem Zustand des Stellungs-
reglers (initialisiert/nicht initialisiert) und seiner Hard- und Softwarekonfiguration (z. B. ein-
gesetzte Pneumatikmodule, Parametereinstellungen).

Parameter, die in der nachfolgenden Tabelle in der Spalte ,Gerdt” mit ,~” gekennzeichnet
sind, werden nur in der SAMSON-Software TROVIS-VIEW oder DD/DTM/EDD mit der an-
gegebenen Benutzerebene ,Vor Ort: Schreiben” und/oder ,Diagnose” angezeigt.

EB 8497 16-1



Anhang A (Konfigurationshinweise)

£ c §

s g

gL tf ®
Menii £8 23 = Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Hauptmeni o o .
Aktuelle Betriebsart ~ — o ®  Anzeige der aktuellen Betriebsart des Stellungsreglers
Gewiinschte 1 . e 5 AUTO, SAFE, [MAN]

Betriebsart Wahl der Betriebsart:
- AUTO: Automatikbetrieb
—  SAFE: Sicherheitsstellung
- MAN: Handbetrieb
Die Umschaltung von Automatik- auf Handbetrieb erfolgt druck-
stof3frei.
Dieser Parameter wird bei einem initialisiertem Stellungsregler
und bei einem nicht mit der Initialisierungsart MAN initialisier-
tem Sfe||ungsreg|er angezeigt.

Sollwert (Steverung) 2 . e = 90,0 bis 90,0° [-30°]
Eingabe des Sollwerts fiir die Betriebsart Steverung. Die Anzei-
ge in Winkelgrad ist nicht absolut und dient der Orientierung.
Info: Die Betriebsart Steuerung ist bei nicht initialisierten Stel-
lungsregler aktiv.

Zielbetriebsart - - e S [AUTO], MAN, Out of Service
(AOFB) Wahl der gewiinschten Betriebsart im Actuator Output Function
Block

Bedienung iber PROFINET®:
TARGET_BLOCK_MODE im Actuator Output Function Block

Aktuelle Betriebsart - = ®  Angabe der aktuellen Betriebsart im Actuator Output Function
(AOFB) Block

Bedienung iber PROFINET®:

CURRENT_MODE im Actuator Output Function Block

Gewiinschte Betriebs- > [AUTO], Out of Service

art (PB) Wahl der gewiinschten Befriebsart im Physical Block
Bedienung iiber PROFINET®:
TARGET_MODE im Physical Block

Aktuelle Betriebsart - = e Angabe der aktuellen Betriebsart im Physical Block
(PB) Bedienung Gber PROFINET®:

CURRENT_MODE im Physicol Block
Ventilposition = o ®  Anzeige der Ventilposition in %

w
°
°

> -25,0 bis 125,0 % [0,0 %]

Einstellung des Sollwerts fir den Handbetrieb (MAN) mit Dreh-/
Druckknopf, angezeigt wird bei initialisiertem Gerdit der mo-
mentane Hub/Winkel in %.

Info: Nur bei initialisierfem Stellungsregler, wenn sich der Stel-
lungsregler in der Betriebsart MAN befindet.

Hand-Sollwert (MAN)
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Meni

Grund fir
Sicherheitsstellung

Leserichtung déindern
bzw. Leserichtung "

Benutzerebene

Inbetriebnahme
Antrieb

Kleines
Arbeitsvolumen
(<0,36 1)

Stiftposition bei

Schwenkantrieb bzw.

Stiftposition ')

Stiftposition bei
Hubantrieb (Experte)
bzw. Stiftposition !

Stiftposition

.E §
o 2
5 Q%
23 23
4 .
5 .
b =
7 .
7.1 °
7.2 o
7.3 .
7.4 o
7.5 o

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der Ursache fir den Wechsel des Stellungsreglers in die
Sicherheitsstellung. Der Parameter wird angezeigt, wenn sich
der Stellungsregler in der Betriebsart Sicherheitsstellung befin-
det.

Info: Nur bei initialisiertem Stellungsregler, wenn sich der Stel-
lungsregler in der Betriebsart SAFE befindet.

= [Leserichtung], Bunyypriase]
bzw. [Pneumatik rechts], Pneumatik links !
Auswahl der Leserichtung im Display

> [Vor Ort: Lesen], Vor Ort: Schreiben
Die Konfiguration vor Ort (am Stellungsregler) wird freigegeben
(verfdllt automatisch nach 5 min ohne Bedienhand|ung).

= [Hubantrieb], Schwenkantrieb, Hubantrieb (Experte)

Wahl der Antriebsart:

Hubantrieb: Die Stiffposition in mm kann Gber Parameter 7.2
aus vorgegebenen Werten gewdhlt werden.

Schwenkantrieb: Die Stiftposition ,90°” kann Uber Parameter
'Stiftposition bei Schwenkantrieb' gewdhlt werden.

Hubantrieb (Experte): Stufenlose Einstellmdglichkeiten fir Stiffpo-
sition (Parameter 7.4) und Nennbereich (Parameter 7.12).

= [Nein], Ja

Auswahlbarer Parameter fiir den Betrieb an kleinen Antrieben.
Die Initialisierung wird entsprechend dem kleinen Antriebsvolu-
men angepasst.

Info: ,Ja” gilt fir Antriebe mit Antriebsflichen <355 cm2.

> [90°], kein Hebel
Auswahl der Stiftposition - Einstellung ,kein Hebel” nicht wéhlen
Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Schwenkantrieb”

> [10] bis 655 mm
Stufenlose Einstellung der Stiftposition
Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Hubantrieb (Experte)”.

> [keine], 17, 25, 35, 50, 70, 100, 200 und 300 mm
Eingabe der aktuellen Stiftposition des Abtaststifts. Die Stiftpositi-
on ist abhdingig vom Nennhub des Hubantriebs, vgl. Kap. ,In-
betriebnahme und Konfiguration”.

Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Hubantrieb”

EB 8497
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

Meni

Stiftposition

Stiftposition

Nennbereich bei
Hubantrieb bzw.
Nennbereich !

Nennbereich bei
Schwenkantrieb bzw.
Nennbereich ")

Nennbereich bei
Hubantrieb (Experte)
bzw. Nennbereich "

Maximaler
Nennbereich

Ermittelter
Nennbereich

Fehlerposition

ge im

; Anzei
Gerdat

7.7

7.10

711

7.12

7.16

7.7

7.20

Vor-Ort:
Integration

Schreiben

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

> [90°], kein Hebel

Eingabe der aktuellen Stiftposition des Abtaststifts. Die Stiftpositi-
on ist abhdingig vom Nennwinkel des Schwenkantriebs, vgl.
Kap. ,Inbetriebnahme und Konfiguration”.

Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Schwenkantrieb”

= [10] bis 655 mm

Eingabe der aktuellen Stiftposition des Abtaststifts. Die Stiftpositi-
on ist abhdngig vom Nennhub des Hubantriebs, vgl. Kap. ,In-
betriebnahme und Konfiguration”.

Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Hubantrieb (Experte)”

> 14,0 bis 70,7 mm

Stufenlose Einstellung des Nennbereichs in mm

Der Einstellbereich ist abhéingig von der unter 'Stiftposition bei
Hubantrieb' eingestellten Stiftposition.

Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Hubantrieb”.

> 24,0 bis 100,0° [90°]

Stufenlose Einstellung des Nennbereichs in Grad

Der Einstellbereich ist abhéingig von der unter 'Stiftposition bei
Schwenkantrieb' eingestellten Stiftposition.

Info: Nur mit 'Antrieb' = , Schwenkantrieb”.

2> [3,6] bis 999,0 mm

Stufenlose Einstellung des Nennbereichs in mm

Der Einstellbereich ist abhdingig von der unter 'Stiffposition bei
Hubantrieb (Experte)' eingestellten Stiftposition.

Info: Nur mit 'Antrieb' = ,Hubantrieb (Experte)”.

Anzeige des maximal mdglichen Nennbereichs
Info: Nur bei mit 'Initialisierungsart' = ,NOM” initialisiertem
Stellungsregler und 'Stiftposition bei Hubantrieb' # ,Keine”

Anzeige des ermittelten Nennbereichs bei Schwenkantrieben
Info: Nur bei mit 'Initialisierungsart' = ,MAX” initialisiertem Stel-

lungsregler und , Stiftposition bei Schwenkantrieb' # ,kein He-
bel”

> [SchlieBen], Offnen

Wahl der Sicherheitsstellung

—  SchlieBen: Bei Ausfall der Hilfsenergie wird das Ventil ge-
schlossen.

—  Offnen: Bei Ausfall der Hilfsenergie wird das Ventil voll ge-
offnet.

Bedienung iber PROFINET®:

ACTUATOR_ACTION im Actuator Transducer Block

16-4
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S

N2
Meni &3
Initialisierungsart 7.24

Sollwert (Steverung) ~ 7.28

Ventilposition 1 7.29
Ubernehmen
1. Ventilposition 7.30
Ventilposition 2 7.31
Ubernehmen
2. Ventilposition 7.32

Aktuelle Ventilposition 7.35

Drehrichtung 7.36

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

2> [MAX], NOM, MAN, SUB

Wahl der Initialisierungsart:

—  MAX: Weg/Winkel des Drosselkdrpers von der Schlief3stel-
lung bis zum gegeniberliegenden Anschlag im Antrieb

—  NOM: Weg/Winkel des Drosselkdrpers gemessen von der
SchlieBstellung bis zum angegebenen Nennhub

—  MAN: Manuell gewdhlter Bereich

—  SUB: Ersatzabgleich, ohne Initialisierungslauf

Einzelheiten zu den Initialisierungsarten vgl. Kap. ,Inbetriebnah-

me und Konfiguration”

= [-90,0] bis 90,0°

Sollwert fiir die Initialisierung mit der Initialisierungsart MAN.
Die Anzeige in Winkelgrad ist nicht absolut und dient der Ori-
entierung.

Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,MAN".

= Bestdtigen der ersten Endlage des Ventils, vgl. Kap. ,Inbe-
triebnahme und Konfiguration”
Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,MAN".

Anzeige der ersten Endlage des Ventils (Hebellage in Winkel-
grad)
Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,MAN".

= Bestdtigen der zweiten Endlage des Ventils, vgl. Kap. ,Inbe-
triebnahme und Konfiguration”
Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,MAN".

Anzeige der zweiten Endlage des Ventils (Hebellage in Winkel-
grad)
Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,MAN".

Anzeige der aktuellen Ventilposition
Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,SUB”.

= linksdrehend, [rechtsdrehend]

Drehrichtung des Hebels fir die Initialisierungsart SUB festlegen,
Beispiel:

Das Ventil schliet, wenn die Kegelstange nach unten féhrt, der
Hebel des Stellungsreglers dreht sich bei dieser Bewegung ge-
gen den Uhrzeigersinn (Blickrichtung auf das Display, Pneuma-
tikmodul rechts) & Einstellung: linksdrehend

Info: Nur mit 'Initialisierungsart' = ,SUB”".

EB 8497
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

E c 5

& £8 5

g8 Q% %
Menii £8 23 = Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Anbaugerdt 7.50 . e S [Kein Gerdt], Schnellentlifter, Schnelles Beliften

Angabe, ob im Hook-up ein Anbaugerdit zum schnellen Entliiften
oder schnellen Beliiften verbaut wurde. Der Parameter wird ggf.
wahrend der Initialisierung zurickgesetzt, wenn der Stellungs-
regler eine externe Schnellentliftungs- bzw. Schnellbeliiftungs-
funktion erkannt hat.

Output P3799 primar  7.53 . e = [OUTPUT 138], OUTPUT 238
Wahl des Primdrausgangs, auf den sich die Diagnose und die
Ventilsignatur beziehen, vgl. Kap. ,Inbetriebnahme und Konfigu-
ration”

Druckgrenze 7.58 . e > 25bis 10 bar [7,0 bar]
Eingabe des Werts fir die Druckbegrenzung in bar.
Bei doppeltwirkenden Antrieben (Sicherheitsstellung AIR TO
OPEN) darf die Druckbegrenzung nicht aktiviert werden.

Info: Nur bei Stellungsreglern mit Drucksensoren.

Automatische Soft- 7.62 . e > [Aktiv], Nicht aktiv
waredrosseleinstel- Ist diese Einstellung aktiv, wird die Softwaredrossel automatisch
lung wahrend der Initialisierung eingestellt.

Die automatische Softwaredrosseleinstellung darf nicht akfiviert
werden, wenn am Stellventil ein pneumatischer Volumenstrom-
verstdrker/Booster angebaut ist.

Softwaredrossel 7.64 . e D 25bis[100 %]

(Beltften) Uber die Softwaredrossel wird die Luftlieferung an die GraBe
des Antriebs angepasst. Ist die automatische Softwaredrossel
nicht aktiv, muss die Softwaredrossel manuell eingestellt werden,
vgl. Kap. ,Inbetriebnahme und Konfiguration”

Softwaredrossel 7.65 ° e S 25bis[100 %]

(Entliften) Uber die Softwaredrossel wird die Luftlieferung an die GréBe
des Antriebs angepasst. Ist die automatische Softwaredrossel
nicht aktiv, muss die Softwaredrossel manuell eingestellt werden,
vgl. Kap. ,Inbetriebnahme und Konfiguration”

Initialisierung mit 7.68 3 e = [Ja], Nein

Ventilsignatur Nach einer erfolgreichen Initialisierung wird die Ventilsignatur
aufgenommen. Dabei wird der Stelldruck in Abhdngigkeit zur
Ventilstellung aufgezeichnet und als Referenzwert im Stellungs-
regler gespeichert.

Initialisierung starten ~ 7.75 . e = Bestdtigen zum Starfen der Initialisierung
Waéhrend der Initialisierung durchféhrt das Ventil den Hubbe-
reich.

Initialisierung stoppen — o e = Bestitigen zum Stoppen der Initialisierung
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Meni
Nullpunktabgleich

starten

Ergebnis der letzten
Initialisierung

Ergebnis des letzten
Nullpunktabgleichs

Ergebnis der letzten
Ventilsignatur

Fortschritt Initialisie-
rung

Initialisierungsschritt
Zustand Initialisierung

Zustand
Nullpunktabgleich

Initialisierung
riicksetzen
Aktuelle
Initialisierung

Initialisierungsart

Antrieb

Stiftposition
Sicherheitsstellung
Output P3799 primar

Druckgrenze

Anzeige im

7.83

7.84

7.85

7.34

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
= Bestdtigen zum Starten des Nullpunktabgleichs

Wahrend des Nullpunktabgleichs durchféhrt das Ventil den
Hubbereich.

Anzeige, ob die letzte Initialisierung erfolgreich war. Bei nicht
erfolgreicher Initialisierung wird der Grund fir den Abbruch der
Initialisierung angezeigt

Anzeige, ob der letzte Nullpunktabgleich erfolgreich war. Bei
nicht erfolgreichem Nullpunkabgleich wird der Grund fiir den
Abbruch des Nullpunkabgleichs angezeigt

Anzeige, ob die letzte Ventilsignatur erfolgreich war. Bei nicht
erfolgreicher Aufnahme der Ventilsignatur wird der Grund fiir
den Abbruch der Ventilsignatur-Aufnahme angezeigt.

Zeigt den Fortschritt der Initialisierung in Prozent an.

Zeigt bei laufender Initialisierung den aktuellen Initialisierungs-
schritt an

Anzeige, ob die Initialisierung aktiv oder inakfiv ist

Anzeige, ob der Nullpunktabgleich aktiv oder inaktiv ist
= Bestdtigen zum Ricksetzen der Initialisierung

Nach erfolgreicher Initialisierung werden in den folgenden Para-
metern die Werte und Einstellungen aufgelistet, die der Initiali-
sierung zugrunde liegen.

Nach einer gestarteten Initialisierung werden in den folgenden
Parametern die Werte und Einstellungen aufgelistet, die der Initi-
alisierung zugrunde liegen. Im Gegensatz zum Ordner [Giiltige
Initialisierung] erfolgt die Auflistung der Werte hier, auch wenn
die Initialisierung nicht erfolgreich war.

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Antrieb' [7.1]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Stiftposition' [7.5, 7.6 oder 7.7]

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Sicherheitsstellung' [7.20]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Output P3799 primar' [7.53]

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Druckgrenze' [7.58]

EB 8497
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

Meni
Totzeit (Belisften)
T63 (Beliften)

T86 (Beliften)
T98 (Beliften)

Totzeit (Entliften)
T63 (Entliften)

T86 (Entliften)
T98 (Entliften)
Drehrichtung
Nennbereich

(optimiert)

Ermittelter
Nennbereich

Zeitstempel

Temperatur

Zuluftdruck
Tote Zone I-Anteil

Kp (Beliiften)
Ki (Beliiften)

Kd (Belisften)
Kp (Entliften)
Ki (Entluften)

Kd (Entliften)

Anzeige im
Gerat

Vor-Ort:
Schreiben

Integration

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Anzeige der Totzeit fir das Beliiften bei der Initialisierung in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Beliftungszeit
beim Sprung von 0 auf 63 % in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Beliftungszeit
beim Sprung von 0 auf 86 % in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Beliftungszeit
beim Sprung von 0 auf 98 % in ms

Anzeige der Totzeit fir das Entliften bei der Initialisierung in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Entliftungszeit
beim Sprung von 0 auf 63 % in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Entliftungszeit
beim Sprung von 0 auf 86 % in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Entliftungszeit
beim Sprung von 0 auf 98 % in ms

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Drehrichtung' [7.36]

Anzeige des Nennbereichs der mit aktivierter, geschwindigkeits-
basierter Endlage gemessen wurde

Anzeige des bei der Initialisierung ermittelten Nennbereichs bei
Schwenkantrieben

Zeitangabe, wann die Initialisierung durchgefihrt wurde

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Gerditeinnentem-
peratur

Anzeige des bei der Initialisierung ermittelten Zuluftdrucks

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten toten Zone des
I-Anteils

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des P-Anteils fir das Beliften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstdrkung
des |-Anteils fir das Beliften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstarkung
des D-Anteils fir das Belisften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des P-Anteils fir das Entliften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstcrkung
des I-Anteils fir das Entliiften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des D-Anteils fir das Entliften
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Meni

Ausschaltzeit
Grof3signal (Beliften)

Ausschaltzeit
Grof3signal (Entliften)

P3799 B:

Regelungsart

Anbaugerdt

Automatische Soft-
waredrosseleinstel-
lung

Softwaredrossel (Be-
|iften)

Softwaredrossel (Ent-
[Gften)

Giltige Initialisierung

Antrieb

Kleines
Arbeitsvolumen
(<0,36 1)

Stiftposition

Softwaredrossel
(Entliften)

Softwaredrossel
(Belisften)

Minimale Laufzeit

AUF

Minimale Laufzeit ZU

Anzeige im

Gerat

7.95

7.95.1

7.952

7958

7.95.12

7.95.13

7.95.15

7.95.16

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige des bei der Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Ausschaltzeit Grof3signal (Beliften)' [8.7.45]

Anzeige des bei der Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Ausschaltzeit Grof3signal (Entlisften)' [8.7.46]

Anzeige der Regelungsart des Pneumatikmoduls B

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Anbaugerdt' [7.50]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Automatische Softwaredrosseleinstellung' [7.62]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Softwaredrossel (Beliiften)' [7.64].

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Softwaredrossel (Entliften)' [7.65].

Nach einer gestarteten Initialisierung werden in den folgenden
Parametern die Werte und Einstellungen aufgelistet, die der Initi-
alisierung zugrunde liegen. Im Gegensatz zum Ordner [Giiltige
Initialisierung] erfolgt die Auflistung der Werte hier, auch wenn
die Initialisierung nicht erfolgreich war.

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Antrieb' [7.1]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Kleines Antriebsvolumen (<0,36 1)' [7.2]

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Stiftposition' [7.5, 7.6 oder 7.7]

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Softwaredrossel (Entliften)' [8.7.32]

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Softwaredrossel (Beliften)' [8.7.30]

Anzeige des bei der Konfiguration vorgebenen Parameters
'Laufzeit AUF' [8.1.20]

Bedienung iiber PROFINET®:

ACT_STROKE_TIME_INC im Actuator Transducer Block

Anzeige des bei der Konfiguration vorgebenen Parameters
'Laufzeit ZU' [8.1.22]

Bedienung iiber PROFINET®:

ACT_STROKE_TIME_DEC im Actuator Transducer Block
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

Meni

Sicherheitsstellung

Giltige Initialisie-

rungsart bzw. Initiali-

sierungsart ')

Anbaugerdt

Output P3799 primar

Druckgrenze

Automatische Soft-
waredrosseleinstel-

lung
Totzeit (Belisften)

T63 (Beliften)
T86 (Beliften)
Totzeit (Entliften)
T63 (Entliften)
T86 (Entliften)
Drehrichtung
Nennbereich

(optimiert)

Ermittelter
Nennbereich

Zeitstempel

Temperatur

Zuluftdruck
Tote Zone I-Anteil

ige im

N Anzei
0 e
o Gerat
N

o

7.95.24

7.95.50

7.95.58

7.95.62

Vor-Ort:
Integration

Schreiben

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters 'Si-
cherheitsstellung' [7.20].

Anzeige des fir die letzte giltige Initialisierung vorgegebenen
Parameters 'Initialisierungsart' [7.24]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Anbaugerdt' [7.50]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Output P3799 primar' [7.20]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Druckgrenze' [7.58]

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Automatische Softwaredrosseleinstellung' [7.62]

Anzeige der Totzeit fir das Beliften/Offnen bei der Initialisie-
rung in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Beliiftungszeit/
Offnungszeit beim Sprung von 0 auf 63 % in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Beliftungszeit/
Offnungszeit beim Sprung von 0 auf 86 % in ms

Anzeige der Totzeit fir das Entlisften/SchlieBen bei der Initiali-
sierung in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Entliftungszeit/
Schlief3zeit beim Sprung von 0 auf 63 % in ms

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Entliftungszeit/
Schlief3zeit beim Sprung von 0 auf 86 % in ms

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Drehrichtung' [7.36]

Anzeige des Nennbereichs der mit aktivierter, geschwindigkeits-
basierfer Endlage gemessen wurde

Anzeige des bei der Initialisierung ermittelten Nennbereichs bei
Schwenkantrieben

Zeitangabe, wann die Initialisierung durchgefihrt wurde

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Gerdteinnentem-
peratur

Anzeige des bei der Initialisierung ermittelten Zuluftdrucks

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten toten Zone des
I-Anteils
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Meni
Kp (Beliiften)

Ki (Belisfren)

Kd (Beliiften)
Kp (Entliften)
Ki (Entliften)
Kd (Entliften)

Ausschaltzeit

Grofsignal (Beliiften)

Ausschaltzeit
Grofsignal (Entlijften)

P3799 B:
Regelungsart

Anbaugerdt

Automatische Soft-
waredrosseleinstel-
lung

Softwaredrossel (Be-
|iften)

Softwaredrossel
(Entliften)

Konfiguration

Sprache

Verhalten bei Ausfall
der Wegmessung

N Anzeige im
Gerdt

.95.82

7.95.83

7.95.84

7.95.89

7.95.90

7.95.91

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstdrkung
des P-Anteils fir das Beliften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des I-Anteils fir das Beliften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des D-Anteils fir das Beliften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des P-Anteils fir das Entlisften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des I-Anteils fir das Entlisften

Anzeige der bei der Initialisierung ermittelten Regelverstirkung
des D-Anteils fir das Entliften

Anzeige des bei der Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Ausschaltzeit Grof3signal (Beliiften)' [8.7.45]

Anzeige des bei der Initialisierung vorgegebenen Parameters

'Ausschaltzeit Grof3signal (Entliften)' [8.7.46]

Zeigt an, in welcher Regelungsart das 2. Pneumatikmodul ver-
wendet wird (z. B. Booster bei Verwendung von zwei Pneuma-
tikmodulen)

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Anbaugerdt' [7.50].

Anzeige des fiir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Automatische Softwaredrosseleinstellung' [7.62].

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Softwaredrossel (Beliften)' [7.64].

Anzeige des fir die Initialisierung vorgegebenen Parameters
'Softwaredrossel (Entliften)' [7.65].

= [Keine], DE, EN, FR
Sprache, in der die Informationen im Display des Stellungsreg-
lers angezeigt werden

> [Notlauf], Sicherheitsstellung

Auswahl, wie sich der Stellungsregler verhalten soll, wenn die

Wegmessung ausfdllt.

— Notlauf: Stellungsregler verhdilt sich wie ein nicht initialisierter
Stellungsregler (Steverung)

— Sicherheitsstellung: Der Stellungsregler verfdhrt das Ventil in
die definierte Sicherheitsstellung, vgl. Parameter 7.20

EB 8497
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Anzeige im

Gerdat

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Vor-Ort-Schreiben: Anzeige, ob das Passwort aktiv oder inaktiv
ist

Diagnose: Aktivieren/Deaktivieren des Passworts fir die Sper-
rung der Vor-Ort-Bedienung

Passwort dndern - - e = 0000 bis 9999, [1234]
= Eingabe des Passworts

Meni

Passwort aktivieren

Sollwertverarbeitung 8.1 . .
Kennlinie 8.1.9 . e [Linear], Gleichprozentig, Gleichprozentig invers, Stellklap-
pe linear, Stellklappe gleichprozentig, Drehkegel linear,
Drehkegel gleichprozentig, Kugelsegment linear, Kugelseg-
ment gleichprozentig, Benutzerdefiniert
Auswahl der Kennlinie, vgl. Kap. 16.3
x-Bereich Anfang 8.1.12 . e S [0,0] bis 99,0 %
Anfangswert fiir den Hub/Drehwinkel im Nenn- oder Arbeitsbe-
reich

Der Arbeitsbereich ist der tatscichliche Weg/Winkel des Stell-
ventils und wird vom x-Bereich Anfang und x-Bereich Ende be-
grenzt. Im Normalfall sind Arbeitsbereich und Nennbereich
identisch. Der Nennbereich kann durch den x-Bereich Anfang
und das x-Bereich Ende auf den Arbeitsbereich eingeschrénkt
werden.

Wert wird angezeigt oder muss eingegeben werden. Die Kennli-
nie wird angepasst. Die Differenz zwischen x-Bereich Anfang
und x-Bereich Ende muss mindestens 1 % betragen.

x-Bereich Ende 8.1.13 . e = 1,0bis[100,0 %]
Endwert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- oder Arbeitsbereich
Wert wird angezeigt oder muss eingegeben werden.
Die Kennlinie wird angepasst.
Beispiel: Als Anwendung fiir einen gedinderten Arbeitsbereich
gilt z. B. der eingeschrdnkte Bereich fir ein zu grof3 ausgelegtes
Stellventil. Bei dieser Funktion wird der ganze Auflésungsbereich
des Sollwerts auf die neuen Grenzen umgerechnet.
0 % auf der Anzeige entsprechen der eingestellten unteren
Grenze und 100 % der eingestellten oberen Grenze.
Die Differenz zwischen x-Bereich Anfang und x-Bereich Ende
muss mindestens 1 % betragen.

Laufzeit AUF 8.1.20 . e = [0,0] bis 10000,0 s
Zeit, die das Stellventil bendtigt, um den Arbeitsbereich bei stei-
genden Sollwert zu durchfahren.
Bei manchen Anwendungen ist es ratsam, die Laufzeit des An-
triebs zu begrenzen, um einen zu schnellen Eingriff in den lau-
fenden Prozess zu vermeiden.
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Meni
Laufzeit ZU

Hub/Sekunde
(steigend)

Hub/Sekunde
(fallend)

Endlage unten

Endlage w <=

Endlage oben

Endlage w >=

Anfangswert Soll-
wertskalierung 2

Endwert Sollwertska-
lierung?

Dezimalstellen Soll-
wertskalierung 2

ge im

i Gerat

© ' Anzei
N

—_

8.1.25

8.1.27

8.1.40

8.1.41

8.1.44

8.1.45

Vor-Ort
Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= [0,0] bis 10000,0 s
Zeit, die das Stellventil bendtigt, um den Arbeitsbereich bei 5ff-
nenden Sollwert zu durchfahren.

3 1,0 bis 100,0 % [10,0 %]
Gewiinschte Hubénderung in % pro Sekunde

3 1,0 bis 100,0 % [10,0 %]
Gewiinschte Hubénderung in % pro Sekunde

> [Aktiv], Nicht aktiv

Aktivierung/Deaktivierung des Parameters 'Endlage w <='

Ein Dichtschlief3en des Ventils ist nur gewdhrleistet mit 'Endlage
unten' =, Aktiv”.

> 0,0 bis 49,0 % [1,0 %]

Néhert sich der Sollwert w bis auf den eingestellten Prozentsatz
an den Endwert, der zum SchlieBBen des Ventils fihrt, wird der
Antrieb spontan vollstéindig entliftet (bei AIR TO OPEN) oder
beliftet (bei AIR TO CLOSE). Die Aktion fihrt immer zum maxi-
malen Dichtschlief3en des Ventils.

Info: Parameter nur aktiv mit 'Endlage unten' =, Aktiv”

> Aktiv, [Nicht aktiv]
Aktivierung/Deaktivierung des Parameters 'Endlage w >='
Fir Dreiwegeventile muss gelten: 'Endlage oben' = , Aktiv”.

> 51,0 bis 100,0 % [99,0 %]

Nahert sich der Sollwert w bis auf den eingestellten Prozentsatz
an den Endwert, der zum Offnen des Ventils fihrt, wird der An-
trieb spontan vollstéindig beliftet (bei AIR TO OPEN) oder entlijf-
tet (bei AIR TO CLOSE). Die Aktion fihrt bei fehlerfrei arbeiten-
dem Ventil zu einem maximalen Auffahren des Ventils.

Beispiel: Fiir Dreiwege-Ventile den Parameter 'Endlage w >=" auf
99 % stellen.

Info: Parameter nur aktiv mit 'Endlage oben' = , Aktiv”

Anzeige des definierten Anfangswerts des Sollwertbereichs
Bedienung Gber PROFINET®:
PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Anfangswert)

Anzeige des definierten Endwerts des Sollwertbereichs
Bedienung iiber PROFINET®:
PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Endwert)

Anzeige der definierfen Dezimalstellen des Sollwertbereichs
Bedienung iber PROFINET®:
PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Dezimalstellen)
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

Meni

Einheit Sollwertskalie-

rung 2

Anfangswert Aus-
gangswertskalierung

Endwert Ausgangs-
wertskalierung

Dezimalstellen Aus-
gangswertskalierung

Einheit Ausgangs-
wertskalierung

Bewegungsrichtung

Grenze der diskreten

Ventilposition ,Zu”

Grenze der diskreten

Ventilposition , Auf”

Identifikation
Stellungsregler
Avrtikelcode

Zertifizierung

Auftragsnummer/
Position

Stellgerdite-ID

Firmwareversion
Hardwareversion

Seriennummer

Anzeige im
Gerat

8.1.12

8.1.13

8.2
8.2.1

8.2.1.5
8.2.1.6
8217

Vor-Ort:
Schreiben

Integration

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der definierten Einheit des Sollwertbereichs
Bedienung iiber PROFINET®:
PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Einheit)

Anzeige des definierten Anfangswerts des Hub-/Drehwinkelbe-
reichs

Bedienung iber PROFINET®:

OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Anfangswert)

Anzeige des definierten Endwerts des Hub-/Drehwinkelbereichs
Bedienung Gber PROFINET®:
OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Endwert)

Anzeige der definierten Dezimalstellen des Hub-/Drehwinkelbe-
reichs

Bedienung iiber PROFINET®:

OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Dezimalstellen)

Anzeige der definierten Einheit des Hub-/Drehwinkelbereichs
Bedienung iiber PROFINET®:
OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Einheit)

Anzeige der vorgegebenen Bewegungsrichtung (Zuordnung von
Sollwert zu Regelgrofie)

Bedienung iber PROFINET®:

INCREASE_CLOSE im Actuator Output Function Block (Einheit)
= 0,0 bis 49,9 % [5,0 %]

Einstellung der SchlieBstellung bei nicht initialisiertem Stellungs-
regler (diskrete Auswertung)

> 50,0 bis 100,0 % [95,0 %]

Einstellung der Offenstellung bei nicht initialisiertem Stellungs-
regler (diskrete Auswertung)

Anzeige des Artikelcodes des Stellungsreglers. Mithilfe des Arti-
kelcodes kann die Ausfihrung des Stellungsreglers identifiziert
werden, vgl. Kap. ,Kennzeichnungen am Gerdit”

Zeigt an, ob der Stellungsregler eine giiltige Ex-Zulassung hat

Anzeige der Auftragsnummer/Position des Stellungsreglers (Be-
treiberangabe bei Bestellung)

Anzeige der Stellgerdte-ID, an der der Stellungsregler angebaut
ist (Betreiberangabe bei Bestellung)

Anzeige der Firmwareversion des Stellungsreglers
Anzeige der Hardwareversion des Stellungsreglers

Anzeige der Serialnummer des Stellungsreglers
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Meni

Bestellcode

Varianten-ID der
Baugruppe
Elektroniktriiger

Gerdtekennzeichen

Messsfe| |ennummer

Hersteller

Konfigurationszéhler

Profil

Profilspezifischer
Blocktyp
Beschreibung

Installationsdatum

Letzte Anderung

Anzeige im

Gerat

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige des Stellungsregler-Bestellcodes
Bedienung iber PROFINET®:
OrderID im Physical Block

Anzeige der Materialnummer der Baugruppe des Elektroniktrd-
gers im Stellungsregler

Anzeige des Gerdtekennzeichens zur Identifizierung des Stell-
ventils und seiner Aufgabe/Funktion (Teil der Messstellennum-
mer)

Bedienung iiber PROFINET®:

IM_Tag_Function im Physical Block

Anzeige der Messstellennummer zur Identifizierung des Stellven-
tils und seiner Aufgabe/Funktion

Bedienung iiber PROFINET®:

IM_Tag_Function im Physical Block

Anzeige des Stellungsregler-Herstellers
Bedienung iiber PROFINET®:
DEVICE_Man_ID im Physical Block

Anzeige der Anzahl an Konfigurationsénderungen von stati-
schen Parametern

Bedienung iber PROFINET®:

IM_Revision_Counter im Physical Block

Anzeige der Profilinformation

TROVIS 3797 ID: 0xB310, Profil ID: 0x9700
Bedienung iber PROFINET®:

IM_Profile_ID im Physical Block

Anzeige des profilspezifischen Blocktyps
Bedienung iber PROFINET®:
IM_Profile_Counter im Physica| Block

Eingabemdglichkeit fir einen benutzerdefinierten Text
Bedienung iiber PROFINET®:
IM_Descriptor im Physical Block

Anzeige des Installationsdatums
Bedienung iber PROFINET®:
IM_Date im Physical Block

Anzeige des Zeitpunkts der letzten Anderung eines statischen
Parameters

Bedienung iiber PROFINET®:

LATEST_CHANGE im Physical Block
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

E =5
-3 52 B
g 22 9
Menii £8 23 = Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Textfeld 1 - - .
Textfeld 2 - - 3
Texifeld 3 - - o  Freie Textfelder zur Eingabe von Informationen zum Stellungs-
regler, zum Stellgerdt und/oder zur Messstelle (max. 32 Zei-
Textfeld 4 = - ®  chen)
Textfeld 5 = = .
Ventil - - o
Hersteller des Ventils - - e Moglichkeit zur Eingabe des Ventilherstellers (max. 32 Zeichen)
Beschreibung = = ®  Moglichkeit zur Beschreibung des Ventils (max. 32 Zeichen)
Ventiltyp - - e > Hubventil, Schieberventil, Schwenkarmatur,
Teildrehung, Beweglicher Drehschieber,
Multiturn [Undefiniert]
Nennweiten-Norm - - e = DIN, ANS|, IG, JIS, BS, Sonstige (mm),
Sonstige (in), [-/-] Maglichkeit
Nennweite DN - - e 9 [0,0] bis 65535,0 zur Eingabe
— — —rTe von Ventilin-
FlieBrichtung - - e > Ventil 6ffnend, Ventil schlieBend, Wech- formationen
selnd, [-/-]
Max. Zyklengrenze - = e = 0 bis 1000000000, [1000000]
Druckentlastung - - e = Ohne, Mit (PTFE), Mit (Graphit), Sonstige,
[-/-]
Dichtkante - - e > Metallisch dichtend, Eingeschliffen, Weich
(Leckageklasse) dichtend, Nickeldichtung, PTFE, PEEK,
UHMWPE, FFKM, UHMWPE (Polyethylen),
Sonstige, [-/-]
Sitzdurchmesser Ventil — - e = [0,0] bis 600,0 mm Méglichkeit
Kvs-Wert - - e = [0,0] bis 10000,00 zur Eingabe
Kvs-Einheit - - e > Kv-Wert, Tv, Sonstige, [-/-] Fon Ve.nh||n-
ormationen
Kegeltyp - - e = Parabol, V-Port, Sonstige, [-/-]
Ventilkennlinie - - o = Linear, G|eichprozentig, Inhdrent, Sonstige,
[-/-]
Gerduschminderung - - e > Keine, Stl, Stll, Stlll, Sonstige, [-/-]
Antrieb - - o
Hersteller Antrieb = = ®  Moglichkeit zur Eingabe des Antriebsherstellers (max. 32 Zei-
chen)
Beschreibung = = e Moglichkeit zur Beschreibung des Antriebs (max. 32 Zeichen)
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Meni

Bewegungstyp
Wirkungsweise
Antriebsart

Antriebswirkflache

Stelldruckbereich
Anfang

Stelldruckbereich
Ende
Sicherheitsstellung

Versorgungsdruck

Weitere Anbaugerdte

Hersteller
Beschreibung

Regelparameter
Aktivierung I-Anteil

Anzeige im

Gerat

8.7
8.7.1

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= Hubbewegung, Schwenkbewegung,
Sonstige, [-/-]

= Einfachwirkend, Doppeltwirkend, Sonstige,
[-/-]

- - Méglichkeit
> Pneumatisch (Membran), Pneumatisch (Kol- zur Eingabe
ben), Hydraulisch, Elektrisch, Sonstige, [-/-] o Al

> [0] bis 65535 cm? sinformatio-
nen
2 [0,0] bis 65535,0 bar

2 [0,0] bis 65535,0 bar [1,0 bar]

> SchlieBend (ATO), Offnend (ATC), Sonstige, Mdglichkeit

[-/-] zur Eingabe
> [0,0] bis 14,0 bar o Antrl'eb-
sinformatio-

nen

Maglichkeit zur Eingabe des Anbaugerdteherstellers (max.
32 Zeichen)

Maglichkeit zur Beschreibung des Anbaugerdte (max. 32 Zei-
chen)

> [Aktiv] (PID), Nicht aktiv (PD)

Das Regelverhalten kann zwischen PD- und PID-Regler umge-
schaltet werden.

Der I-Anteil des PID-Reglers ist nach einer erfolgreichen Initiali-
sierung immer akfiviert und kann Gber diesen Parameter nach-
traglich deaktiviert werden. Nach Deaktivierung arbeitet der
Stellungsregler nur noch als PD-Regler. Dadurch werden sehr
kleine Regelabweichungen langsamer oder gar nicht ausgere-
gelt. Der I-Anteil sollte dann aktiviert werden, wenn eine sehr
genavue Regelung erforderlich ist.
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

ge im

© ' Anzei
Gerdat
Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= [0,1] bis 100,0 %

Tote Zone des |-Anteils der Regelung.

Befindet sich die Regelabweichung innerhalb dieser Toten Zone,
wird der I-Anteil der Regelung deaktiviert.

Liegt die Ventilposition wieder auferhalb des beschriebenen Be-
reiches, wird der I-Anteil wieder aktiviert.

Die Anpassung erfolgt automatisch wahrend der Regelung (ab-
héngig von der Reibung).

I-Anteilabschaltung 8.7.3 . e S 0bis25%[1,0%]

obere Endlage Befindet sich die Ventilposition oberhalb dieser Grenze, wird der
I-Anteil der Regelung deaktiviert.
Kommt es um die obere Endlage zu einer bleibenden Regeldiffe-
renz (z. B. erhdhte Reibung, Endlage kann nicht erreicht wer-
den), wird der I-Anteil nicht weiter in die Regelung mit einbezo-
gen. Liegt die Ventilposition wieder auBerhalb des beschriebe-
nen Bereichs, wird der |-Anteil wieder aktiviert.
Beispiel: Wird dieser Parameter auf 1 % gesetzt, wird der I-An-
teil fir Ventilpositionen >99 % deaktiviert.

I-Anteilabschaltung 8.7.4 3 e S 0bis25%[1,0%]

untere Endlage Befindet sich die Ventilposition unterhalb dieser Grenze, wird
der I-Anteil der Regelung deaktiviert.
Kommt es um die untere Endlage zu einer bleibenden Regeldif-
ferenz (z. B. erhchte Reibung, Endlage kann nicht erreicht wer-
den), wird der I-Anteil nicht weiter in die Regelung mit einbezo-
gen. Liegt die Ventilposition wieder aufBerhalb des beschriebe-
nen Bereichs, wird der I-Anteil wieder aktiviert.
Beispiel: Wird dieser Parameter auf 1 % gesetzt, wird der I-An-
teil fir Ventilpositionen <1 % deaktiviert.

Kp (Beliften) 8.7.15 . e = [3,5]bis 100
Einstellung der Regelverstirkung des P-Anteils fir das Beliften
Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Parameter
des PID-Reglers optimal eingestellt. Sollten unzuldssige Schwin-
gungen in der Ventilposition auftreten, kann eine Reduzierung
von Kp nach einer Initialisierung zu einer Verbesserung fihren.
Die korrekte Wirkung des I- und D-Anteils sind nach einer An-
passung von Kp zu priifen.

Ki (Belisften) 8.7.16 . e = 0,1bis3,0([0,8]
Einstellung der Regelverstdrkung des I-Anteils fir das Beliften
Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Parameter
des PID-Reglers optimal eingestellt. Sollte im ausgeregelten Zu-
stand die Regeldifferenz zu grof3 sein, kann eine Erhdhung von
Ki zu einer Verbesserung fihren.
Die korrekte Wirkung des P- und D-Anteils sind nach einer An-
passung von Ki zu priifen.

Meni

N

N
°
°

Tote Zone I-Anteil
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Meni
Kd (Beliften)

Kp (Entliften)

Ki (Entliften)

Kd (Entliften)

Softwaredrossel
(Beluften)

ge im

g Anzei
. Gerat
N

8.7.22

8.7.23

8.7.24

8.7.30

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= 0,5 bis 100,0 [20,0]

Einstellung der Regelverstéirkung des D-Anteils fiir das Beliiften
Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Parameter
des PID-Reglers optimal eingestellt. Sollten unzuldssige Schwin-
gungen in der Ventilposition auftreten, kann eine Erhdhung von
Kd nach einer Initialisierung zu einer Verbesserung fihren.

Die korrekte Wirkung des P- und I-Anteils sind nach einer An-
passung von Kp zu prifen.

= [3,5] bis 100,0

Einstellung der Regelverstirkung des P-Anteils fir das Entlisften
Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Parameter
des PID-Reglers optimal eingestellt. Sollten unzuldssige Schwin-
gungen in der Ventilposition auftreten, kann eine Reduzierung
von Kp nach einer Initialisierung, zu einer Verbesserung fishren.
Die korrekte Wirkung des |- und D-Anteils sind nach einer An-
passung von Kp zu priifen.

= 0,1 bis 3,0[0,8]

Einstellung der Regelverstirkung des I-Anteils fir das Entliiften
Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Parameter
des PID-Reglers optimal eingestellt. Sollte im ausgeregelten Zu-
stand die Regeldifferenz zu grof3 sein, kann eine Erhdhung von
Ki zu einer Verbesserung fihren.

Die korrekte Wirkung des P- und D-Anteils sind nach einer An-
passung von Ki zu priifen.

= 0,5 bis 100,0 [20,0]

Einstellung der Regelverstirkung des D-Anteils fir das Entliften
Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Parameter
des PID-Reglers optimal eingestellt. Sollten unzuldssige Schwin-
gungen in der Ventilposition auftreten, kann eine Erhdhung von
Kd nach einer Initialisierung zu einer Verbesserung fihren.

Die korrekte Wirkung des P- und I-Anteils sind nach einer An-
passung von Kp zu prijfen.

> 25bis 100 %

Einstellung der Volumenstrombegrenzung in % des Pneumatik-
moduls in Steckplatz A beim Beliften

Der Volumenstrom der Pneumatikmodule in Richtung beliiften
wird auf den angegebenen Wert reduziert. Bei kleinen Antrie-
ben kann eine Reduzierung des Volumenstroms zu hoherer Re-
gelgiite fihren.

EB 8497

16-19



Anhang A (Konfigurationshinweise)

ge im

© ' Anzei
Gerat
Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Menii Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Softwaredrossel (Ent- > 25 bis 100 %

[iften) Einstellung der Volumenstrombegrenzung in % des Pneumatik-
moduls in Steckplatz A beim Entliften
Der Volumenstrom der Pneumatikmodule in Richtung entliften
wird auf den angegebenen Wert reduziert. Bei kleinen Antrie-
ben kann eine Reduzierung des Volumenstroms zu hcherer Re-
gelgite fihren.

Einschaltschwelle 8.7.35 . e = 1,0bis 100,0 % [5,0 %]

Grof3signal (Beliften) Dieser Parameter kann nach einer erfolgreichen Initialisierung
eingestellt werden.
Fir kleinere Regeldifferenzen beim Beliiften unterhalb der Ein-
schaltschwelle ist das Kleinsignalverhalten aktiv. Uberschreitet
die Regeldifferenz beim Beliiften die Einschaltschwelle, wird das
Grof3signalverhalten eingeschaltet.
Ist diese Grenze zu gering gewdhlt, wird bei kleinen Regeldiffe-
renzen das Grofsignal eingeschaltet. Dies kann zu unerwiinsch-
ten Schwingungen fihren.

Einschaltschwelle 8.7.36 . e 9 1,0bis 100,0%[5,0 %]

Grof3signal (Entlisften) Dieser Parameter kann nach einer erfolgreichen Initialisierung
eingestellt werden.
Fir kleinere Regeldifferenzen beim Entlijften unterhalb der Ein-
schaltschwelle ist das K|e|n5|gnc1|verha|ten aktiv. Uberschreitet
die Regeldifferenz beim Belisften die Einschaltschwelle, wird das
Grof3signalverhalten eingeschaltet.
Ist diese Grenze zu gering gewdhlt, wird bei kleinen Regeldiffe-
renzen das Grofsignal eingeschaltet. Dies kann zu unerwiinsch-
ten Schwingungen fihren.

Ausschaltzeit 8.7.45 . e S [0] bis 32767 ms

Grof3signal (Beliften) Zeit in ms bis zum Abschalten des Grof3signalverhaltens (Belif-
ten)
Wird die erwartete Zeit beim Beliften bis zum Erreichen des
Sollwerts, unter Beriicksichtigung der aktuellen Geschwindigkeit,
unterschritten, schaltet das Grof3signalverhalten ab.
Die Zeit wird wéhrend der Initialisierung optimal auf Spriinge
von 50 % im mittleren Hubbereich eingestellt.
Ist diese Zeit zu gering gewdhlt, kann es zu Uberschwmgern
kommen. Ist diese Zeit zu grof3 gewdhlt, wird das Grof3signal-
verhalten nicht optimal genutzt.

N

W

N
°
°
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Ausschaltzeit
Grof3signal (Entliften)

Endlage (optimiert)

Regelung EXPERT Off-

nen

Regelung EXPERT
Schliefen

Optionen Slots
Schalter ZWE

P3799 A: Status

Identifikation

P3799 B: Status

Identifikation

ge im

© ' Anzei
Gerat

N
IS
o

8.7.70

8.7.90

8.7.91

8.10.1

8.10.2

8.10.8

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

> [0] bis 32767 ms

Zeit in ms bis zum Abschalten des GroBsignalverhaltens (Entlif-
ten)

Wird die erwartete Zeit beim Entliften bis zum Erreichen des
Sollwerts, unter Beriicksichtigung der aktuellen Geschwindigkeit,
unterschritten, schaltet das Grof3signalverhalten ab.

Die Zeit wird wdhrend der Initialisierung optimal auf Spriinge
von 50 % im mittleren Hubbereich eingestell.

Ist diese Zeit zu gering gewdhlt, kann es zu Uberschwingern
kommen. Ist diese Zeit zu grof3 gewdhlt, wird das GroBsignal-
verhalten nicht optimal genutzt.

> [Aktiv], Nicht aktiv

Dieser Parameter betrifft nur die belijftete Endlage bei gewdhlter
Initialisierungsart MAX und einem Antrieb mit Wirkrichtung
ATO (Aiir to open). In allen anderen Féllen ist diese Funktion de-
aktiviert.

Wahrend der Initialisierung werden iber eine Analyse der Be-
wegungsgeschwindigkeit eine optimale und eine mechanische
Endlage ermittelt. Ist der Abstand gering genug, wird die opti-
mierte Endlage verwendet.

Diese Funktion sollte nur dann aktiviert werden, wenn eine me-
chanische Verformung des Antriebs explizit gewiinscht wird. In
dem Fall fihrt das zu einer hheren Regeldifferenz in der Endla-
ge und verschlechtert so die Regelgiite.

Einstellbereich/Wert: Einstellparameter zur Verbesserung der
Reglung bei Strungen im Betrieb mit kleinen Antrieben.

Einstellbereich/Wert: Einstellparameter zur Verbesserung der
Reglung bei Strungen im Betrieb mit kleinen Antrieben.

Anzeige, ob der Stellungsregler iber eine Zwangsentliifung ver-
figt und an welchem Slot die Zwangsentlifung angeschlossen
ist

Statusanzeige des Pneumatikmoduls an Steckplatz A

Funktionsanzeige des Pneumatikmoduls an Steckplatz A
= [Unbekannt], Doppeltwirkend, Einfachwirkend OUTPUT 138,
Einfachwirkend OUTPUT 238, Verblockmodul

Statusanzeige des Pneumatikmoduls an Steckplatz B
Funktionsanzeige des Pneumatikmoduls an Steckplatz B

= [Unbekannt], Doppeltwirkend, Einfachwirkend OUTPUT 138,
Einfachwirkend OUTPUT 238, Verblockmodul
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Meni
Status 23799 C

Status Z3799 D

Drucksensoren

Drucksensoren ver-
baut

Drucksensoren
vorhanden

QUTPUT 138: Druck
OUTPUT 238: Druck

Zuluftdruck

Block-Konfiguration
Stellungsregler
Aktuelle Betriebsart

Gewiinschte Betriebs-
art

Physical Block
Sprache

Gewiinschte Betriebs-
art (PB)

Aktuelle Betriebsart
(PB)

Anzeige im
Gerat

8.10.46
8.10.46.1

8.10.46.2

8.10.46.3

8.10.46.4

8.30

8.30.3

Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= Kein Modul gesteckt
Parameter beim Stellungsregler TROVIS 3797 ohne Funktion

= Kein Modul gesteckt
Parameter beim Stellungsregler TROVIS 3797 ohne Funktion

Angabe, ob der Stellungsregler iber Drucksensoren verfiigt oder
nicht

Angabe, ob der Stellungsregler iber Drucksensoren verfiigt oder
nicht

Druck in bar am Ausgang Output 138 des Stellungsreglers
Info: Nur mit 'Drucksensoren vorhanden' =, Ja”

Druck in bar am Ausgang Output 238 des Stellungsreglers
Info: Nur mit 'Drucksensoren vorhanden' = ,Ja”

Zuluftdruck in bar am Eingang Supply 9
Info: Nur mit 'Drucksensoren vorhanden' = ,Ja

"

Anzeige der Betriebsart des Stellungsreglers

= SAFE, [AUTO], MAN
Zielbetriebsart des Stellungsreglers

= Zeichenfolge mit max. 2 Zeichen

Eingabemaglichkeit fir einen benutzerdefinierten Text (empfoh-
len Sprachkirzel nach 1ISO 639-1, z. B. de, en)

Bedienung iiber PROFINET®:

LANGUAGE im Physical Block

> [AUTO], Out of Service

Zielbetriebsart des Physical Blocks: Die aktuelle Betriebsart
(CURRENT_MODE) folgt direkt der Zielbetriebsart (TARGET
MODE). Gerdtealarme werden in der Betriebsart ,Out of Ser-
vice” (AufBer Betrieb) unterdriickt.

Bedienung iiber PROFINET®:

TARGET_MODE im Physical Block

Anzeige der aktuellen Betriebsart des Physical Blocks
Bedienung iber PROFINET®:
CURRENT_MODE im Physical Block
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Meni

Start-up-Einstellungen

Quittierungsart bei
Parameterdnderungen

Parametercéinderung
quittieren

Alarmverzdgerung

Bestellcode

Firmwareversion

Hardwareversion

Gerdtekennzeichen

Hersteller

Seriennummer

©  Anzeige im
Gerdt

.30.3.4

8.30.3.10

8.30.3.11

8.30.3.16

Vor-Ort:

Schreiben

L]

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der Giltigkeit von Inbetriebnahmeeinstellungen (Para-
metereinstellung Gber PROFINET®-Bedienung)

Bedienung iiber PROFINET®:

STARTUP_PARAM_VALIDITY im Physical Block

= [Automatische Quittierung nach 20 Sekunden], Manuelle
Quittierung

Einstellung, ob Parameterénderungen automatisch ibernommen

werden oder manuell bestatigt werden sollen

Bedienung iber PROFINET®:

UPDATE_EVENT_MODE im Physical Block

Manuelle Bestdtigung einer Parameteréinderung
Info: Nur wirksam mit 'Quittierungsart bei Parametercinderun-
gen' = ,Manuell”

> [0] bis 65535 s

Filter fir kurze Alarmereignisse. Ein Alarmereignis muss mindes-
tens fir die Zeit 'Alarmverzdgerung' aktiv sein, um ein Diagno-
seereignis zu erzeugen.

Bedienung iiber PROFINET®:

ALARM_DELAY im Physical Block

Anzeige des Stellungsregler-Bestellcodes
Bedienung iiber PROFINET®:
OrderID im Physical Block

Anzeige der Firmwareversion des Stellungsreglers
Bedienung iiber PROFINET®:
SOFTWARE_REVISION im Physical Block

Anzeige der Hardwareversion des Stellungsreglers
Bedienung iber PROFINET®:
HARDWARE_REVISION im Physical Block

= Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen
Eingabemdglichkeit fir einen benutzerdefinierten Text
Bedienung iiber PROFINET®:

IM_Tag_Function im Physical Block

Anzeige des Stellungsregler-Herstellers
Bedienung iber PROFINET®:
DEVICE_Man_ID im Physical Block

Anzeige der Serialnummer des Stellungsreglers
Bedienung iiber PROFINET®:
IM_Serial_Number im Physical Block
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Anzeige im
Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Gerdat

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen
Eingabemdglichkeit fir einen benutzerdefinierten Text
Bedienung iber PROFINET®:

IM_Tag_Location im Physical Block

Meni

Gerdtestandort

Konfigurationszchler - = ®  Anzeige der Anzahl an Konfigurationséinderungen von stati-
schen Parametern
Bedienung Gber PROFINET®:

IM_Revision_Counter im Physical Block

Profil = = e Anzeige der Profilinformation
TROVIS 3797 ID: 0xB310, Profil ID: 0x9700
Bedienung Gber PROFINET®:
IM_Profile_ID im Physicc| Block

Profilspezifischer = = ®  Anzeige des profilspezifischen Blocktyps
Blocktyp Bedienung iiber PROFINET®:
IM_Profile_Counter im Physical Block

Beschreibung = = e > Zeichenfolge mit max. 54 Zeichen
Eingabemdglichkeit fiir einen benutzerdefinierten Text
Bedienung iiber PROFINET®:
IM_Descriptor im Physical Block

Installationsdatum - - e > Zeichenfolge mit max. 16 Zeichen
Vorausgefillte Datumsanzeige kann iberschrieben werden
Bedienung iber PROFINET®:
IM_Date im Physical Block

Letzte Anderung - - e > Zeichenfolge mit max. 16 Zeichen
Vorausgefillte Datumsanzeige kann iiberschrieben werden
Bedienung Gber PROFINET®:
LATEST_CHANGE im Physical Block

Schreibschutz 8.30.3.35 . e > [Deaktiviert], Hardware-Schreibschutz aktiviert, Pass-
wort-Schreibschutz aktiviert
Aktivierung/Deaktiviertung des Schreibschutzes
Info: Die Zielbetriebsart und der Ausgangswert sind vom
Schreibschutz nicht betroffen.
Bedienung iber PROFINET®:
WRITE_PROTECTION im Physical Block

Actuator Output 8.30.4 o o
Function Block

Zielbetriebsart - - e S [AUTO], MAN, Out of Service

(AOFB) Wahl der gewiinschten Betriebsart im Actuator Output Function
Block
Bedienung iiber PROFINET®:
AOFAB_TARGET_BLOCK_MODE im Actuator Output Function
Block
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Meni

Aktuelle Betriebsart
(AOFB)

Einheit Istwert

Messstellennummer

Freigabe lokale Be-
dienung

Simulation

Simulationswert

Simulierter Status

Endwert Sollwertska-

lierung 2

Anfangswert Soll-
wertskalierung 2

Anzeige im

Gerat

3.30.4.6

8.30.4.9

8.30.4.10

8.30.4.11

Vor-Ort:

Schreiben

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Angabe der aktuellen Betriebsart im Actuator Output Function
Block

Bedienung iiber PROFINET®:
AOFAB_CURRENT_BLOCK_MODE im Actuator Output Function
Block

Anzeige der Istwert-Einheit
Bedienung iber PROFINET®:
READBACK_UNITS im Actuator Output Function Block

Anzeige der Messstellennummer zur Identifizierung des Stellven-
tils und seiner Aufgabe/Funktion (Parametereinstellung iber
PROFINET®-Bedienung)

Bedienung iiber PROFINET®:

IM_Tag_Function (AOFB) im Actuator Output Function Block

Anzeige, ob lokale Bedienung erlaubt oder nicht erlaubt ist (Pa-
rametereinstellung Gber PROFINET®-Bedienung)

Bedienung iiber PROFINET®:

LOCAL_OP_ENA im Actuator Output Function Block

Info: Bei einem Kommunikationsausfall, der Iéinger als 30 Se-
kunden dauert, wird die lokale Bedienung automatisch freigege-

ben.

= [Nein], Ja

Simulationsfreigabe

Bedienung iber PROFINET®:

SIMULATE_ENABLE im Actuator Output Function Block

Eingabe des Simulationswerts fir die aktuelle Ventilstellung
> [0,0 %]; Wertebereich ist nicht beschrankt

Bedienung iber PROFINET®:

SIMULATE_VALUE im Actuator Output Function Block

= BAD - maintenance alarm, BAD - function check / local
override, UNCERTAIN — maintenence demanded, UNCER-
TAIN - process related, no maintenance, [GOOD - ok}

Eingabe des simulierten Status fir die aktuelle Ventilstellung

Bedienung iber PROFINET®:

SIMULATE_STATUS im Actuator Output Function Block

Anzeige des definierten Endwerts des Sollwertbereichs (Parame-
tereinstellung Gber PROFINET®-Bedienung)

Bedienung iiber PROFINET®:

PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Endwert)

Anzeige des definierten Anfangswerts des Sollwertbereichs (Pa-
rametereinstellung Gber PROFINET®-Bedienung)

Bedienung iiber PROFINET®:

PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Anfangswert)
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Anzeige im

Gerdat

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der definierten Einheit des Sollwertbereichs (Parameter-

Meni

Einheit Sollwertskalie-

rung 2

Dezimalstellen Soll-
wertskalierung 2

Endwert Ausgangs-
wertskalierung

Anfangswert Aus-
gangswertskalierung

Einheit Ausgangs-
wertskalierung

Dezimalstellen Aus-
gangswertskalierung

Bewegungsrichtung

Sicherheitsverhalten

einstellung Gber PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iber PROFINET®:
PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Einheit)

Anzeige der definierten Dezimalstellen des Sollwertbereichs (Pa-
rametereinstellung Gber PROFINET®-Bedienung)

Bedienung Gber PROFINET®:

PV_SCALE im Actuator Output Function Block (Dezimalstellen)

Anzeige des definierten Endwerts des Hub-/Drehwinkelbereichs
(Parametereinstellung iber PROFINET®-Bedienung)

Bedienung Gber PROFINET®:

OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Endwert)

Anzeige des definierten Anfangswerts des Hub-/Drehwinkelbe-
reichs (Parametereinstellung iber PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iiber PROFINET®:

OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Anfangswert)

Anzeige der definierten Einheit des Hub-/Drehwinkelbereichs
(Parametereinstellung ber PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iber PROFINET®:

OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Einheit)

Anzeige der definierten Dezimalstellen des Hub-/Drehwinkelbe-
reichs (Parametereinstellung ber PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iiber PROFINET®:

OUT_SCALE im Actuator Output Function Block (Dezimalstellen)

Anzeige der vorgegebenen Bewegungsrichtung (Zuordnung von
Sollwert zu Regelgrofie) (Parametereinstellung Gber PROFI-
NET®-Bedienung)

Bedienung Gber PROFINET®:

INCREASE_CLOSE im Actuator Output Function Block (Einheit)

= Fester Wert, Letzter giltiger Wert, [Fehlerposition]

Vorgabe des Sicherheitsverhaltens (Reaktion auf die Erkennung

eines Fehlers des in der aktuellen Betriebsart giiltigen Sollwerts

nach Ablauf der Verzégerungszeit (FSAFE_TIME)):

— Fester Wert: Regeln auf den Wert FSAFE_VALUE (einstellbar
bei der Bedienung ilber PROFINET®)

— Letzter giiltiger Wert: Regeln auf den letzten giiltigen Sollwert
(der Status des Ausgangswerts (OUT) wird auf UNCERTAIN
gesetzt)

- Feh|erposition: Der Antrieb nimmt die im Parameter ACTOR_
ACTION definierte Sicherheitsstellung ein (der Status des
Ausgangswerts (OUT) wird auf BAD gesetzt)

Bedienung Gber PROFINET®:

FSAFE_TYPE im Actuator Output Function Block
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E =I5
) £8 3
g3 RE ®
Meni £8 23 E Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Verzdgerungszeit - - e > [0,0] bis 3600 s
Zeit von der Erkennung eines Fehlers des in der aktuellen Be-
triebsart giltigen Sollwerts bis zum Ausldsen des Sicherheitsver-
haltens: Wenn nach Ablauf der Verzgerungszeit der Fehler
weiterhin anliegt, wird das Sicherheitsverhalten (FSAFE_TYPE)
ausgelost.
Bedienung iiber PROFINET®:
FSAFE_TIME im Actuator Output Function Block
Sollwert 8.30.4.24 3 e Anzeige der gewiinschte Position des Stellventils innerhalb des
Nennbereichs im Automatikbetrieb (Parametereinstellung Gber
PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iber PROFINET®:
SP Value im Actuator Output Function Block
Status Sollwert 8.30.4.25 . e Statusanzeige des Sollwerts

Bedienung iber PROFINET®:
SP Value im Actuator Output Function Block

Ausgangswert AO- 8.30.4.26 o ®  Anzeige des Ausgangswerts des Actuator Output Function
Block Blocks

Bedienung iber PROFINET®:

OUT Value im Actuator Output Function Block

Status Ausgangswert  8.30.4.27 . e  Statusanzeige des Ausgangswerts des Actuator Output Function
AO-Block Blocks

Bedienung iber PROFINET®:

OUT Status im Actuator Output Function Block

Sollwertabweichung - = e Anzeige der Regeldifferenz in %

(Sollposition — Ventil- Bedienung iiber PROFINET®:

position) SETP_DEVIATION im Actuator Output Function Block
Istwert = = ®  Anzeige des Istwerts

Bedienung iber PROFINET®:
READBACK Value im Actuator Output Function Block

Status Istwert = = e Statusanzeige des Istwerts
Bedienung iber PROFINET®:
READBACK Status im Actuator Output Function Block

Diskrete Ventilposition — = ®  Anzeige der diskreten Ventilstellung (Sollwert bei nicht initiali-
siertem Stellungsregler)
Bedienung iber PROFINET®:
POS_D Value im Actuator Output Function Block

Status diskrete Ventil- - = e  Statusanzeige der diskrefen Ventilstellung
position Bedienung iber PROFINET®:

POS_D Status im Actuator Output Function Block
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Menii £8 23 = Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Untferstiitzte Rickle- Anzeige der unterstiitzen Riicklese-Information(en) (Parameter-

se-Information

Riicklese-Information
CB_FAIL_SAFE

Riicklese-Information

CB_REQ_LOC_OP

Riicklese-Information
CB_LOCAL_OP

Riicklese-Information

CB_DISC_DIR

Riicklese-Information
CB_SIMULATE

Riicklese-Information
CB_PST_RESTRICTED

Riicklese-Information

CB_NOT_READY_RE-

MOTE

Riicklese-Information
CB_SELFTEST

Riicklese-Information

CB_PST_FAILED

einstellung Gber PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iber PROFINET®:
CHECK_BACK_MASK im Actuator Output Function Block

Sicherheitsstellung: Die Sicherheitsstellung wurde ausgelSst.

Mégliche Ursachen:

— Betriebsart SAFE ausgewdhlt,

— Aktives Sicherheitsverhalten durch einen Kommunikationsaus-
fall

— Aktives Sicherheitsverhalten durch einen Sollwert (SP) mit Sta-
tus BAD

Bedienung iber PROFINET®:

CHECK_BACK Bit0 im Actuator Output Function Block

Gewiinschte Betriebsart MAN oder SAFE
Bedienung Gber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit1 im Actuator Output Function Block

Aktuelle Betriebsart MAN oder SAFE
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit2 im Actuator Output Function Block

Es besteht eine bleibende Regelabweichung
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit4 im Actuator Output Function Block

Simulation der Ventilstellung aktiv
Bedienung iber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit11 im Actuator Output Function Block

Teilhubtest (PST) konnte nicht ausgefihrt werden
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit12 im Actuator Output Function Block

Es besteht keine zyklische Kommunikation zur Steverung
Bedienung Gber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit13 im Actuator Output Function Block

Initialisierung oder Diagnosefunktion aktiv
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit15 im Actuator Output Function Block

Letzter Teilhubtest (PST) wurde mit einem Fehler beendet
Bedienung iber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit22 im Actuator Output Function Block
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Actuator Output
Transducer Block

Aktuelle Betriebsart
(TB)

Sollposition

Status Sollposition

Ventilposition

Status Ventilposition

Selbstkalibrierung

Status Selbstkalibrie-
rung

Minimale Laufzeit ZU

Minimale Laufzeit
AUF

ge im

% Anzei
Gerat

w

o

(3
L]

Vor-Ort
Schreiben

8.30.5.3 3
8.30.5.4 .
8.30.5.5 .
8.30.5.6 .

Integration

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der aktuellen Betriebsart des Actuator Transducer Block
Bedienung iber PROFINET®:

TB_CURRENT_BLOCK_MODE im Actuator Output Transducer
Block

Anzeige der aktuellen Sollposition (Sollwert) in der Einheit des
Parameters OUT_SCALE

Bedienung Gber PROFINET®:

POSITIONING_VALUE im Actuator Output Transducer Block

Statusanzeige der aktuellen Sollposition (Sollwert)
Bedienung iiber PROFINET®:
POSITIONING_VALUE im Actuator Output Transducer Block

Anzeige der aktuellen Istposition (Istwert) des Stellventils in der
Einheit des Parameters OUT_SCALE

Bedienung iiber PROFINET®:

FEEDBACK_VALUE im Actuator Output Transducer Block

Statusanzeige der aktuellen Istposition (Istwert) des Stellventils
Bedienung iber PROFINET®:
FEEDBACK_VALUE im Actuator Output Transducer Block

= [Keine Reaktion], Nullpunkabgleich starten, Initialisierung
starten, Laufenden Prozess stoppen

Starfen der Selbstkalibrierung des Stellungsreglers

Bedienung iiber PROFINET®:

SELF_CALIB_CMD im Actuator Output Transducer Block

Statusanzeige der Selbstkalibrierung nach Start der Selbstkali-
brierung mit SELF_CALIB_CMD

Bedienung Gber PROFINET®:

SELF_CALIB_STATUS im Actuator Output Transducer Block

Anzeige der Zeit, die das System Stellungsregler, Antrieb und
Ventil bendtigt, um den Nennhub/Nennwinkel in Richtung des
schlieBenden Ventils (0-%-Position) zu durchfahren (gemessen
wahrend der Initialisierung).

Bedienung iber PROFINET®:

ACT_STROKE_TIME_DEC im Actuator Output Transducer Block

Anzeige der Zeit, die das System Stellungsregler, Antrieb und
Ventil bendtigt, um den Nennhub/Nennwinkel in Richtung des
Sffnenden Ventils (100-%-Position) zu durchfahren (gemessen
wahrend der Initialisierung).

Bedienung iber PROFINET®:

ACT_STROKE_TIME_INC im Actuator Output Transducer Block

EB 8497
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Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Anzeige im

Gerdat

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= drehmomentabhéngig in Richtung AUF und ZU, [hubabhén-
gig in Richtung AUF und ZU]

Anzeige der fahrwegabhdngigen Abschaltung (getrennt fir jede

Bewegungsrichtung)

Bedienung iber PROFINET®:

SETP_CUTOFF_MODE im Actuator Output Transducer Block

Maximale Laufzeit = = ®  Anzeige der wihrend der Initialisierung ermittelten Laufzeitbe-
grenzung
Bedienung Gber PROFINET®:
ACT_TRAV_TIME im Actuator Output Transducer Block

x-Bereich Anfang 8.30.5.15 . e S [0,0]bis 99,0 %
Anfangswert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- oder Arbeitsbe-
reich
Bedienung iiber PROFINET®:
TRAVEL_LIM_LOW im Actuator Output Transducer Block

x-Bereich Ende 8.30.5.16 . e S 1,0bis[100,0 %]
Endwert fiir den Hub/Drehwinkel im Nenn- oder Arbeitsbereich
Bedienung iiber PROFINET®:
TRAVEL_LIM_UP im Actuator Output Transducer Block

Laufzeit AUF 8.30.5.17 . e = [0,0] bis 10000 s
Gewiinschte Laufzeit zum Durchfahren des Stellbereichs in Rich-
tung 100-%-Position
Bedienung iiber PROFINET®:
TRAVEL_RATE_INC im Actuator Output Transducer Block

Laufzeit ZU 8.30.5.18 . e = [0,0] bis 10000 s
Gewiinschte Laufzeit zum Durchfahren des Stellbereichs in Rich-
tung 0-%-Position
Bedienung iber PROFINET®:
TRAVEL_RATE_DEC im Actuator Output Transducer Block

Endlage w <= 8.30.5.19 . e = 0,0bis 49,0%,[1,0 %]
Endlage unten [%]
Unterschreitet der Sollwert den eingegebenen Wert, wird das
Ventil in Richtung der Endlage, die O % des Sollwerts entspricht,
gefahren. Dies geschieht bei elektropneumatischen Antrieben
durch vollsténdiges Be- bzw. Entlijften des Antriebs (entspre-
chend der Sicherheitsstellung).
Bedienung iiber PROFINET®:
SETUP_CUTOFF_DEC im Actuator Output Transducer Block

Meni

Endlagenmodus
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E
-
g3
Meni < S
8.30.5.20

Vor-Ort:
Schreiben
Integration

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= 50,0 bis 100,0 %, [99,0 %]

Endlage oben in %

Uberschreitet der Sollwert den eingegebenen Wert, wird das
Ventil in Richtung der Endlage, die 100 % des Sollwerts ent-
spricht, gefahren. Dies geschieht bei elektropneumatischen An-
trieben durch vollstéindiges Be- bzw. Entliften des Antriebs (ent-
sprechend der Sicherheitsstellung).

Bedienung iiber PROFINET®:

SETUP_CUTOFF_INC im Actuator Output Transducer Block

Fehlerposition 8.30.5.22 . e > [Nicht vorbelegt], Offnen, SchlieBen, Aktuelle Position
Sicherheitsstellung des an das Stellventil angebauten Antriebs
bei Ausfall der Hilfsenergie.

Bedienung iber PROFINET®:
ACTUATOR_ACTION im Actuator Output Transducer Block

Ventiltyp - - e Beschreibung des Ventils
= Hubventil, Schieberventil, Schwenkarmatur, Teildrehung, Be-
weglicher Drehschieber, Multiturn [Undefiniert]
Bedienung iiber PROFINET®:
VALVE_TYPE im Actuator Output Transducer Block

Grenzwert Weginte-  8.30.5.25 . e o 1 bis 90000 * 1000, [1000 * 1000]

gral Grenzwert Wegintegral
Uberschreitet das Wegintegral den Grenzwert, dann wird die
Statusmeldung 'Wegintegral Gberschritten' gesetzt.

Endlage w >=

Bedienung iiber PROFINET®:
TOTAL_VALVE_TRAVEL_LIM im Actuator Output Transducer
Block
Wegintegral 8.30.5.26 3 e Anzeige des aufsummierten Doppelhubs
Bedienung iiber PROFINET®:
TOTAL_VALVE_TRAVEL im Actuator Output Transducer Block
PROFINET®-Kommu-  8.31 3 3
nikation
MAC-Adresse 8.31.2 3 e  Bedienung iber PROFINET®:
MAC_ADDRESS im Physical Block
IPv4-Adresse 8.31.9 o e = 0.0.0.0 bis 255.255.255.255

Internet-Protokoll-Adresse, die dem Stellungsregler zur Unterstit-
zung von TCP/IP zugewiesen wurde.

Bedienung iiber PROFINET®:

IPv4_ADDRESS im Physical Block
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Meni
IPv4-Subnetzmaske

IPv4-Standard-Gate-

way

PROFINET®-Gerdgte-

name

Link State

Sollwert Function
Block Out

Sicherheit

Freigabe lokale Be-
dienung

Schreibschutz
Passwort aktivieren

Passwort dndern

ge im

8 Anzei
— Gerat
o

8.40
8.40.3

8.40.5

Vor-Ort:
Schreiben

Integration

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

= 0.0.0.0 bis 255.255.255.255

Die Subnetzmaske wird verwendet, um die Bits der Netzwerk-
kennung von den Bits der Hostkennung zu trennen.
Bedienung iiber PROFINET®:

IPv4_SUBNET_MASK im Physical Block

= 0.0.0.0 bis 255.255.255.255

Die Subnetzmaske wird verwendet, um die Bits der Netzwerk-
kennung von den Bits der Hostkennung zu trennen.
Bedienung Gber PROFINET®:

IPv4_DEFAULT_GATEWAY im Physical Block

Bedienung Gber PROFINET®:
NAME_OF_STATE im Physical Block

- LS_UNKNOWN

- LS_DOWN

— LS_AUTO_NEGOTATION_RUNNING
LS_1000MBIT_FULL_DUPLEX

- LS_TOOMBIT_FULL_DUPLEX

- LS_1000MBIT_HALF_DUPLEX

- LS_TOMBIT_FULL_DUPLEX

- LS_1000MBIT_HALF_DUPLEX

Anzeige des Stellwerts in %
Vom Analog Actuator Function Block aus dem SETPOINT be-
rechneter Stellwert fir den Transducer Block

Gibt an, ob die Vor-Ort-Bedienung freigegeben ist

Gibt an, ob ein Schreibschutz aktiviert ist
Gibt an, ob die Parametrierung passwortgeschitzt ist

= 0000 bis 9999

1 Abweichende Bezeichnung in der SAMSON-Software TROVIS-VIEW und DD/DTM/EDD.

2 Uber die Skalierung (PV_SCALE/OUT_SCALE) kann im Stellungsregler dem von der Steuerung kommunizierten
Sollwert eine physikalische Einheit beigemessen und im Wertebereich angepasst werden. Die Ventilstellung, die im
Parameter READBACK kommuniziert wird, folgt ebenfalls dieser Skalierung.
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16.1.2 Aufrufbare Prozesswerte

£
E = o
8 £8 3
€5 9% &
5 [}
Menii £8 23 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Prozesswerte 10 . .
Ventilposition 10.1 . ®  Anzeige der Ventilposition in %
Diskrete Ventilposition 10.2 3 ®  Anzeige der diskreten Ventilstellung (Sollwert bei nicht initiali-
siertem Stellungsregler)
Bedienung Gber PROFINET®:
POS_D Value im Actuator Output Function Block
Status diskrete Ventil- - - e  Statusanzeige der diskreten Ventilstellung
position Bedienung iiber PROFINET®:
POS_D Status im Actuator Output Function Block
Sollwert 10.10 3 e Anzeige der gewiinschte Position des Stellventils innerhalb des
Nennbereichs im Automatikbetrieb (Parametereinstellung iber
PROFINET®-Bedienung)
Bedienung iiber PROFINET®:
SP Value im Actuator Output Function Block
Hand-Sollwert (MAN) 10.11 . ®  Anzeige des Sollwerts fir den Handbetrieb (MAN) in %
Sollwert nach Vorfilter 10.13 3 ®  Anzeige des eingestellten Sollwerts nach der Sollwertverarbei-
tung (Split-Range, Dichtschlieffunktion ...)
Festwert Uber Bindr- ~ 10.16 = |° Info: Parameter wird bei Firmwareversion 2.00.xx nicht ausge-
eingang wertet.
Festwert iiber Binagr-  10.17 . e Info: Parameter wird bei Firmwareversion 2.00.xx nicht ausge-
eingang wertet.
Status Sollwert 10.20 o e  Statusanzeige des Sollwerts
Bedienung iiber PROFINET®:
SP Value im Actuator Output Function Block
Ausgangswert AO- 10.25 . ®  Anzeige des Ausgangswerts des Actuator Output Function
Block Blocks
Bedienung iiber PROFINET®:
OUT Value im Actuator Output Function Block
Status Ausgangswert  10.26 o e  Statusanzeige des Ausgangswerts des Actuator Output Function
AO-Block Blocks
Bedienung iiber PROFINET®:
OUT Status im Actuator Output Function Block
Ventilposition - - ®  Anzeige der aktuellen Istposition (Istwert) des Stellventils in der

Einheit des Parameters OUT_SCALE

Bedienung iber PROFINET®:

FEEDBACK_VALUE im Actuator Output Transducer Block
Status Ventilposition - = e Statusanzeige der aktuellen Istposition (Istwert) des Stellventils

Bedienung iiber PROFINET®:

FEEDBACK_VALUE im Actuator Output Transducer Block
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Menii 8 28 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellungl/Beschreibung
Istwert 10.28 o ®  Anzeige des Istwerts
Bedienung iiber PROFINET®:
READBACK Value im Actuator Output Function Block
Status Istwert 10.29 Statusanzeige des Istwerts
Bedienung iiber PROFINET®:
READBACK Status im Actuator Output Function Block
Regelabweichung 10.30 Anzeige der Regelabweichung in %
Aktuelle Betriebsart ~ 10.35 Anzeige der aktuellen Betriebsart
Grund fijr 10.38 Begriindung, warum der Stellungsregler in die Sicherheitsstel-
Sicherheitsstellung lung gefahren ist
OUTPUT 138: Druck  10.45 Anzeige des Drucks in bar am Ausgang Output 138 des Stel-
lungsreglers
OUTPUT 238: Druck  10.46 Anzeige des Drucks in bar am Ausgang Output 238 des Stel-
lungsreglers
Zuluftdruck 10.47 Anzeige des Zuluftdrucks in bar am Eingang Supply 9
Gerdtetemperatur 10.55 Anzeige der Gerdtetemperatur in °C

Riicklese-Information
CB_FAIL_SAFE

Riicklese-Information
CB_REQ_LOC_OP

Riicklese-Information
CB_LOCAL_OP

Riicklese-Information

CB_DISC_DIR

Riicklese-Information
CB_SIMULATE

Riicklese-Information

CB_PST_RESTRICTED

Sicherheitsstellung: Die Sicherheitsstellung wurde ausgeldst.

Mégliche Ursachen:

— Betriebsart SAFE ausgewdhlt

— Aktives Sicherheitsverhalten durch einen Kommunikationsaus-
fall

— Aktives Sicherheitsverhalten durch einen SP mit Status BAD

Bedienung iber PROFINET®:

CHECK_BACK Bit0 im Actuator Output Function Block

Gewiinschte Betriebsart MAN oder SAFE
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit1 im Actuator Output Function Block

Aktuelle Betriebsart MAN oder SAFE
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit2 im Actuator Output Function Block

Es besteht eine bleibende Regelabweichung
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit4 im Actuator Output Function Block

Simulation der Ventilstellung aktiv
Bedienung iiber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit11 im Actuator Output Function Block

Teilhubtest (PST) konnte nicht ausgefihrt werden
Bedienung iber PROFINET®:
CHECK_BACK Bit12 im Actuator Output Function Block
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Riicklese-Information Es besteht keine zyklische Kommunikation zu einer Steverung
CB_NOT_READY_RE- - = e Bedienung iiber PROFINET®:
MOTE CHECK_BACK Bit13 im Actuator Output Function Block
Riicklese-Information Initialisierung oder Diagnosefunktion aktiv
CB_SELFTEST = = e Bedienung iiber PROFINET®:

CHECK_BACK Bit15 im Actuator Output Function Block
Riicklese-Information Letzter Teilhubtest (PST) wurde mit einem Fehler beendet
CB_PST_FAILED = = e Bedienung iiber PROFINET®:

CHECK_BACK Bit22 im Actuator Output Function Block
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16.1.3 Diagnose/Wartung
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Meni £8 283 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellungl/Beschreibung
Statusklassifikation - = ¢ Details vgl. Kap. ,Stérung”
Sammelstatus - - e [Hdchste Klassifikation]
Inbetriebnahme - - e [Hdchste Klassifikation]
Initialisierung - - e [Hochste Klassifikation]
Init: Falsche - - e [Keine Meldung]
Betriebsart
Init: Hub zu klein - - ¢ [Wartungsbedarf]
Init: Nennhub nicht - - e [Wartungsbedarf]
erreicht
Init: Keine Bewegung - = e [Wartungshedarf]
Init: Stiftposition - - e [Wartungsbedarf]
Init: Abbruch - - e [Hochste Klassifikation]
(Regelgiite)
Init: Niedrige - - e [Hochste Klassifikation]
Regelgiite
Init: Regler nicht - - e [AuBerhalb der Spezifikation] > Keine Meldung, Wartungs-
initialisiert bedarf, AuBBerhalb der
. Spezifikation, Funktions-
Init: Externer Abbruch - - *  [Wartungsbedarf] kontrolle, Ausfall, Hachste
Init: Drehwinkelbe- - - e [Hochste Klassifikation] Klassifikation
grenzung
Init: Timeout - - e [Hachste Klassifikation] Details zur Statusklassifikation
Nullpunktabgleichs- - = e [Hachste Klassifikation] vgl. > EB 8389-4
fehler
Zeitiberschreitung - - e [Wartungsbedarf]
Nullpunkterkennung
Nullpunktabgleich: - - e [Wartungsbedarf]
Verschiebung >>
Zyklische Kommuni- - = ¢ [Keine Meldung]
kation nicht aktiv
Konfiguration - - e [Hochste Klassifikation]
P3799: Kombination - - e [Ausfall]
ungiltig
Kein Pneumatikmodul - - e [Ausfall]
vorhanden
Drucksensoren - - e [Wartungshedarf]
ausgefallen
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Z3799: Kombination
ungiiltig

Schalter ZWE falsch
Prozesswerte

Betriebsart ungleich
AUTO

Fail Safe Funktion
aktiv

Testlauf aktiv

Notlauf aktiv
Verblockmodul
Diagnose Stellventil
Kein Zuluftdruck
Geringer Zuluftdruck
Zuluftdruck > 10 bar
Reibungscdnderung
(AUF)
Reibungsdnderung
(Mitte)
Reibungsdnderung
(zV)

PST

PST: Abbruchkriterium
erfillt

PST: Startkriterium
nicht erfillt
FST

FST: Abbruchkriterium
erfillt

FST: Startkriterium
nicht erfillt

Pneumatikmodul A
(P3799 A)

P3799: Ausfall
P3799: Bewegung
beeintréichtigt
P3799:
Wartungsbedarf

Schreiben
Diagnose

Anzeige im

Gerat
Vor-Ort:

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
[Wartungsbedarf]

[Ausfall]
[Hochste Klassifikation]
[Keine Meldung]

[Héchste Klassifikation]

[Funktionskontrolle]
[Wartungsbedarf]

[Keine Meldung]

[Hochste Klassifikation]
[AuBerhalb der Spezifikation]

[Wartungsbedarf]
[AuBerhalb der Spezifikation]
[Keine Meldung] = Keine Meldung, Wartungs-
bedarf, AuBBerhalb der
[Keine Meldung] Spezifikation, Funktions-
kontrolle, Ausfall, Hochste
[ErSrE Klassifikation
Details zur Statusklassifikation
[Hachste Klassifikation] vgl. > EB 8389-4
[Wartungsbedarf]
[Keine Meldung]

[Héchste Klassifikation]
[Wartungsbedarf]

[Keine Meldung]
[Héchste Klassifikation]

[Héchste Klassifikation]
[Hochste Klassifikation]

[Héchste Klassifikation]
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Menii 8 28 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellungl/Beschreibung
P3799: - - e [Hochste Klassifikation]

Initialisierungsfehler

Pneumatikmodul B
(P3799 B)

P3799: Ausfalll
P3799: Bewegung
beeintréichtigt
P3799:
Wartungsbedarf
P3799:
Initialisierungsfehler
AMR-Signal
aufBerhalb Bereich
Hardwarefehler
Grenzwert Weginte-
gral Gberschritten
Untere Endlage
verschoben

Obere Endlage
verschoben
Dynamischer Belas-
tungsfaktor Gber-
schritten
Regelabweichung
Drehwinkelbegren-
zung

Min. Grenztempera-
tur unterschritten

Max. Grenztempera-

tur Gberschritten
Protokollierung
ausgesetzt
Arbeitsbereich in
SchlieBstellung
Arbeitsbereich in
maximaler Offnung

Arbeitsbereich
verschiebt sich zur
SchlieBrichtung

[Hchste Klassifikation]

[Héchste Klassifikation]
[Hachste Klassifikation]

[Hochste Klassifikation]
[Héchste Klassifikation]
[Wartungsbedarf]

[Hachste Klassifikation]

[Wartungsbedarf]
= Keine Meldung, Wartungs-
Wi ez bedarf, AuBBerhalb der
Spezifikation, Funkfions-
[Wartungsbedarf] kontrolle, Ausfall, Héchste
Klassifikation
[Wartungsbedarf]
Details zur Statusklassifikation
vgl. > EB 8389-4
[Wartungsbedarf]

[Héchste Klassifikation]
[AuBerhalb der Spezifikation]
[AuBerhalb der Spezifikation]
[Wartungsbedarf]

[Keine Meldung]

[Keine Meldung]

[Keine Meldung]
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Arbeitsbereich
verschiebt sigh zur
maximalen Offnung

Beschrdnkung
Stellbereich unten

Beschrdnkung
Stellbereich oben

Verblockmodul
Gerdatezustand
Statusmeldungen
Protokollierung
OUTPUT 138: Druck

OUTPUT 238: Druck

Zuluftdruck
Min. Zuluftdruck

Zeitstempel min.

Zuluftdruck
Max. Zuluftdruck

Zeitstempel max.
Zuluftdruck

Dynamischer
Belastungsfaktor

Wegintegral

Protokollierung zu-
ricksetzen

Betriebsstundenzdhler
Temperatur
Gerdtetemperatur

Max.
Gerdtetemperatur

Anzeige im

Gerat

123
12.3.2

12.3.16

12.3.17

12.3.18

12.3.40

12.3.60

12.3.50

Vor-Ort:
Schreiben

Diagnose

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

[Keine Meldung] > Keine Meldung, Wartungs-

bedarf, AuBerhalb der
Spezifikation, Funktions-

[Keine Meldung] kontrolle, Ausfall, Hchste
Klassifikation
[Keine Meldung]
Details zur Statusklassifikation
[AUSFO”] Vgl. ’ EB 8389'4

Meldungen, die angezeigt werden konnen: vgl. Kap. 16.1.4

Anzeige des Drucks in bar am Ausgang Output 138 des Stel-
lungsreglers

Anzeige des Drucks in bar am Ausgang Output 238 des Stel-
lungsreglers

Anzeige des Zuluftdrucks in bar am Eingang Supply 9
Anzeige des niedrigsten gemessenen Zuluftdrucks

Zeitangabe, wann der niedrigste gemessene Zuluftdruck aufge-
treten ist

Anzeige des hochsten gemessenen Zuluftdrucks

Zeitangabe, wann der héchsten gemessene Zuluftdruck aufgetre-
ten ist

Anzeige der Beanspruchung des Balgs und/oder der Packung

Aufsummierter Ventildoppelhub

Riicksetzen der Protokollierung

Anzeige im Format d:hh:mm:ss

Anzeige der Innentemperatur im Stellungsreglers

Anzeige Wert in °C

Dient zur Fehleriberwachung bei Uberschreiten der zuléssigen
UmgebungsfemperoturenA

Info: In der Benutzerebene ,Diagnose” befindet sich dieser Para-
meter im Ordner [Temperatur].

EB 8497
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£
o= = ©
] £3 8
fz 9 &
Menii 8 28 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellungl/Beschreibung
Min. 12.3.52 Anzeige Wert in °C
Geratetemperatur Dient zur Fehleriberwachung bei Unterschreiten der zuldssigen
Umgebungstemperaturen.
Info: In der Benutzerebene ,Diagnose” befindet sich dieser Para-
meter im Ordner [Temperatur].
Min. Grenztemperatur — Eingabe der Grenztemperatur fiir die Meldung 'Min. Grenztem-
peratur’
Info: Der Parameter befindet sich im Ordner [Temperatur].
Max. - Eingabe der Grenztemperatur fir die Meldung 'Max. Grenztem-
Grenztemperatur peratur’
Info: Der Parameter befindet sich im Ordner [Temperatur].
Gerdt eingeschaltet - Anzeige der Einschaltdauer des Stellungsregler, gemessen ab
seit letzter der letzten Initialisierung
Initialisierung
Gerdt in Regelung = Anzeige der Daver des Regelbetriebs des Stellungsreglers
Gerdt in Regelung seit — Anzeige der Dauer des Regelbetriebs des Stellungsreglers, ge-
letzter Initialisierung messen ab der letzten Initialisierung
Gerdt in Betriebsart - Anzeige der Daver des Handbetriebs des Stellungsreglers
MAN
Anzahl 12.3.65 Anzahl der erfolgreichen Ventilinitialisierungen
Initialisierungen
Anzahl 12.3.66 Anzahl der durchgefishrten Nullpunktabgleiche
Nullpunktabgleiche
Beobachtungsfunkti-  12.5
onen

Histogramme

Histogramme
riicksetzen

Ventilstellung
Regelabweichung
Lastwechsel

Endlagenverlauf
Schwellwert Endla-
genverschiebung

Unterer Endlagenver-
lauf

= Bestdtigen, um alle Histogramme zuriickzusetzen.

= Ordner 5ffnen, um das Histogramm einsehen zu kénnen.
Details vgl. Diagnoseanleitung P> EB 8389-4

= Ordner 6ffnen, um das Histogramm einsehen zu kénnen.
Details vgl. Diagnoseanleitung B EB 8389-4

= Ordner 5ffnen, um das Histogramm einsehen zu kdnnen.
Details vgl. Diagnoseanleitung B EB 8389-4

Eingabe des Grenzwerts der Endlagendinderung fiir die Meldun-
gen 'Unterer Endlagenverlauf' und 'Oberer Endlagenverlauf'
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Meni
Zeitstempel

Temperatur

Oberer Endlagenver-
lauf

Zeitstempel
Temperatur
Zuluftdruckverlauf

Schwellwert neue

Aufnahme Zuluftdruck
Zeitstempel

Zuluftdruck bei der

letzten Initialisierung
Zuluftdruckverlauf

riicksetzen
Ventilsignatur

Referenzaufnahme
starten

Test stoppen
Status Ventilsignatur
Beobachtung

Reibung

Ergebnis der letzten
Ventilsignatur

Zeitstempel

Ermittelter
Federbereichsanfang

Ermitteltes
Federbereichsende

Anzeige im

Gerat

12.5.6
12.5.6.1

Vor-Ort:
Schreiben

L]

¢ Diagnose

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige des Zeitpunkts, an dem der untere Endlagenverlauf auf-
genommen wurde

Anzeige der Innentemperatur im Stellungsregler zum Zeitpunkt
der Aufnahme des unteren Endlagenverlaufs

Anzeige des Zeitpunkts, an dem der obere Endlagenverlauf auf-
genommen wurde

Anzeige der Innentemperatur im Stellungsregler zum Zeitpunkt
der Aufnahme des oberen Endlagenverlaufs

Info: Werte werden nur bei Stellungsreglern mit Drucksensoren
angezeigt.

Eingabe des Grenzwerts der Zuluftdruck-Anderung fir die Auf-
nahme des Zuluftdruckverlaufs

Anzeige des Zeitpunkts, an dem der Zuluftdruckverlauf aufge-
nommen wurde

Anzeige des bei der letzten Initialisierung aufgenommenen Zu-

luftdrucks

= Bestdtigen, um den Zuluftdruckverlauf zuriickzusetzen

Info: Nur bei Stellungsreglern mit Drucksensoren

= Bestdtigen zum Starten der Referenzaufnahme

= Bestdtigen zum Stoppen der Referenzaufnahme

Zeigt an, ob die Ventilsignatur giiltig oder ungiltig ist

= Ordner offnen, um das Diagramm einsehen zu kdnnen. De-
tails vgl. Diagnoseanleitung P> EB 8389-4

= Ordner ffnen, um das Diagramm einsehen zu kdnnen. De-
tails vgl. Diagnoseanleitung P EB 8389-4

= Bestdtigen zur Anzeige des Status der letzten Ventilsignatur

Anzeige, wann die Referenz aufgenommen wurde

Anzeige des Stelldrucks p.,, bei minimaler Beliftung

Anzeige des Stelldrucks p,,, bei maximaler Beliiftung

EB 8497
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Anzeige im
Vor-Ort:
Schreiben
Diagnose

Gerdat

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Anzeige der minimalen Hysterese (minimale Stelldruckdifferenz

Meni

Min. Hysterese

Max. Hysterese

Durchschnitiliche
Hysterese

Druck-Beobachtungs-
werte riicksetzen

bezogen auf den Federbereich)

Anzeige der maximalen Hysterese (maximale Stelldruckdifferenz
bezogen auf den Federbereich)

Anzeige der durchschnittlichen Hysterese (durchschnittliche Stell-
druckdifferenz bezogen auf den Federbereich)

= Bestdtigen, um die Beobachtungswerte zuriickzusetzen

Testfunktionen 12.8

Teilhubtest (PST) 12.8.1

PST starten 12.8.1.1 = Bestdtigen zum Starfen des Tests

Test stoppen = => Bestdtigen zum Stoppen des Tests

Zeit bis ndichste = Daver bis zum Start des néichsten zeitgesteuerten PST

Ausfihrung

Ergebnis bzw. 12.8.1.5 = Bestdtigen zur Anzeige des Status des letzten Teilhubtests

Ergebnis letzter Test!) (PST)

Teststatus 12.8.1.6 Anzeige, ob der Test aktiv ist oder nicht

Anzahl erfolgreicher - Anzeige der seit dem letzten Riicksetzen des Tests erfolgreich

Tests durchgefihrten Tests

Anzahl = Anzeige der seit dem letzten Riicksetzen des Tests abgebroche-

abgebrochener Tests nen Tests

Anzahl fehlerhafter - Anzeige der fehlerhaften Startkriterien. Die Startkriterien werden

Startkriterien im Ordner [Konfiguration] festgelegt.

Abbruch: 12.8.1.10 Anzeige Wert in %, Abbruch bei iber- oder unterschreiten

x-Uberwachung Info: In der Benutzerebene ,Diagnose” befindet sich dieser Para-
meter im Ordner [Konfiguration].

Konfiguration = Details vgl. Diagnoseanleitung P> EB 8389-4

Berichte und - Details vgl. Diagnoseanleitung » EB 8389-4

Diagramme

Vollhubtest (FST) 12.8.2

FST starten 112.8.2.1 = Bestdtigen zum Starfen des Tests

Test stoppen = => Bestdtigen zum Stoppen des Tests

Ergebnis bzw. 12.8.2.5 = Bestdtigen zur Anzeige des Status des letzten Vollhubtests

Ergebnis letzter Test!) (FST)

Teststatus 12.8.2.6 Anzeige, ob der Test aktiv ist oder nicht

Anzahl erfolgreicher
Tests

Anzahl
abgebrochener Tests

Anzeige, der seit dem letzfen Riicksetzen des Tests erfolgreich
durchgefihrten Tests

Anzeige, der seit dem letzten Riicksetzen des Tests abgebroche-
nen Tests
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E = o
b, 54 ¢
g8 22 @
Menii £8 28 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Anzahl fehlerhafter - = ®  Anzeige der fehlerhaften Startkriterien. Die Startkriterien werden
Testkriterien im Ordner [Konfiguration] festgelegt.
Konfiguration = = e Details vgl. Diagnoseanleitung » EB 8389-4
Berichte und = = ®  Details vgl. Diagnoseanleitung P> EB 8389-4
Diagramme
Tote Zone 12.8.3
Tote-Zone-Test starten  12.8.3.1 . e > Bestdtigen zum Starten des Tests
Test stoppen = = Bestdtigen zum Stoppen des Tests
Ergebnis bzw. 12.8.3.5 = Bestdtigen zur Anzeige des Status des letzten Tote-Zone-Tests
Ergebnis letzter Test ')
Teststatus = Anzeige, ob der Test aktiv ist oder nicht
Konfiguration = Details vgl. Diagnoseanleitung P EB 8389-4
Berichte und = Details vgl. Diagnoseanleitung P> EB 8389-4
Diagramme
Ventilsignatur 12.8.4 Info: Nur bei Stellungsreglern mit Drucksensoren
Wiederholungstest 12.8.4.1 = Bestdtigen zum Starten des Tests
starten
Test stoppen = = Bestdtigen zum Stoppen des Tests
Ergebnis bzw. 12.8.4.5 = Bestdtigen zur Anzeige des Status des Wiederholungstests

Ergebnis der letzten
Ventilsignatur 1)

Status Ventilsignatur
Berichte und

der Ventilsignatur

Zeigt an, ob die Ventilsignatur giltig oder ungiltig ist
Details vgl. Diagnoseanleitung P EB 8389-4

Diagramme

) Abweichende Bezeichnung in der SAMSON-Software TROVIS-VIEW und DD/DTM/EDD.

16.1.4 Diagnose: Statusmeldungen

Aktive Meldungen werden auch im Hauptansicht angezeigt (Ansichtsnummer: 0.50)

E e o
fz 3 %
Menii £8 2 :§ ng Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Diagnose/Wartung 10 3 o
Geréatezustand 10.1 3 o
Statusmeldungen 10.1.1 3 o
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Meni

Sammelstatus
Inbetriebnahme
Initialisierungsfehler

Falsche Betriebsart
bzw. Init: Falsche
Betriebsart 2

Hub zu klein bzw.
Init: Hub zu klein 2

Nennhub nicht er-
reicht bzw. Init: Nenn-
hub nicht erreicht 2

Keine Bewegung
bzw. Init: Keine
Bewegung ?
Stiftposition bzw.
Init: Stiftposition 2

Abbruch Regelgiite
bzw. Init: Abbruch
(Regelgite) 2
Niedriege Regelgiite
bzw. Init: Niedrige
Regelgiite 2

Regler nicht initiali-
siert bzw. Init: Regler
nicht initialisiert 2
Externer Abbruch Ini-
tialisierung bzw. Init:
Externer Abbruch 2

Drehwinkelbegren-
zung bzw. Init: Dreh-
winkelbegrenzung 2
Timeout bzw.

Init: Timeout 2!

Nullpunktabgleichs-
fehler

Anzeige im

Gerat

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

10.1.1.
10.1.1.

10.1
10.1

10.1.
115

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.
1.22

10.1
10.1

10.1
10.1

1.2
1.3
1.4
1.5
1.6
17
1.8
1.9

112
113

1.14

116

117
118

.1.23

.1.24
.1.25

Diagnose

L] L]

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Statusanzeige

Statusanzeige

Statusanzeige

Falsche Betriebsart ist eingestellt.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu lschen.

Der ermittelte Hub liegt unter dem Grenzwert.
Bestdtigen, um Mitteilung zu 15schen.

Der ermittelte Nennhub ist kleiner als der Wert laut Einstellung.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu l3schen.

Mégliche Ursache: Ventilblockade.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu Ischen.

Die eingestellte Stiftposition passt nicht zum Nennhub.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu |schen.
Regelkriterien werden nicht erfillt.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu l3schen.

Regelkriterien werden nicht erfillt, Stellungsregler bleibt be-
triebsbereit.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu lschen.

Initialisierung ist erforderlich.

Initialisierung wurde abgebrochen.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu |3schen.

Der maximal zuldssige Drehwinkel (+30°) wurde Gberschritten.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu l5schen.

Die Initialisierung davert zu lange.
Mégliche Ursache: Ventilblockade.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu l5schen.

Die Initialisierung davert zu lange.
Mégliche Ursache: Ventilblockade.
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Meni

Zeitiberschreitung
Nullpunkterkennung

Nullpunktabgleich:
Verschiebung >>

Konfiguration

Kein Pneumatikmodul

vorhanden

Ausfall Drucksensoren

Schalter ZWE falsch
Prozesswerte

Betriebsart ungleich
AUTO

Testlauf aktiv

Notlauf aktiv

Verblockmodul
geschaltet

Diagnose Stellventil

Reibungscdnderung

(AUF)

Reibungsdnderung

(MITTE)
Reibungsdnderung

(zU)

Ventilsignatur
fehlgeschlagen

Kein Zuluftdruck
Geringer Zuluftdruck
Zuluftdruck >10 bar

PST

Anzeige im

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1

10.1
10.1
10.1
10.1

10.1
10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

1.27
.1.28

.1.29
.1.31

.1.32

.1.33
.1.35
.1.43
.1.44

.1.46
.1.47

.1.48

.1.49
.1.50

.1.51

.1.52

.1.53
.1.54
.1.55
.1.56
.1.57
.1.58

ol

ol

ol

Diagnose

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Der Nullpunktabgleich davert zu lange.
Mégliche Ursache: Kein Zuluftdruck oder Blockade der An-
triebs-/Kegelstange.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu ISschen.

Der Nullpunkt hat sich verschoben.
Mégliche Ursache: Verschleif3 an Sitz und Kegel

Statusanzeige

Meldung, wenn kein Pneumatikmodul eingesetzt wurde (es muss
mindestens ein Pneumatikmodul eingesetzt werden).

Keine Kommunikation mit Drucksensoren mehr, Defekt der
Drucksensoren.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu l6schen.
Schalter ZWE ist nicht richtig eingestellt, vgl. Kap. ,Montage”.
Statusanzeige

Aktuelle Betriebsart ist nicht AUTO.

Eine Testfunktion wird ausgefihrt.

Notlauf ist aktiv, mdgliche Ursache: Wegmessung funktioniert
nicht.

Statusanzeige

Statusanzeige

Reibungsverhdltisse im Bereich AUF haben sich gedndert.
Reibungsverhdltnisse im Bereich MITTE haben sich gedndert.
Reibungsverhdltnisse im Bereich ZU haben sich gedndert.

Bedingungen fir erfolgreiche Ventilsignatur nicht erfillt.
Bestdtigen, um Mitteilung zu I6schen.

Zuluftdruck ist nicht vorhanden.

Zuluftdruck ist zu gering.

Zuluftdruck ist zu grof3.

Statusanzeige

EB 8497
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Meni
PST: Abbruchkriterium

erfillt

PST: Startkriterium
nicht erfillt

FST
FST: Abbruchkriterium
erfillt

FST: Startkriterium
nicht erfillt

Pneumatikmodul A

(P3799 A)
P3799: Ausfalll

P3799: Bewegung
beeintrachtigt

P3799:
Wartungsbedarf

P3799:
Initialisierungsfehler

Pneumatikmodul B
(P3799 B)

P3799: Ausfall
P3799: Bewegung
beeintrachtigt

P3799:
Wartungsbedarf

P3799:
Initialisierungsfehler

AMR-Signal
aufBerhalb Bereich

Hardwarefehler

E
k-3
ﬁ:
<
10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

-
B
3

.1.59

.1.60

1.61
.1.62

.1.63

.1.64

.1.65
.1.66
1.67
.1.68
1.69
.1.70
171
1.72
1.73

1.74
1.75
1.76
1.77
.1.78
1.79
.1.80
.1.81
.1.82
.1.83
.1.84

Diagnose

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Teilhubtest (PST) bricht ab.

Teilhubtest (PST) startet nicht.

Statusanzeige

Vollhubtest (FST) bricht ab.
Vollhubtest (FST) startet nicht.
Statusanzeige

Fehler im Pneumatikmodul, evil. Austausch erforderlich.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu l3schen.

Magliche Ursache: kein Zuluftdruck, interner Fehler, Defekt.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu |3schen.

Mdgliche Ursache: Reibungsverhdltnisse haben sich gedndert.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu lschen.

Bedingungen fir Initialisierung nicht erfill.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu l3schen.

Statusanzeige

Fehler im Pneumatikmodul, evil. Austausch erforderlich.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu lschen.

Mégliche Ursache: kein Zuluftdruck, interner Fehler, Defekt.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu |3schen.

Mdgliche Ursache: Reibungsverhdltnisse haben sich gedndert.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu lschen.

Bedingungen fir Initialisierung nicht erfill.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu Ischen.

Wegmessung ist fehlerhaft.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu |3schen.

Interner Gerdtefehler, Klemmen des Initialisierungstasters (INIT),
After Sales Service kontaktieren.
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Menii
Grenzwert Weginte-
gral Gberschritten

Untere Endlage
verschoben

Obere Endlage

verschoben

Dyn. Belastungsfaktor
Uberschritten bzw.
Dynamischer Belas-
tungsfaktor aktiv?

Regelabweichung

Min. Grenztempera-
tur unterschritten

Max. Grenztempera-
tur Gberschritten

Drehwinkelbegren-
zung

Protokollierung
ausgesetzt

Arbeitsbereich in
SchlieBstellung

Arbeitsbereich in
maximaler Offnung

Arbeitsbereich
verschiebt sich zur
SchlieBrichtung
Arbeitsbereich
verschiebt sich zur
maximalen Offnung
Beschréinkung
Stellbereich unten

Anzeige im

o

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1.
.

10.1
10.1
10.1

10.1.

10.1.

10.1.

10.1.

1

.
.

.1.86

.1.87
.1.88

.1.89
.1.90

1.91

1.97

.1.98

.1.99

.100

101

.102

.103

.104

.105

.106

.107

Vor-Ort
= Schreiben

¢ Diagnose

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Grenzwert des absoluten Wegintegrals Gberschritten.

Mégliche Ursache: Anbaulage oder Hubabgriff des Stellungs-
reg|ers ist verrutscht.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu I6schen.

Mégliche Ursache: Anbaulage oder Hubabgriff des Stellungs-
reg|ers ist verrutscht.

= Bestdtigen, um Mitteilung zu I6schen.

Grenzwert ist Gberschritten, evil. Packungswechsel am Ventil er-

forderlich.

Regelkreis gestort, das Stellventil folgt nicht mehr in den tolerier-
baren Zeiten der Regelgrofie.

Warnmeldung ohne Auswirkung auf die Funktion des Stellungs-
reglers.

Warnmeldung ohne Auswirkung auf die Funktion des Stellungs-
reglers.

Der maximal zuldssige Drehwinkel (+30°) wurde Gberschritten
(nur in Befriebsart Steverung).

= Bestdtigen, um Mitteilung zu l6schen.
Es konnten nicht alle Protokolleintréige geschrieben werden.
= Bestdtigen, um Mitteilung zu loschen.

Das Ventil verbleibt in der Schlief3stellung.

Mégliche Ursache: Kein Zuluftdruck oder Blockade der An-
triebs-/Kegelstange.

Das Ventil verbleibt in der maximalen Offnung.

Magliche Ursache: Kein Zuluftdruck oder Blockade der An-
triebs-/Kegelstange.

Der Arbeitsbereich hat sich in Richtung SchlieBstellung verscho-
ben.

Magliche Ursache: Ventil falsch ausgelegt

Der Arbeitsbereich hat sich in Richtung der maximalen Offnung
verschoben.

Magliche Ursache: Ventil falsch ausgelegt.

Die Ventilposition beschréinkt sich auf den unteren Stellbereich.
Magliche Ursache: Kein Zuluftdruck oder Blockade der An-
triebs-/Kegelstange.

EB 8497
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Meni

Beschrdnkung
Stellbereich oben

Fehler Verblockmodul
Allgemeine
Diagnose(n)

Fehler im
Sensorelement

Fehler im
Aktorelement

Parametrierfehler

Fehler in
Auswerteelektronik

Unzuldssige Umge-
bungstemperatur

Hilfsenergie fehlt
Kommunikation
gestort
Ventildiagnose
Sprungantwort-Diag-
nose

Fehler in pneumati-
scher Einheit
Stellungsregler-Tem-
peratur auBBerhalb
der Spezifikation
Statusmeldung
Betriebsart
Unzuldssige dynami-
sche Belastung

Montagefehler

Wegzdhler Weginte-
gral

10.1.1.111
12.3.2

12.3.2.1

12.3.2.2

12.3.2.3

12.3.2.4

12.3.2.5

12.3.2.6
12.3.2.7

12.3.3
12.3.3.1

12.3.3.2

12.3.3.3

12.3.34

12:8.8.5

12.3.3.6
12.3.3.7

Vor-Ort
Schreiben

ol

Diagnose

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Die Ventilposition beschréinkt sich auf den oberen Stellbereich.
Magliche Ursache: Kein Zuluftdruck oder Blockade der An-
triebs-/Kegelstange.

Das Verblockmodul ist defekt.

Sensorausfall

Wird gesetzt, wenn einer der nachfolgenden Sensoren ausfllt:
Drucksensor, Temperatursensor, Feuchtigkeitssensor, Wegaufneh-
mer (AMR-Sensor)

Am Ventil ist ein Fehler aufgetreten.
Mégliche Ursache: Blockade der Antriebs-/Kegelstange

Wird gesetzt, wenn:

— Unzuldssige Kombination von Pneumatik-Modulen
— Kein Pneumatik-Modul installiert ist

- Ungiltige Kombination von Optionsmodulen

Hardwarefehler (fihrt zum Ausfall)

Die Temperatur in Stellungsreglerndhe ist zu hoch oder zu nied-
rig.
Ausfall der pneumatischen Hilfsenergie

Die Ethernet-Kommunikation zur Steuerung ist gestort.
Mégliche Ursache: Die Internetverbindung ist unterbrochen.

Teilhubtest (PST) fehlgeschlagen
Das Pneumatikmodul ist nicht richtig gesteckt oder ist defekt.

Durch Umgebungstemperatur oder Prozesswarme ist die im Ge-
hduse gemessene Temperatur auf3erhalb der zuldssigen Gren-
zen

Fir die gewdhlte Aktion ist die falsche Betriebsart eingestellt.

Die Beanspruchung des Balgs/der Packung ist zu hoch, bei-
spielsweise durch bermdfigen Verschleif3 der Bauteile.

Der Stellungsregler ist falsch montiert.

Das Wegintegral (aufsummierter Doppelhub) hat den 'Grenz-
wert Wegintegral' (12.1.20) iberschritten.
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Vor-Ort:
Schreiben
Diagnose

Meni Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Bleibende Regelab-  12. Der Regelkreis ist gestort. Das Stellventil folgt nicht mehr in fole-
weichung rierbaren Zeiten der Regelgrofie.

Null- und Endpunkt-  12.3.3.9 3

w
oo
.
°

Der Nullpunkt bzw. Endpunkt hat sich aufgrund von Verschmut-

verschiebung zungen an oder Verschleif3 von Sitz und Kegel verschoben.
Auswertung interner  12.3.3.10 3 e Die Funktion des Stellungsregler wird durch EM-Stérungen be-
Signale eintrdchtigt.

Zuluftdruck auBBerhalb 12.3.3.11 . e Der Zuluftdruck ist zu gering oder zu hoch.

der Spezifikation

Verdnderte Reibung ~ 12.3.3.12 . e Die Reibung hat sich erhht, beispielsweise durch eingeschrénk-
te Bewegungsfreiheit an der Antriebsstange.

Histogramm Ventilpo-  12.3.3.13 3 ®  Das Histogramm Ventilstellung weist auf eine Verschiebung des
sition Stellbereichs hin. Grund kdnnen vercinderte Prozessbedingungen
oder Verschleiflerscheinungen an Sitz und Kegel sein.

Leckage Sitz/Kegel 12.3.3.14 . e Aufgrund von Verschleiferscheinungen an Sitz und Kegel kommt

aus der Spezifikation es zu einer inneren Leckage.
Info: Parameter wird bei Firmwareversion 1.00.xx nicht ausge-
wertet.
Wegerfassung fehler-  12.3.3.15 . e Die Ventilposition kann nicht zuverldssig ermittelt werden. Mog-
haft licherweise ist der Anbau des Stellungsreglers fehlerhaft (fal-

scher Hebel oder falsche Stiftposition).

1} Anzeige nur, wenn sie akfiv ist.

2 Abweichende Bezeichnung in der SAMSON-Software TROVIS-VIEW und DD/DTM/EDD.

16.1.5 Ricksetzfunktionen

£
E e o
[ £ 3 a
o 5% =&
g 22 @
Menii £8 23 & Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Riicksetzfunktionen 14 o e Vorgehen zum Riicksetzen des Stellungsreglers, vgl. Kap. ,Be-
trieb”
Diagnose riicksetzen ~ 14.1 3 ®  Ricksetzen von allen Diagnosefunktionen inkl. der Diagramme
und Histogramme.
Rucksetzen (Standard) 14.2 o ®  Ricksetzen des Stellungsreglers auf Auslieferungszustand, an-
triebs- und ventilspezifische Einstellungen bleiben erhalten.
Riicksefzen (erweitert) 14.3 3 e Alle Parameter werden auf den Auslieferungszustand zuriickge-
setzt.
Neustart 14.6 . e Der Stellungsregler wird runtergefahren und neu gestartet.
Rucksetzen lauft = 3 e Zeigt an, ob die Riicksetzfunktion aktiv ist oder nicht
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Meni
Berichte riicksetzen
PST-Berichte |6schen

FST-Berichte |3schen

Daten Tote Zone
riicksetzen

Endlagenverlauf
riicksetzen
Histogramme
ricksetzen
Initialisierung
riicksetzen

Protkollierung
riicksefzen

Druck-Beobachtungs-

werte riicksetzen

Zuluftdruckverlauf
riicksetzen

Applikation
riicksetzen
Kommunikation
riicksetzen

14.15

Vor-Ort:
Schreiben

Diagnose

Einstellbereich/Werte [Werk tellungl/Beschreib

Die Berichte und Diagramme aller gespeicherten Teilhubtests
werden geldscht.

Die Berichte und Diagramme aller gespeicherten Vollhubtests
werden geldscht.

Die Berichte, Messwerte und Diagramme des Tote-Zone-Tests
werden geldscht.

Die Messwerte des unteren und oberen Endlagenverlaufs wer-
den geldscht.

Die Meswerte und Archivwerte der Histogramme (Ventilstellung,
Regelabweichung und Lastwechsel) werden geloscht.

Alle Parameter der Inbetriebnahme-Einstellungen werden zu-
rickgesetzt. Im Anschluss ist eine erneute Initialisierung erforder-
lich.

Ereignisse und Meldungen, die in die Protokollierung aufgenom-
men wurden, werden geldscht.

Messwerte, die durch die Beobachtungsfunktion Ventilsignatur
aufgenommen wurde, werden geldscht.

Die Messwerte des Zuluftdruckverlaufs werden zuriickgesetzt.

Ricksetzen des Stellungsreglers auf Auslieferungszustand, an-
triebs- und ventilspezifische Einstellungen bleiben erhalten.
Riicksetzen der Konfigurationsparameter zur PROFINET®-Konfi-
guration (Gerdtename, IPv4-Adresse und IPv4-Subnetzmaske)
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16.2 Bedienung Gber PROFINET®

16.2.1 Physical Block

Parameter
CURRENT_MODE
IM_Tag_Function

TARGET_MODE

OrderlD
SOFTWARE_REVISION

HARDWARE_REVISION
DEVICE_Man_ID

DeviceType
IM_Serial_Number
DIAGNOSIS

LIST_IDENT_NUM_SUP
IM_Tag_Location

IM_Revision_Counter
IM_Profile_ID
IM_Profile_Specific_Type

RESET

IM_Descriptor

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Aktuelle Betriebsart des Physical Block - nur Anzeige

Gerdtekennzeichen zur Identifizierung des Stellungsreglers und seiner Funktion/Auf-
gabe

Zielbetriebsart:

— Automatisch (Automatic)

— Auf3er Betrieb (Out of service)

Die aktuelle Betriebsart (CURRENT_MODE) folgt direkt der Zielbetriebsart (TARGET
MODE). Gerdtealarme werden in der Betriebsart , Auf3er Betrieb” unterdriickt.
Bestellcode des Stellungsreglers - nur Anzeige

Firmwareversion des Stellungsreglers - nur Anzeige

Software-Identifikation des Stellungsreglers gemafs NAMUR-Empfehlung NE 53
Hardwareversion des Stellungsreglers - nur Anzeige

Hersteller des Stellungsreglers - nur Anzeige

Fiir SAMSON-Stellungsregler TROVIS 3797: 0x0042

Gerdtetyp (TROVIS 3797) - nur Anzeige

Serialnummer - nur Anzeige

Detaillierte Informationen Gber den Stellungsregler, bitweise codiert - nur Anzeige
Es sind mehrere Meldungen gleichzeitig méglich.

Liste von Identifikationsnummern der unterstitzten Gerdite - nur Anzeige
Kennzeichnung zur Identifizierung des Stellungsreglerstandorts - nur Anzeige
Konfigurationszdhler - nur Anzeige

Der Konfigurationszéhler zéhlt die Anderungen von statischen Parametern. Statische
Parameter sind Parameter, die nicht durch den Prozess gedindert werden.

Profilinformationen - nur Anzeige

- TROVIS 3797 ID: 0xB310

— Profil ID: 0x9700

Profilspezifischer Blocktyp - nur Anzeige

1: Application Reset: Riicksetzen des Stellungsreglers auf Auslieferungszustand, an-
triebs- und ventilspezifische Einstellungen bleiben erhalten.

2: Neustart des Stellungsreglers

2712: Riicksetzen der Kommunikation: Gerdtename, IPv4-Adresse und IPv4-Subnetz-
maske

Beschreibung (benutzerdefinierter Text)

LANGUAGE Sprache der Texte im Stellungsreglerdisplay - nur Anzeige
IM_Date Installationsdatum - nur Anzeige
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Parameter

STARTUP_PARAM_VALIDITY

IPv4_ADDRESS

IPv4_SUBNET_MASK

IPv4_DEFAULT_GATEWAY

NAME_OF_STATION
MAC_ADDRESS
WRITE_PROTECTION
ALARM_DELAY

UPDATE_EVENT_ACK

UPDATE_EVENT_MODE

NE107_COMMON

LINK_NE107_COMMON

LATEST_CHANGE

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Giltigkeit von Inbefriebnahmeeinstellungen

0: Inbetriebnahmeparameter werden nicht akzeptiert

1: Nur Einheiten

2: Profil-Inbetriebnahmeparameter und herstellerspezifische Inbetriebnahmeparameter
werden akzeptiert

IPv4-Adresse
Internet-Protokoll-Adresse, die dem Stellungsregler zur Unterstiitzung von TCP/IP zu-
gewiesen wurde.

IPv4-Subnetzmaske
Die Subnetzmaske wird verwendet, um die Bits der Netzwerkkennung von den Bits
der Hostkennung zu trennen.

IPv4-Standard-Gateway

Das Standard-Gateway ist der Knoten in einem PROFINET-Netzwerk, von dem ange-
nommen wird, dass er weif3, wie er Pakete an andere Netzwerke weiterleiten kann.
Dies ist die Standard-Routeneinstellung (die auf das Standard-Gateway verweist), die
festlegt, wohin Pakete fiir IP-Adressen, fir die das Gerdt keine spezifische Route ermit-
teln kann, gesendet werden sollen.

PROFINET-Gerdtename
MAC-Adresse
Schreibschutz aktiv/nicht aktiv

Alarmverzdgerung [s]

Filter fir kurze Alarmereignisse. Ein Alarmereignis muss mindestens fir die Zeit
ALARM_DELAY aktiv sein, um ein Diagnoseereignis zu erzeugen.

ALARM _DELAY wird bei den nachfolgenden Ereignissen nicht beriicksichtigt:

— DIA_COLDSTART

— DIA_WARMSTART

— DIA_UPDATE_EVENT

— EXTENSION_AVAILABLE

Parametercinderungen quittieren

0: Parametercinderungen werden automatisch bernommen (ohne manuelle Quittie-
rung)

1: Parameterénderungen missen vor Ubernahme manuell quittiert werden

Quittierungsart bei Parameterdinderungen

Enthdlt die Konfiguration fir das Verhalten des Aktudlisierungsereignisflags in allen

Statusbytes aller Werte mit zyklischem (Cyc) Attribut, die das Gerdt dem Host zur Ver-

figung stellt.

Allgemeine Diagnose
Gemeinsame Gerdtediagnose, bitweise codiert.
Die stellventilspezifische Diagnose befindet sich im Parameter NE107_ACT_EL_PNEU

Allgemeinen Diagnosestatus zuordnen
Definiert die Reaktion des Stellventils bei stellventilspezifischen Diagnoseereignissen.

Zeitpunkt der letzten Anderung eines statischen Parameters - nur Anzeige
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NE107_STATUS

STARTUP_RECORD

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Sammelstatus des Stellungsreglers - nur Anzeige

0: OK

1: Wartungsbedarf/Wartungsanforderung

2: AuBBerhalb der Spezifikation

3: Funktionskontrolle

4: Ausfall

Inbefriebnahmeparameter

16.2.2 Actuator Output Function Block

Parameter
CURRENT_MODE
IM_Tag_Function
TARGET_MODE

SP

PV_SCALE

READBACK

FSAFE_TIME

FSAFE_TYPE

FSAFE_VALUE

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Aktuelle Betriebsart des Actuator Output Function Block - nur Anzeige
Messstellennummer zur Identifizierung des Stellventils und seiner Aufgabe/Funktion

Zielbetriebsart:

— Automatisch (Automatic)

— Manuell (Manual)

— AuBer Betrieb (Out of service)

Die aktuelle Betriebsart (CURRENT_MODE) folgt direkt der Zielbetriebsart (TARGET
MODE). Gerdtealarme werden in der Betriebsart , Auf3er Betrieb” unterdriickt.

Sollwert [Einheit von PV_SCALE]
Gewilinschte Position des Stellventils innerhalb des Nennbereichs im Automatikbetrieb

Sollwertbereich, definiert durch:

- Endwert

— Anfangswert

— Einheit

— Dezimalstellen

Istwert - nur Anzeige

Ventilstellung bezogen auf den in PV_SCALE definierfen Sollwertbereich

Verzogerungszeit [s]

Zeit von der Erkennung eines Fehlers des in der aktuellen Betriebsart giiltigen Soll-

werts bis zum Ausldsen des Sicherheitsverhaltens: Wenn nach Ablauf der Verzége-
rungszeit der Fehler weiterhin anliegt, wird das Sicherheitsverhalten (FSAFE_TYPE)

ausgeldst.

Sicherheitsverhalten

Reaktion auf die Erkennung eines Fehlers des in der aktuellen Betriebsart giltigen

Sollwerts nach Ablauf der Verzogerungszeit (FSAFE_TIME)

0: Regeln auf den Wert FSAFE_VALUE (Parameter OUT wird auf UNCERTAIN gesetzt)

1: Regeln auf den letzten giltigen Sollwert (Parameter OUT wird auf UNCERTAIN ge-
setzt)

2: Der Antrieb nimmt im Parameter ACTOR_ACTION (vgl. Actuator Transducer Block)
definierte Sicherheitsstellung ein (Parameter OUT wird auf BAD gesetzt)

Sollwert fiir Sicherheitsverhalten bei Einstellung FSAFE_TYPE = O

EB 8497

16-53



Anhang A (Konfigurationshinweise)

Parameter
POS_D

SETP_DEVIATION

CHECK_BACK

CHECK_BACK_MASK

INCREASE_CLOSE

out

OUT_SCALE

READBACK_UNITS
TARGET_MODE

LOCAL_OP_ENA

SIMULATE_ENABLE

SIMULATE_VALUE
SIMULATE_STATUS
PROCESS_VARIABLE

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Diskrete Ventilstellung - nur Anzeige
0: nicht initialisiert

1: geschlossen

2: gedfinet

3: Zwischenstellung

Regeldifferenz [%] - nur Anzeige
Sollwert — Istwert

Riicklese-Information(en)
Detaillierte Informationen zum Stellungsregler, bitweise codiert
Es kann mehr als eine Mitteilung vorliegen.

Unterstiitzte Riicklese-Information(en)

Definition der unterstitzen Informationsbits der Riicklese-Information(en) (CHECK_
BACK)

0: nicht unterstiitzt

1: unterstitzt

Bewegungsrichtung (Zuordnung von Sollwert zu Regelgrofie)

- steigend/steigend

— steigend/fallend

Stellwert [mm], [grad] oder [%] - nur Anzeige

Vom Analog Actuator Function Block aus dem SETPOINT berechneter Stellwert fiir den
Transducer Block

Hub-/Drehwinkelbereich, definiert durch:

- Endwert

- Anfangswert

— Einheit

- Dezimalstellen

Eine nichtlineare Kennlinie wird an den reduzierten Hub angepasst.
Maximalwert fir oberen Wert = Nennhub

Einheit des Istwerts (READBACK)

Zielbetriebsart

— Automatisch (Automatic)

— Manuell (Manual)

— AufBer Betrieb (Out of service)

Freigabe lokale Bedienung

0: lokale Bedienung gesperrt

1: lokale Bedienung freigegeben

Bei einem Kommunikationsausfall, der Iénger als 30 Sekunden dauert, wird die lokale
Bedienung automatisch freigegeben.

Simulationsfreigabe

0: Simulation deaktiviert

1: Simulation akfiviert

Simulationswert fiir die aktuelle Ventilstellung (READBACK) - nur Anzeige
Simulierter Status fir die aktuelle Ventilstellung (READBACK) - nur Anzeige

Codierung fiir den Istwert
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STARTUP_RECORD
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Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Inbefriebnahmeparameter

- FSAFE_TIME

- FSAFE_TYPE

- FSAFE_VALUE

16.2.3 Actuator Transducer Block

Parameter
CURRENT_MODE
ACTUATOR_ACTION

ACTUATOR_TYPE

ACT_STROKE_TIME_DEC

ACT_STROKE_TIME_INC

ACT_TRAV_TIME

DEADBAND
FEEDBACK_VALUE

POSITIONING_VALUE

SELF_CALIB_CMD
SELF_CALIB_STATUS

SETP_CUTOFF_DEC

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung
Aktuelle Betriebsart des Actuator Transducer Block - nur Anzeige

Sicherheitsstellung des an das Stellventil angebauten Antriebs bei Ausfall der Hilfs-
energie:

0: nicht initialisiert

1: ffnen (100 %)

2: schlieBen (0 %)

Art des an das Stellventil angebauten Antriebs:

0: e|ektropneumctisch

1: elektrisch

2: elektrohydraulisch

3: andere

Minimale Laufzeit ZU [s] - nur Anzeige

Zeit, die das System Stellungsregler, Antrieb und Ventil bendtigt, um den Nennhub/
Nennwinkel in Richtung des schlieffenden Ventils (0-%-Position) zu durchfahren (ge-
messen wahrend der Initialisierung)

Minimale Laufzeit AUF [s] - nur Anzeige

Zeit, die das System Stellungsregler, Antrieb und Ventil bendtigt, um den Nennhub/
Nennwinkel in Richtung des Sffnenden Ventils (100-%-Position) zu durchfahren (ge-
messen wahrend der Initialisierung)

Maximale Laufzeit [s] - nur Anzeige

Die Laufzeitbegrenzung wird vom Stellungsregler wéhrend der Initialisierung ermittelt.
Tote Zone I-Anteil

Aktuelle Istposition (Istwert) des Stellventils in der Einheit des Parameters OUT_SCALE
- nur Anzeige

Aktuelle Sollposition (Sollwert) in der Einheit des Parameters OUT_SCALE - nur Anzei-
ge

Starten der Selbstkalibrierung des Stellungsreglers

Status Selbstkalibrierung nach Start der Selbstkalibrierung mit SELF_CALIB_CMD - nur
Anzeige

Endlage unten [%]

Unterschreitet der Sollwert den eingegebenen Wert, wird das Ventil in Richtung der
Endlage, die O % des Sollwerts entspricht, gefahren.

Dies geschieht bei elektropneumatischen Antrieben durch vollstindiges Be- bzw. Ent-
liften des Antriebs (entsprechend der Sicherheitsstellung)
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Parameter
SETP_CUTOFF_INC

SETP_CUTOFF_MODE

TOTAL_VALVE_TRAVEL
TOTAL_VALVE_TRAVEL_LIM

TRAVEL_LIM_LOW

TRAVEL_LIM_UP

TRAVEL_RATE_DEC

TRAVEL_RATE_INC

VALVE_TYPE

NE107_ACT_EL_PNEU
LINK_NE107_ACT_EL_PNEU

Einstellbereich/Werte [Werkseinstellung]/Beschreibung

Endk}ge oben [%]

Uberschreitet der Sollwert den eingegebenen Wert, wird das Ventil in Richtung der
Endlage, die 100 % des Sollwerts entspricht, gefahren.

Dies geschieht bei elektropneumatischen Antrieben durch vollsténdiges Be- bzw. Ent-
|iften des Antriebs (entsprechend der Sicherheitsstellung)

Endlagenmodus

Fahrwegabhéngige Abschaltung (getrennt fir jede Bewegungsrichtung)

0: drehmomentabhdingig in Richtung AUF und ZU

3: hubabhéngig in Richtung AUF und ZU

Aufsummierter Ventildoppelhub - nur Anzeige

Grenzwert Wegintegral

Uberschreitet das Wegintegral den Grenzwert, dann wird die Statusmeldung "Wegin-
tegral Uberschritten' gesetzt

x-Bereich Anfang [%]

Anfangswert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- oder Arbeitsbereich

Der Nenn-/Arbeitsbereich wird im Parameter OUT_SCALE eingestellt.

x-Bereich Ende [%]

Endwert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- oder Arbeitsbereich

Der Nenn-/Arbeitsbereich wird im Parameter OUT_SCALE eingestellt.

Laufzeit ZU [s]

Gewiinschte Laufzeit zum Durchfahren des Stellbereichs in Richtung 0-%-Position
Laufzeit AUF [s]

Gewiinschte Laufzeit zum Durchfahren des Stellbereichs in Richtung 100-%-Position
Ventiltyp:

0: Hubventil, Schieberventil

1: Schwenkarmatur, Teildrehung

2: Schwenkarmatur, Mehrfachdrehung

Detaillierte Diagnoseinformationen zum Antrieb - nur Anzeige

Statuszuordnung der Ventil-/Antriebsdiagnosen - nur Anzeige
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Im Folgenden sind die unter Menipunkt 8.1.9 wahlbaren Kennlinien grafisch dargestellt.

i Info

Die individuelle Definition der Kennlinie (benutzerdefinierte Kennlinie) kann nur iber eine Be-
diensoftware (z. B. SAMSON-Software TROVIS-VIEW oder DD/DTM/EDD) erfolgen.

Linear
100 T Hub/Drehwinkel in %

50

Sollwert in %

0 T 1
0 50 100

Gleichprozentig
100  Hub/Drehwinkel in %

50 A

Sollwert in %,
1

0 T
0 50 100

Gleichprozentig invers
100 1= Hub/Drehwinkel in %

50 A

Sollwert in %,
1

Y T
0 50 100
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Stellklappe linear
100 - Hub/Drehwinkel in %

50

Sollwert in % |

0 T 1
0 50 100

Stellklappe gleichprozentig

100 1~ Hub/Drehwinkel in %

50 4

Sollwert in %,
1

0 .
0 50 100

Drehkegel linear

100 7~ Hub/Drehwinkel in %

50 -

Sollwert in % |

0 T 1
0 50 100

Drehkegel gleichprozentig

100 1 Hub/Drehwinkel in %

50

Sollwert in % ,

0 T 1
0 50 100

Kugelsegment linear

100 1 Hub/Drehwinkel in %

50 -

Sollwert in % ,

0 T 1
0 50 100

Kugelsegment gleichprozentig

100 1 Hub/Drehwinkel in %

50

Sollwert in %,

0 T 1
0 50 100
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17 Anhang B

17.1 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftreten von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
zur Unterstitzung hinzugezogen werden.

Der After Sales Service ist Uber die

E-Mail-Adresse aftersalesservice@samsong-

roup.com erreichbar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren

Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen

und Servicestellen stehen im Internet unter
www.samsongroup.com oder in einem

SAMSON-Produktkatalog zur Verfigung.
Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose
fol-gende Informationen angeben:

- Auftrags- und Positionsnummer

—  Model-Nr., Materialnummer, Serialnum-

mer, Firmwareversion, vgl. Kap. ,Kenn-
zeichnungen am Gerat”

Anhang B
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