System automatycznej regulacji TROVIS 5400

Regulator dla instalacji grzewczych
i cieplowniczych TROVIS 5476

Regulator dwu i tréjpunktowy do zabudowy nasciennej i tabli-
cowej (wymiary zewnetrzne 144 x 96 mm)

Zastosowanie

Zoptymalizowana, pogodowa regulacja temperatury zasilania
w wodnych instalacjach ogrzewania i podgrzewaczach c.w.u.
z dwoma obiegami regulacyjnymi - Mozliwosé podtgczenia
obiegu kolektora stonecznego - Ptynne ograniczanie tempera-
tury powrotu - Komunikacja z nadrzednym systemem sterowa-
nia - Opcjonalnie interfejs magistrali komunikacyjnej

C€

Regulator dla instalaciji grzewczych i cieptowniczych TROVIS

5476 jest nowoczesnym regulatorem pogodowym, ktéry jest

w stanie dobraé najkorzystniejszq krzywq grzania w oparciu

o pomiar temperatury w pomieszczeniu. Mozna zrezygnowad

z dokonywania recznych nastaw. Ponadto regulator moze

stuzy¢ do optymalizowania ogrzewania budynkéw wykorzy-

stywanych okresowo. Urzgdzenie jest wyposazone w uczqcy

sie algorytm, ktéry na podstawie mierzonych wartosci tempe-

ratury ustala charakterystyke budynku i kazdorazowo oblicza

najkorzystniejszy czas wigczenia i wylqczenia instalacii.

Inne wlaéciwosci urzgdzenia:

® przygotowanie c.w.u. w obwodzie pierwotnym z wykorzy-
staniem wyjscia tréjpunktowego lub w obwodzie wtérnym

* regulacja réznicy temperatur na potrzeby wspomaganego
instalacjq solarng obiegu podgrzewania wody w zasobniku
c.w.u. w pieciu instalacjach

* wejscia do podtqczenia max. 7 czujnikéw PTC i Pt 100 lub
Pt 100 i Pt 1000 lub 7 NTC i Pt 100

* mozliwos¢ rejestracii temperatury zewnetrznej réwniez jako
sygnatu pradowego: od 4(0) do 20 mA = -20°C do 50°C

* mozliwos¢ zastgpienia czujnika w zasobniku termostatem

¢ plynne ograniczanie temperatury wody powrotnej w zalez-
noéci od temperatury zewnetrznej

* mozliwo$¢ ograniczenia min. i max. temperatury wody zasi-
lajacej

® zegar roczny z 3 programami czasowymi i aufomatycznym
przetqczaniem pomiedzy czasem letnim i zimowym

¢ mozliwos¢ podigezenia regulatora pokojowego do korekji
temperatury w pomieszczeniu i z przetgcznikiem wyboru
trybu pracy

* mozliwos¢ podigczenia do magistrali Modbus

¢ interfejs RS 485 do komunikacji za posrednictwem magistrali
czteroprzewodowej lub interfejs RS 232 do komunikaciji
z wykorzystaniem modemu

* jako opcja: interfejs magistrali licznikowej do komunikaci
z max. trzema cieptomierzami.

Wykonanie

Regulator TROVIS 5476 (rys. 1) - Regulator dla instalacji grzew-
czych i ciepfowniczych z inferfejsem RS232 lub RS 485

Opcja: interfejs magistrali licznikowe.

Rys. 1 - TROVIS 5476

Rys. 2 - Panel obstugowy
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Wejscia i wyijscia (rys. 3)

Rodzaj wejs¢ i wyijé¢ jest zalezny od zadanego numeru instalacii,
zob. przyktady narys. 81 9.

Dwa wejscia sq przeznaczone do podtgczenia czujnikéw tem-
peratury zasilania i temperatury zewnetrznej. Poza tym regula-
tor ma 8 konfigurowalnych wejs¢, do ktérych mozna podtqczyé
max. 7 czujnikéw temperatury (PTC i Pt 100 lub Pt 100 i Pt 1000
lub NTC i Pt 100) lub zaprogramowaé jako wejscia binarne. Do
jednego z tych wejs¢ mozna podtgczy¢ takze nadajnik poten-
cjometryczny 1 do 2 kQ lub regulator pokojowy (typ 5244/PTC
lub typ 5257-5/Pt 1000)

Do wejscia stuzacego do zliczania impulséw lub do wejscia sygnatu
pradowego mozna podtgczyé sygnat z cieptomierza propor-
cjonalny do przeptywu lub ilosci ciepta. Umozliwia to ograni-
czanie max. i/lub min. przeptywu lub ograniczenie max. mocy.
Wygodne podiqczenie ciepfomierzy jest mozliwe za posrednict-
wem interfejsu magistrali licznikowej. Do regulatora mozna pod-
taczy¢ w celu przesytania danych zgodnie z normq EN 1434-3
max. trzy cieptomierze. Jeden z tych cieptomierzy moze, zakfa-
dajac, ze zastosowano technike pomiarowq o duzej rozdziel-
czoici, by¢ wykorzystywany do ograniczania przeptywu i/lub
mocy oraz do ograniczania bardzo matych wielkosci przeptywu.
Dla kazdego trybu pracy, jak ,Regulacja instalacji ogrzewa-
nia”, ,Podgrzewanie c.w.u.” oraz ,Regulacja instalacji ogrze-
wania i podgrzewanie c.w.u.” mozna zadaé rézne wartosci
graniczne przeptywu i/lub mocy. Po stronie grzewczej mozna
realizowaé plynne ograniczenie tych wartoici w zaleznosci od
temperatury zewnetrzne;.

Po podtgczeniu do sitownikéw o czasie przestawienia od 15 do
240 s regulator wykazuije charakterystyke proporcjonalno-cat-
kujacg odpowiednio do wprowadzonych parametréw.
Ponadto steruje pracq pompy obiegowej c.o., pompy fadujgcej
zasobnik c.w.u., pompy cyrkulacyjnej i w razie potrzeby pompy
zasilajgcej wymiennik ciepta i/lub pompy obiegu solarnego.
Predkos¢ obrotowq odpowiednio wyposazonej pompy UPT moz-
na regulowaé po podiqczeniu do dwéch wyijsé przekaznikowych
typu Reed (funkcja zarzgdzania pracg pomp).

Adaptacja krzywej grzania regulatora

W regulatorze typu 5476 krzywa grzania moze by¢ automaty-
cznie dopasowywania do warunkéw pracy, o ile podtgczony
jest czujnik temperatury w pomieszczeniu. Mikroprocesor obli-
cza zaleznoici pomiedzy temperaturg zasilania i temperaturg
zewnetrzng w zaleznoici od temperatury w pomieszczeniu.
Mozliwe jest zadanie maksymalnej i minimalnej wartosci tem-
peratury wody zasilajqce.

Reczna nastawa krzywej grzania (rys. 4 i 5)

Krzywa grzania moze byé¢ nastawiana takze recznie. W tym
celu nalezy okresli¢ zaleznos¢ miedzy temperaturg wody zasi-
lajacej o temperaturg zewnetrzng poprzez wybér jednej z cha-
quterystyk z wykresu krzywych grzania (rys. 4). Nostepnle
nalezy wprowadzi¢ warto$é granicznq dla max. i min. tempe-
ratury zasilania. W razie potrzeby krzywa grzania moze by¢
przesunieta réwnolegle, przy czym wartosci graniczne tempe-
ratury zasilania pozostang niezmienione.

Krzywa temperatury wody powrotnej (rys. 5) okreslana jest
analogicznie.

Krzywa grzania moze byé¢ réwniez okreslona na podstawie
czterech punktéw. W tym celu nalezy wybraé¢ 4 dowolne war-
tosci temperatury zasilania tv w zakresie od 20 do 120°C
i przyporzadkowad je temperaturze zewnetrznej ta w zakresie
od —20 do +50°C. Mozliwe jest ponadto zadanie maksymalnej
i minimalnej wartosci temperatury wody zasilajqce;.

Tak samo jak krzywa grzania réwniez krzywa temperatury wody
powrotnej ik moze by¢ zadawana na podstawie czterech punkiéw.

max. 9 wej§¢ czuj-
nikéw PTC, | . 3 wyjscia
Pt 100 lub NTC, binarne
Pt 100
max. 8wejs¢ | | jednostka 2 wyjscia
binarnych centralna tranzystorowe
wejicie 2 wyikcia
impulsowe = —=— Iy Wﬂk
lub prqdowe tré|punktowe
magistrala licznikowa interfejs RS 232 C
(jako opcja) lub RS 485

Rys. 3 - Podtqczenie urzqdzen peryferyjnych
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Optymalizacja czasu wigczania i wytgczania instalacji (rys. 6i7)
Regulator wyposazony jest w program optymalizacji czasu
wlqczenia i wytqczenia instalacji centralnego ogrzewania w
budynkach wykorzystywanych okresowo.

Zuzycie energii zalezy od czasu jej dostarczania, réznicy po-
miedzy temperaturq w pomieszczeniu i temperaturq zewnetrz-
nq, charakterystyki budynku i wtasciwosci instalacji w budynku.
Regulator oblicza charakterystyke budynku, a takze dynamike
instalacji na podstawie czasowego przebiegu temperatury
zewnetrznej i femperatury w pomieszczeniu. Na podstawie
tych danych mozna obliczy¢ najpézniejszy mozliwy punkt za-
taczenia instalacii T, tak zeby jak najblizej momentu rozpocze-
cia okresu uzytkowania pomieszczenia osiggngé zgdang tem-
perature.

Podczas przerw w uzytkowaniu regulator nadzoruje prace
instalacji i whgcza ogrzewanie, gdy temperatura podtrzymania
tst spadnie ponizej min. wartosci zadane.
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Przebieg temperatury dla regulatoréw z programem
optymalizacji i bez programu optymalizacji
Bild 6 Oprzy duzym obcigzeniu grzewczym
(niskie temperatury zewnetrzne)
Bild 7 Oprzy srednim obcigzeniu grzewczym
($rednie temperatury zewnetrzne)

Obstuga regulatora (rys. 2)

Wprowadzanie danych odbywa sie za pomocq trzech przycis-
kéw, ktérych funkcje przedstawione sq dodatkowo za pomocg
symboli na wyswietlaczu.

Przyciéniecie przycisku 2 powoduje przejicie do poziomu
parametryzacji. Jednoczesne nacisniecie przyciskow T i 1
umozliwia przejscie do poziomu konfiguraciji. Regulator jest
sterowany przez program, ktérego podstawowe parametry
przyjmowane sq po wprowadzeniu konkretnego numeru insta-
lacji, opisanej w instrukcji montazu i obstugi. Nalezy wybra¢
podstawowy schemat instalacji. Wybér dodatkowych czujni-
kéw i funkgji, nie przewidzianych w podstawowej konfiguracii
instalacji, odbywa sie za pomocg wprowadzenia odpowied-
nich blokéw funkcyjnych.

Na poziomie parametryzaciji wprowadzane sq takie informacie
jok czas zegarowy, data, krzywa grzania, wartosci zadane,
okresy pracy w trybie nominalnym itd. Przycisniecie przycisku
< powoduje przywrécenie wszystkich parametréw do wartosci
standardowych.

W celu zapewnienia ochrony przed dostepem oséb niepowo-
tanych do wprowadzonych parametréw temperatury powrotu,
a takze przeptywu i mocy dane te sq zabezpieczone kodem
cyfrowym.

Przetqcznik pieciopozycyiny (4) stuzy do korygowania wartosci
zadanej.

Za pomocq przefgcznika (3) wybiera sie tryb i rodzaj pracy lub
przetqcza zawér regulacyjny na obstuge reczng. Potozenia
przetqcznika oznaczajq:

Obwéd centralnego ogrzewania:

© Praca automatyczna z przetgczaniem miedzy pracq w
trybie nominalnym, zredukowanym i wylgczaniem
instalacji c.o.

os Praca w trybie nominalnym
) Praca w trybie zredukowanym lub wylqczenie

instalacji c.o.
Obwéd c.w.u.:
© Praca automatyczna
= Praca automatyczna, obieg c.o. wylqczony

Sterowanie reczne:

+ zawér regulacyjny otwiera

0 zawér regulacyjny nie pracuje
- zawér regulacyjny zamyka.

Legenda do rys. 4 do 7

tv temperatura zasilania
tA temperatura zewnetrzna
R temperatura powrotu

comin Min. talub R
omax  Max. ta lub R

tRa temperatura w pomieszczeniu

tRas wartoé¢ zadana femperatury w pomieszczeniu

tst temperatura podfrzymonia

T czas

Ter czas przetgczenia bez programu optymalizacyjnego

Ta, T czas wylgczenia i wigezenia z programem
optymalizacyjnym
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Dane techniczne

Weijscia w zaleznosci od wybranego schematu instalacii

1 czujnik temperatury zewnetrznej (do wyboru takze sygnat 4(0) do 20 mA)

1 czujnik temperatury zasilania

8 konfigurowanych wejs¢ dla podtqczenia (do wyboru)
— max. 7 czujnikéw temperatury (PTC i Pt 100 lub Pt 1000 i Pt 100 lub NTC i Pt 100)
- 1 nadajnika potencjometrycznego 1 do 2 kQ lub zdalnego regulatora pokojowego
- max. 8 wejé¢ binarych (1 dla termostatu zasobnika c.w.u. zamiast czujnika)

1 wejécie impulsowe lub pragdowe 4(0) do 20 mA do ograniczania przeptywu i mocy

Wyiscia w zaleznosci od wybranego schematu instalacj

Sygnat sterujacy y sygnaly 3-punktowe: obcigzenie max. 250 V~, 2 A; min. 250 V~, 10 mA
sygnat 2-punkfowy: obcigzenie max. 250 V~, 2 A; min. 250 V~, 10 mA

Wyiscia binarne 3 wyjécia do sterowania pracg pomp, obcigzenie max. 250 V~ 2 A, min. 250 V~, 10 mA
2 wejicia przekaznikowe typu Reed dla funkeji zarzqdzana pracg pompy obiegowej UP1,
obcigzenie max. 24 V, 100 mA

Interfejsy Interfejs RS 485 do podtgczenia do magistrali czteroprzewodowei

lub

interfejs RS 232 C do podtqczenia do komputera lub modemu

protokét Modbus RTU, format danych 8N1 (8 bitéw informacyjnych, 1 bit zakonczenia, brak parzystosci),
podtgczenie za pomocq gniazda RJ 12

jako opcja Schnittstellle fir Zahlerbus
Parametry regulacji Ko =0,1do 50; To=1do 999 s
czas przestawienia 15 do 240 s
Napiecie zasilajgce 230V AC (+10%, -15%), 3 VA
Zakres temperatury eksploatacja: 0 do 40°C,
sktadowanie: —20 do 60°C
Stopien ochrony IP 40 zgodnie z przepisami IEC 529
Klasa ochrony Il zgodnie z przepisami VDE 0106
Odpornoéé¢ na zanieczyszczenie 2 zgodnie z przepisami VDE 0110
Kategoria przepieciowa Il zgodnie z przepisami VDE 0110
Klasa wilgotnosci F zgodnie z przepisami VDE 40040
Odpornosé¢ na zaktécenia zgodnie z normg EN 50082 czes¢ 1
Emisja zaklécen zgodnie z normg EN 50081 czes¢ 1
Ciezar okofo 0,6 kg
Podtgczenie elekiryczne i montaz Wymiary w mm

Regulator sktada sie¢ z obudowy z uktadem elekironicznym
i podstawki z listwg zaciskowg dla wykonania podtgczenia
elektrycznego. Do kazdego zacisku mozna podtqczyé¢ 2 prze-
wody o przekroju max. 1,5 mm’. Przewodéw podtqczeniowych
czujnikéw nie nalezy ukfadaé razem z przewodami
przekaznikéw wyijsé. W przypadku montazu nasciennego pod-
stawke regulatora z listwq zaciskowq przykreca sie do $ciany.

Po wykonaniu podfqczenia elektrycznego obudowe regulatora L]
naktada sie na podstawke i przykreca $rubg. Przy zabudowie
tablicowej do mocowania urzqdzenia stuzq 2 zapadki rozchy-
lane za pomocq wkretaka.

l—— 96 —— =

(e 144 —————wy ft— 125 —m

otwér w tablicy
138 x 91

Tekst zaméwienia

Regulator cyfrowy dla ogrzewnictwa i cieptownictwa TROVIS
5476 z interfejsem RS 232 lub RS 485

Opcja: interfejs magistrali licznikowej M-Bus
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AF
BE
CF
CP

czujnik temperatury zewnetrznej
wejécie binarne

czujnik kolektora w obiegu solarnym
pompa obiegu solarnego

GND masa dla sygnatéw wejsciowych
Lu. N zasilanie sieciowe

RF

czujnik temperatury w pomieszczeniu

RK
RUF
SF

SLP
TP
TWF

obwéd regulacyjny

czujnik temperatury powrotu
czujnik temperatury

w zasobniku c.w.u.

pompa tadujgca zasobnik c.w.u.
pompa zasilajgca wymiennik
czujnik temperatury c.w.u.

UP  pompa obiegowa c.o.

VF  czujnik temperatury zasilania

WMZ podtqczenie ciepfomierza

ZB interfejs magistrali licznikowej
(opcja)

ZP  pompa cyrkulacyjna
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Zmiany techniczne zastrzezone
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